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lanové drahy a vleky

Vynalez sa tyka zapojenia univerzélneho
vyhodnocovacieho stiboru zabezpe€ovacieho
zariadenia pre lanové drahy a vieky, u kto-
rého sa rie§i reprodukovatelnost pri vyrobe,
jednoducha diagnostika a signalizdcia poru-
chovych stavov pri zachovani vysokej spo-
lahlivosti a stability parametrov zabezpeco-
vacieho zariadenia.

Zapojenie vyhodnocovacieho stiboru zabez-
pedovacieho zariadenia pre lanové dréhy a
vleky pozostava zo svoriek 1, 2 pre pripojenie
k zabezpecovaciemu okruhu, bloku diagnos-
tiky 3, pripojenych k bloku ochrén 4, na vy-
stup ktorého je zaroven pripojeny blok 7 pri-
pojenia telefénu, zdroj kludového prudu 5
nap4jany spolu s referenénymi zdrojmi 12, 22
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z napéjacieho zdroja 6, dolnopriepustny fil-
ter 8, ktorého vystup je paralelne pripojeny
k zabezpefovacim blokom skupin 100, 200.
Kazdy z blokov pozostiva z analégovo-Cisli-
cového prevodnika 11, resp. 21, dekddera a
logiky 13 resp. 23, referen¢ného zdroja 12
resp. 22, vystupného bloku skupiny 14 resp.
24, ktorych vystupné kontakty 15 resp. 25 st
zapojené do série a vyvedené na vystupné
svorky pre pripojenie ovladdania pohonu 50,
60. K spoloénym blokom zapojenia patri blok
volby rezimu ¢innosti 40, blok ovladdania sd-
boru 30, pamét poruchovych stavov 10, prepi-
na¢ signalizovanej skupiny 20 a signalizatny

" panel 9.



Vynalez sa tyka zapojenia univerzalneho
vyhodnocovacieho suboru zabezpeovacieho
zariadenia pre lanové drahy a vleky pracuji-
ceho systémom kludového prudu v jednovo-
difovom zabezpefovacom obvode, u ktorého
sa rieSi otazka reprodukovatelnosti pri vyro-
be, jednoduchej diagnostiky a signalizacie po-
ruchovych stavov v prevadzke, pri zachovani
potrebnej spolahlivosti a stability parametrov
zabezpecovacieho zariadenia.

Doteraz zndme zapojenia vyhodnocovacich
suborov sa v podstate delia na dve triedy a to
subory pre lanové drahy a subory pre lyz.
vleky. V kazdej z uvedenych tried je moiné
najst niekolko typov zabezpedovacich zaria-
deni, 1i$iacich sa navzajom vlastnostami ako:

— obvodovd zloZitost zapojenia, reproduko-
vatelnost pri vyrobe — potreba vyberu
prvkov a sudasti zapojenia, zloZitost pri
ozivovani a nastavovani

— spolahlivost a rychlost reakcie na poru-
chu v zabezpedovacom okruhu, alebo
v samotnom vyhodnocovacom subore
v prevadzke ¢ uz s dohladom alebo bez
dohladu .

— v neposlednom rade aj diagnostikovatel-
nost a rychlost lokalizdcie typu a miesta
poruchy v prevadzke.

Nevyhodou wuvedenych vyhodnocovacich
suborov je, Ze vzhladom ku spoloéne platnym
norméam a vynosu 0 Pravidldch technickej
prevadzky lanovych dréh existuje v sucas-
nosti mnozstvo réznych typov vyhodnocova-
cich stiborov zabezpeéovacich zariadeni s roz-
nou uroviiou technického rie$enia, pri¢om
niektoré ani nesplfiaji platnt normu a v roz-

nych kombindcidch splhaju vyssie uvedené

vlastnosti. U zlozitych zapojeni st velké na-
roky na ¢as pri ich uvddzani do prevadzky,
ako aj pri oprave portuch samotného vyhodno-
covacieho stboru. Tato éinnost je tieZ ¢asovo
naro¢nd, pokial nie je moZn4 jednoduchd vy-
mena suboru za néhradny, ¢im vznikaju pre-
stoje v prevadzke samotnej lanovej drahy &i
vleku. Pre zaistenie sprivnej funkcie zabez-
pecovacieho zariadenia a telefénneho spoje-
nia je vidSinou potrebné viacZilové vedenie.
Ochrana takéhoto vedenia v fazkych klimato-
technologickych podmienkach, ktoré su bezné
u vacsiny lanovych dréh je problematickéd a
draha.

Uvedené nedostatky odstraiiuje, alebo aspori
podstatne obmedzuje zapojenie vyhodnocova-
cieho stuboru zabezpetovacieho zariadenia pre
lanové drédhy a vleky podla vyndlezu; kto-
rého podstata spoéiva v tom, Ze vstupné svor-

‘ky pre pripojenie k zabezpedovaciemu okruhu
a blok diagnostiky su pripojené k bloku
ochran, na vystup ktorého je zaroven pripo-
jeny blok pripojenia telefénu, zdroj kludo-
vého prudu napdjany zaroveii s referenénymi
zdrojmi skupin z napéajacieho zdroja, dolno-
priepustny filter, ktorého vystup je paralelne
pripojeny k zabezpefovacim blokom, z kto-
rych kazdy pozostava z analégovo-¢islicového
prevodnika a k nemu pripojeného referené-
ného zdroja, priCom vystup analégovo-¢isli-

cového prevodnika je pripojeny k dekéderu
a logike skupiny a jeho vystup je spojeny
s vystupnym blokom skupiny, ktory ovlada
stav vystupného kontaktu skupiny a tento
vystupnymi svorkami ukonduje zabezpetovaci
blok, priéom vystupné kontakty skupiny za-
bezpecovacich blokov skupiny sd zapojené
v sérii a to tak, Ze vystupna svorka zabezpe-
¢ovacieho bloku jednej skupiny je pripojend
k jednej svorke pre pripojenie ovlidania po-
honu, druha vystupnd svorka zabezpetova-
cieho bloku tejto skupiny je spojena s prvou
vystupnou svorkou zabezpeéovacieho bloku
druhej skupiny a druhé vystupna svorka za-
bezpeéovacieho bloku tejto skupiny je spo-
jend s druhou svorkou pre pripojenie ovlada-
nia pohonu a dalej k vystupnym svorkadm
zabezpecovacich blokov oboch skupin je para-
lelne pripojeny blok volby reXimu ¢innosti
vyhodnocovacieho stboru, blok ovliddania st~
boru je spojeny s vystupnymi blokmi skupin
a pamétou poruchovych stavov, prepinaé¢ sig-
nalizovanej skupiny je spojeny s vystupmi
dekoderov a logiky skupin a svojim vystu-
pom je pripojeny k paméti poruchovych sta-
vov, ktorej vystup je vyvedeny na signaliza¢-
ny panel.

Vyhody zapojenia vyhodnocovacieho stibo-
ru zabezpecovacieho zariadenia podla vyna-
lezu spo¢ivaju v tom, Ze takyto subor je vhod-
ny ako pre lanové dréhy, tak aj pre lyZiarske
vleky prakticky vSetkych typov, umoZiiuje
ochrannu funkciu spolu s telefénnym spoje-
nim s pouZitim jednovodiového zabezpedo-
vacieho okruhu s ndvratom zemou, mé vysoku
rozliSovaciu schopnost pri snimani a vyhod-
nocovani stavov zabezpeéovacieho okruhu
vdaka pouZitému principu s analégovo-&isli-
covymi prevodnikmi, taktieZ nastavenie pri
vyrobe je jednoduché, nepozaduje sa vyber
sutiastok a ma velmi dobru stabilitu para-~’
metrov v Sirokom pésme klimatotechnologic-
kych podmienok. Spolahlivost zabezpedovacej
funkcie stuboru je zaistend paralelnym zaloho-
vanim zabezpedovacich blokov skupin. Blok
diagnostiky spolu s prepinadom signalizovanej
skupiny umoziuje rychle a dostatoéne presné
lokalizovanie miesta a typu pripadnej poru-
chy vyhodnocovacieho suboru a tieZ kontro-
lovat stav a funkeiu vyhodnocovacieho stiboru
v Tubovolnom &ase bez potreby dalsich $pe-
cidlnych pristrojov.

Zapojenie vyhodnocovacieho stboru zabez-
pecovacieho zariadenia pre lanové drahy a
lyZiarske vleky je prikladne zobrazené na pri-
pojenom vykrese.

Zapojenie vyhodnocovacieho stiboru zabez-
pecovacieho zariadenia pre lanové dridhy a
lyZiarske vleky pozostava zo vstupnych svo-
riek 1, 2 pre pripojenie k zabezpedovaciemu
okruhu a bloku 3 diagnostiky, pripojenych
k bloku 4 ochran, na vystup ktorého sd zaro-
venn pripojené blok 7 pripojenia telefénu,
zdroj 5 kI'udového prudu napéjany spolu s re-
ferenénymi zdrojmi 12, 22 z napajacieho zdro-
ja 6, dolnopriepustny filter 8, ktorého vystup
je paralelne pripojeny k zabezpeovacim blo~



kom 100, 200 skupin. Kazdy z blokov pozosta-
va z analégovo-Gislicového prevodnika 11
resp. 21, dekédera a logiky 13 resp. 23, refe-
ren¢ného zdroja 12 resp. 22, vystupného blo-
ku 14 skupiny resp. 24 a vystupnych kontak-
tov 15 ukonceného svorkami 101 a 102, resp.
25 ukonéeného svorkami 201 a 202. K spoloc-
nym blokom zapojenia patri dalej blok 40
volby rezimu ¢&innosti vyhodnocovacieho si-

boru, blok 30 ovladania suboru, pamét 10 po--

ruchovych stavov, prepina¢ 20 signalizovanej
skupiny, signalizaény panel 9 a svorky 50 a 60
pre pripojenie ovladania pohonu.

Funkecia zapojenia vyhodnocovacieho stibo-
ru zabezpetovacieho zariadenia pre lanové
drahy a lyZiarske vleky, ktoré vyuZiva sys-
tém kludového prudu, predpoklada zabezpe-
¢ovaci okruh vytvoreny minimalne jednovo-
di¢ovym izolovanym vedenim pripojenym

k vstupnej svorke 1 vyhodnocovacieho stiboru -

na zatiatku drahy obsahujucim v sérii zapo-
jené vietky indikétory nebezpeénych stavov
snimade polohy fazného lana, anemometre
a pod. a na konci drahy je ukoncené snimacim
odporom RS, ktorého druhy vyvod je uzem-
neny tak isto, ako vstupna svorka 2 vyhod-
nocovacieho suboru. Maximalny odpor medzi
zemnymi bodmi- zadiatku a konca drahy, vra-
tane odporu izolovaného vedenia, je stanove-
ny na RZ max.

Funkcia zapojenia vyhodnocovacieho stubo-
ru zabezpefovacieho zariadenia pre lanove
drahy a lyZiarske vleky je nasledovna: Po
zapnuti napajacieho zdroja 6 sa aktivuju re-
ferentné zdroje 12, resp. 22 zabezpecovacieho
bloku 100 skupin, resp. 200 a zdroj 5 jedno-
smerného kludového prudu zaisti v pri-
pade normadlneho stavu zabezpectovacieho
okruhu generovanie prudu definovanej vel-
kosti cez blok 4 ochrian a svorku 1 pre
pripojenie k zabezpetovaciemu okruhu,
uzavrety zabezpelovaci okruh so snima-
cim odporom RS, odpor zeme a spdt cez
vstupnu svorku 2 do vyhodnocovacieho stbo-
ru. Tato hodnota priudu urduje zérovenl hod-
notu napitia na vstupe dolnopriepustného
filtra 8, ktory oddeluje indukované striedavé
napitie v zabezpedovacom okruhu, ¢ uZ ho-
vorového, resp. vyzvanacieho prudu z bloku 7
pripojenia telefénu alebo inych rusivych strie-
davych zloziek od vstupov zabezpelovacich

blokov 100, resp. 200. Definovand hodnota

jednosmerného napétia sa teda dostava zaro-
vell na vstup zhodnych blokov 100 a 200. Pre-
toze &innost oboch blokov je v podstate zhod-
na, je dalej popisana len so vztahom k blo-
ku 100. Analogovo-¢islicovy prevodnik 11 pre-
vedie hodnotu vstupného jednosmerného na-
pitia na odpovedajuci ¢islicovy kod, ktory po
dekédovani a vyhodnoteni v logike skupiny
v bloku 13 ovlada ¢innost vystupného bloku
skupiny 14 a tym  uréuje stav vystupného
kontaktu 15 skupiny, pri¢om tento je zopnuty
pokial je kludovy prud v zabezpetovacom

okruhu v dovolenych toleranciach odpoveda-
jucich normalnemu stavu zabezpecovacieho
okruhu. Tento stav je sicasne opticky indiko-
vany na signalizaénom paneli 9. V pripade aj
kratkodobej odchylky kludového prudu na
obe strany mimo pasma nominalnych hodnét
vyvolanej poruchou v zabezpeCovacom okru-
hu, skrat, preruenie, hldsenie niektorého in-
dikatora nebezpeénych stavov a pod., je tato
zmena vyhodnotend po prevode v analégovo-
¢islicovom prevodniku 11 logikou v bloku 13
a po prechode prepinatom 20 signalizovane]
skupiny zapamitand do pamiti 10 porucho-
vych stavov a prislusny poruchovy stav je
opticky indikovany na signaliza¢nom paneli
9, pri¢om vystupny kontakt 15 je rozopnuty.
Zrudenie predchadzajiceho stavu, t. j. vynu-
lovanie pamiti 10 poruchovych stavov a od-
blokovanie vystupného bloku 14 sa vykona
tla¢idlom z bloku 30 ovladania stiboru, pri¢om
stbor vyhodnoti okamzity stav hodnoty klu-
dového prudu v zabezpedovacom okruhu.

PretoZe vstupy blokov 100 a 200 st spojené
paralelne a vystupné kontakty 15, 25 skupin
do série, je pre aktivaciu ovladania pohonu
pripojeného na svorky 50 a 69 potrebné, aby
oba vystupné kontakty 15, 25 skupin boli zop-
nuté. Tento stav je zaisteny len viedy, ak je
kludovy prad v zabezpedovacom okruhu
v pasme nominalnych hodnét a oba zabezpe-
¢ovacie bloky 100, 200 skupin st v poriadku.
Takéto paralelné zdlohovanie kritickych casti
vyhodnocovacieho suboru zabezpecovacieho
zariadenia zaisfuje jeho vysokd prevadzkovu
spolahlivost. Pri poruche niektorej zo zabez-
pecovacich skupin 100, resp. 200, alebo pri po-
ruche stboru & zabezpetovacieho okruhu, pri .
ktorom zostand oba alebo niektory z vystup-
nych kontaktov 15, resp. 25 v rozopnutom
stave, je mo#né havarijné vyradenie bud jed-
nej alebo aj oboch zabezpecovacich blokov
skupin 100, 200 prepinatom v bloku 40 volby
rezimu ¢innosti. Pri rozpojenom vystupnom
okruhu ovladania a odpojenom zabezpedova-
com okruhu je mozné kedykolvek prekontro-
lovat funkciu déleZitych ¢asti vyhodnocova-
cieho stiboru pomocou bloku 3 diagnostiky,
a tym napriklad identifikovaf typ a miesto
pripadnej poruchy vyhodnocovacieho suboru.

Podla predlozeného vyndlezu bol realizova-
ny vyhodnocovaci stubor zabezpecovacieho za-
riadenia pre lanové drahy a lyZziarske vleky
z be¥nych a dostupnych stucasti v kryte KOO
o rozmeroch 107 X 60 X 110 mm § X} h X v.
Funkcia suboru bola odskisana na lanovych
drahach typu HASLER-BERN, POMA a na
lyZiarskych vlekoch typu POMA a TATRA-
POMA s pozitivnym vysledkom. Je predpo-
klad, %e po malych upravéach je takyto vyhod-
nocovaci stbor vhodny aj pre zabezpeCenie
prevadzky ostatnych typov lanovych drah a
lyz. vlekov s dobrymi technicko-ekonomic-
kymi parametrami. -
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie vyhodnocovacieho stiboru zabez-
peCovacieho zariadenia pre lanové drahy a
vleky vyuZivajuce systém kludového prudu
v jednovodifovom zabezpetovacom okruhu
vyznaCujuce sa tym, Ze vstupné svorky (1),
(2) a blok (3) diagnostiky st pripojené k blo-
ku (4) ochran, na vystup ktorého je zarovern
pripojeny blok (7) pripojenia telefénu, zdroj
(5) kludového pradu, ktorého druhy vyvod
je zaroven spojeny s prvym referenénym
zdrojom (12) a druhym referenénym zdrojom
(22) a vystupom napdjacieho zdroja (6), pri-
¢om vystup bloku (4) ochran je dalej spojeny
so vstupom dolnopriepustného filtra (8), kto-
rého vystup je paralelne pripojeny k prvému,
druhému zabezpeéovaciemu bloku (100), (200),
z ktorych kazdy pozostdva z analégovo-¢isli-
cového prevodnika (11), (21) k nemu pripoje-
ného referen¢ného zdroja (12), (22) pridom
vystup analdégovo-¢islicového prevodnika (11,
21) je pripojeny k prvému, druhému dekéde-
ru a logike (13), (23) skupin a jeho vystup je
spojeny s prvym, druhym vystupnym blokom

(14), (24) skupiny, ktorého prvy a druhy vy-
stupny kontakt (15) so svorkami (101), (102
a druhy vystupny kontakt (25) so svorkami
(201), (202) st zapojené v sérii a to tak, Ze
svorka (101) prvého vystupného kontaktu (15)
je spojend s prvou svorkou (50) ovladania po-
honu, svorka (102) prvého vystupného kon-
taktu (15) je spojena so svorkou (201) druhého
vystupného kontaktu (25) a svorka (202) dru-
hého vystupného kontaktu (25) j& spojend
s druhou svorkou (60) ovliddania pohonu, pri-
¢om k svorkdm (101), (202), a vzajomne spo-
jenym svorkdm (102) a (201) je zaroveri pri-
pojeny blok (40) volby rezimu é&innosti vy-
hodnocovacieho stboru, blok (30) ovladania
suboru je zarovel spojeny s prvym a druhym
vystupnym blokom (14) a (24) skupiny a pa-
métou (10) poruchovych stavov, prepinaé (20)
signalizovanej skupiny je spojeny s vystupmi
prvého a druhého dekddera a logiky (13) a (23)
skupin a svojim vystupom je pripojeny k pa-
méti (10) poruchovych stavov, ktorej vystup
je vyvedeny na signaliza¢ny panel (9).
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(54) Zapojenie polevoditevého snimata teploty s dostavitelnou prevodovou
charakteristikou teplota — napiitie

1

Vyndlez sa tyka zapojenia polovoditové-
ho snimada teploty s dostaviteInou prevo-
dovou charakteristikou teplota—napitie,
ktoré rie§i moZnost vzdjomného stotoZne-
nia prevodovych charakteristik s chybou
radu 0,1 % pre lubovolny pofet samostat-
nych polovodiovych snimacov teploty, pri-
gom vo funkcii teplotnych cidiel sa vyuzi-
vaji beZné tranzistory, alebo diody.

Zapojenie polovoditového snimaca teplo-
ty s dostavitelnou prevodovou charakteris-
tikou teplota—nap#tie pozostdva z prado-
vého zdroja (1), k vyvodom ktorého je v
priepustnom smere zapojeny polovodifovy
prechod p—n vo funkcil teplotného Cidla
(2) v sérii s odporom (3). Zarovell je pa-
ralelne k vyvodom teplotného ¢idla (2) pri-
pojeny odporovy deli¢ zloZeny z odporov
(4) a (5), pritom stred delita tvori prvy
vyvod vystupu (6) polovodiCového snima-
Ga teploty a spolo&ny bod pridového zdro-
ja (1) a odporu (3) tvori druhy vivod vy-
stupu (7) polovodicového snimala teploty.

?
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Vyndlez sa tyka zapojenla polovedifové-
ho snima¥a teploty s dostavitelnou prevo-
dovou charakteristikou teplota — napitie,
ktoré riesi moZnost vzédjomného stoto¥nenia
prevodovych charakteristtk s chybou rdadu
0,1 % pre lubovolny podet samostatnych po-

lovodigovych snimadov teploty, priom vo

funkcii teplotnych ¢idiel sa vyuZivaji beZ-
né tranzistory, alebo diody.

V stfasnosti je velmi rozirené pouZiva-
nie polovoditovych snimadov teploty pre
ich nizki cenu, spolahlivd-funkciu, dlhodo-
b stdlost, vysokd citlivost a velmi dobrid li-
nearitu. Pri snimani sa vyuZiva teplotnd za-
vislost napétia na polovodifovom precho-
de p—n, zapojenom v priepustnom smere,
pri€om p—n prechod sliZi ako teplotné &i-
dlo.

U mnohokandlovych systémov pre snima-
nie teploty pracujtcich so spolotnym vy-
hodnocovacim zariadenim, ktoré je ceno-
vo najefektivneiSie, je viak velky problém
s vyberom teplotnych &idiel (diody, tranzis-
tory), ktoré maji v poZadovanom teplotnom
rozsahu prevodové charakteristtky teplo-
ta — napétie totoZné s definovanou chybou,
tak aby bola moZné vzdjomnéd zamenitelnost
jednotlivych teplotngch ¢idiel vo&i vyhod-
nocovaciemu zariadeniu.

Pokroky v technolégii vyroby tranzisto-
rov umoZiiujd v stfasnej dobe produkciu
tranzistorov pre pouZitie vo funkecii teplot-
nych Cidiel v meranom teplotnom rozsahu
—40 aZ +150 °C, avSak aj u najkvalitnejsich
je zarufend len presnost -2 °C, napr. tran-
zistor MTS 102 fy Motorola, o je pre nie-
ktoré aplikdcie nedostatoZné.

Pre vy3Sie néroky na linearitu (0,3 °C) sa
vyrdbaji integrované teplotné senzory, pri
virobe ktorgch sa vyuZivajd Specidlne justo-
vacie techniky laserom ap.

Uvedené nevyhody odstrafiuje, alebo as-
poli padstatne zmierfiuje zapojente polovo-
diového snimada teploty s dostavitelnou
prevodovou charakteristikou teplota — na-
pétie, ktorého podstata spofiva v tom, Ze
prvy vyvod priddového zdroja je spojeny s
prvym :vyvodom teplotného ¢idla a zdroveii
s prvym vyvodom $tvrtého odporu, ktorého
druhy vyvod je spojeny s prvym vyyvodom
vystupu snimaca spolu s prvym vyvodom
piateho odporu, ktoréha druhy vyvod je
zédroveil spojeny s druhym vyvodom teplot-
ného didla a s prvym vyvodom tretieho od-
poru, ktorého druhy vyvod je spojeny s
druhym vyvodom priadového zdroja spolu
s druhym vyvodom vystupu teplotného sni-
mata.

Vyhody zapojenia polovodi€ového snima-
ta teploty s dostavitelnou prevodovow cha-
rakteristikou teplota — nap#tie podla vy-
nédlezw spocivaji v tom, %e doplnenim prv-
ku s polovodi€ovim prechodom p—n (dio-
da, tranzistor) o tri pasivne odpory, moZ:
no dosiahnut vzdjomny stibeh prevodovych
charakteristik teplota — nap#tie s chybou
radu 0,1 % prakticky pre lubovoln§ podet
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polovodiéovych snimadov teploty. Takto vy-
tvorené polovodi¢ové snimace st velmi lac-
né a umoZiluji mnohokandlové snimanie
teploty so spoloénym vyhodnocovacim za-
riadenim pri chybe merania radu 0,1 %
lubovolnym kanédlom.

Zapojenie polovodi¢ového snimada teplo-
ty s dostavitelnou prevodovou charakteris-
ttkou teplota — nap#tie je prikladne zobra-
zené na pripojenom vykrese, kde na obr. 1
je nakreslené zapojenie snimaca teploty s
obecnym polovoditovym prechodom p—n
vo funkcii teplotného ¢&idla, obr. 2 zobra-
zuje ekvivalentné zapejenie polovoditovej
diody vo funkcii teplotného didla, ktori
nahrédza prechod p—n v obr. 1.

Na obr. 3 a, b, c, d st uvedené moZné va-
rianty ekvivalentného zapojenia n—p—n
tranzistora vo funkcii teplotného ¢idla, kto-
ry nahrddza prechod p—n v obr. 1. Pocho-
pitelne pri vhodnej polarizdcii je moZné v
zapojeni rovnako pouZif aj tranzistor p—
—n—p.

Zapojenie polovedidového snimada tep-
loty s dostavitelnou prevodovou charakte-
ristikou teplota — nap#tie pozostdva z pri-
dového zdroja 1 ku vyvodom ktorého je v
priepustnom smere zapojeny polovodifovy
prechod p—n vo funkcii teplotného ¢&idla
2 v sérii s odporom 3. Zdroveii je paralelne
ku vyvodom teplotného ¢idla 2 pripojeny od-
porovy deli€ zloZeny z odporov 4 a 5, pri-
tom stred delida tvor!{ prvy vyvod vystupu
6 polovoditového snimafa teploty a spo-
lo¢ny bod pridového zdroja 1 a odporu 3
tvori druhy vyvod vystupu 7 polovodifové-
ho snimafa teploty. Ako teplotné &idlo 2
modZe byt zapojend polovoditova dioda 20
podla obr. 2, alebo tranzistor 208 v niekto-
rej z modifikéacii podla obr. 3.

Funkcia zapojenia pslovoditového snima-
fa teploty s dostavitelnou prevodovou cha-
rakteristikou teplota — napétie je nasledov-
n&. Pri zapnuti pridového zdroja 1 sa cel-
kovy prad pretekajici odporom 3 rozdeli
na c¢ast pretekajicu teplotnym &idlom 2 a
¢ast pretekajicu odporovym deliom zlo-
Zenym z odporov 4 a §, pri nezataZenfch
vyvodoch 6 a 7 vystupu snima€a teploty.
V¢stupné napétie na vyvodoch 8 a 7 je za
tychto podmienck zévislé ed teploty &idla
2. Ak je celkovy priid zdroja 1 mensi ako
1 mA, je vlastny ohrev teplotného &idla 2
spdsobeny stratovym vfkonom na polove-
diovom prechode p—n zanedbatelny. Po-
tom zapojenie dobre plnf funkciu linedrne-
ho prevodnika teplota — napétie. Ak v pred-
pokladanom rozsahu meranyeh teplét — 40
aZ + 150 °C aproximujeme zdvislost teplo-
ta — napé#tie na kremikovom p—n precho-
de priamkovou zavislostou

vy = Kk.x + q (V: V0 C-L, °C, V),

¢o sa dostatofnou presnostou méZe urobit,
potom pre Iubovolné teplotné &idlo moZe

o
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priamka vykazovat obecne iné hodnoty pa-
rametrov k, gq.

Tento vzdjomny rozptyl prevodovych cha-
rakteristik je v =zapojeni kompenzovany
vhodnymi hodnotami kompenzaénych odpo-
rov 3, 4 a 5, pritom odporom 3 sa kompen-
zuje parameter q a odporovym deliCom z
odporov 4, 5 sa kompenzuje parameter k.
Takto je moZné iterdciou pri dvoch réznych
teplotach z doveleného rozsahu doplnit I'u-
bovolné teplotné ¢idlo 2 odpormi 3, 4, 5
tak, aby vzdjomny sibeh prevodovych cha-
rakteristik takto vytvorenych snimacov tep-
loty bol v definovanom péasme chyby. Pri
praktickej realizdcii s ohladom na poZado-
vané mechanické vlastnosti teplotného idla
2 ako teplotné &idlo 2 méZe byt zapojena
diéda 20 podla obr. 2, alebo tranzistor 200
zapojeny v jednej z modifikdcii podla obr.
3

Podla predloZeného vyndlezu bol realizo-
vany 3estnastkanédlovy systém pre meranie
teploty s polovodi¢ovymi snimaémi teploty,
kde funkciu teplotnych ¢&idiel plnili &s. kre-
mikové diédy KA 206 so spolonym vyhdd-

nocovacim zariadenim (prepinal meracich
miest, spolofny pridovy zdroj, meraci zo-
siliiovaéd, digitdlny voltmeter Metra MT 100).
Vzajomny teplotny stbeh meracich kané-
lov je taky, Ze max. chyba neprekraduje 0,3
stupiii Celsia z meranej hodnoty v rozsa-
hu 0 aZ + 100 °C pre lubovolny kanal sy-
stému.

Preciznej$im dostavenim je mo#né dalSie
zlep3enie vzdjomného stbehu snimacov tep-
loty a tym aj zvySenie celkovej presnosti
meracieho systému. Obsluha realizovaného
16-kandlového teplomeru je jednoduchd. Tep-
lotné &idl4d 1 4 16 sa pripevnia na meranom
objekte v poZadovanych miestach. Meraci
zosilitovac je nastaveny tak, Ze prevodova
konstanta teplota/napétie je 1 °C/1 mV, taks
Ze na pripojenom digitdlnom voltmetri na

- rozsahu 150 mV moZno odéitat merand tep-

lotu priamo v °C. Vyber meracieho kanéluy,
ktory je prdve zobrazovany na displeji volt-
metra sa prevadza prepinafom meracich
miest. Takéto rieSenie zarucuje aj pri mis
nimdlnych nékladoch Siroké moZnosti vyu-
Zitla meraciého systému,

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojenie polovodi€ového snimaca tep-
loty s dostavitelnou prevodovou charakte-
ristikou teplota — napétie, kde sa vo funk-
cii teplotného snimaéa vyuZiva v priepust-
nom smere zapojeny polovodiCovy prechod
p—n, vyznadené tym, Ze prvy vyvod priuido-
vého zdroja (1) je spojeny s prvym vyvo-
dom teplotného ¢&idla (2) a zdroveil s pr-
vym vyvodom Stvrtého odporu (4), ktoré-
ho druhy vyvod je spojeny s prvym vyvo-
dom vystupu snimaca (6) spolu s prvym
vyvodom piateho odporu (5), ktorého dru-
hy vyvod je zdroveil spojeny s druhym vy-

vodom teplotného Cidla (2) a s prvym vy-
vodom tretieho odporu (3), ktorého druhy
vyvod je spojeny s druhym vyvodoin prddo-
vého zdroja (1) spolu s druhym vyvodom
v§stupu snimaca (7).

2. Zapojenie polovoditového snimada tep-
loty podla bodu 1 vyznadené tym, Ze ako
teplotné &idlo (2) je zapojend polovoditové
di6éda (20).

3. Zapojenie polovoditového snimada tep-
loty podla bodu 1 vyznalené tym, Ze ako
teplotné cidlo (2) je zapojeny tranzistor
{200).

1 list vykresov
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(54) Volne programovatelné logické pole

1

Vynélez sa tyka rieSenia volne programo-
vateIného logického pola.

DoterajSie programovatelné logické polia
st integrované ohvody vy33ej hustoty inte-
grédcie. Ich oblast uplatnenia je pri kon-
Strukcii pocitafov a riadiacich logickych sy-
stémov. PouZitie velne programovatelného
logického pola zaistuje vysoku efektivnost
a ‘hospodédrnost rieSenia kombina¢nych a
sekven&nych logickych obvodov, realizuji-
cich &iastkové funkcie zloZitejsich logickych
systémov. Najvhodnejsie je ich pouZitie ako
riadiacej jednotky v centrdlnej jednotke po-
¢itata, mikroprogramovej jednotky alebo
riadiacej jednotky niektorej operacie, napri-
klad riadenia diskovych pamditi.

DoterajSie riSenia programovatelného lo-
gického pola vyuZivaji bipoldrnu technols-
giu. PouZivané blokové schémy pozostédvaji
z dvoch matic -- stftove] a sufinovej, zo
16-tich vonkajsich vstupov a 48-ich vertikal-
nych liniek. PretoZe horizontdlne linky si
zdvojené a pocet vstupov je 16, je polet pro-
gramovatelnych miest su¢inovej matice 2 x
x 16 x 48 = 1536. Podobne pri si&tovej ma-
tici, ktord md 8 vystupov, poCet programova-
telnych miest bude 8 x 48 = 384,

Vy33ie uvedené nevyhody odstraiiuje vol-
ne programovatelné logické pole pozosté-
vajice zo stCinovej matice, st€tovej matice

220923
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a spojovacich horizontdlnych a vertikdlnych
liniek, pri¢om suGfinovd matica obsahuje 16
vstupov pre vonkajSie vstupné premenné po-
dla vynélezu, ktorého podstatou je, Ze 6 vy-
stupov pre vnttorné premenné sictovej ma-
tice st pripojené na vstupny oneskorovacich
obvodov, ktorych vystupy st pripojené na
vstupy logickych c¢lenov ekvivalencie, pri-
¢om druhé vstupy logickych ¢lenov ekviva-
lencie st pripojené na 3est vstupov pre von-
kajSie premenné sacinovej matice a vystupy
logickych ¢lenov ekvivalencie si pripojené
na vstupy pre vnitorné premenné sicinovej
matice, pritom osem spojovacich horizontal-
nych liniek stCtovej matice st cez progra-
movatelné logické Cleny ekvivalencie a vy-
stupné zosilovafe privojené na vystupné
svorky sti¢tovej matice pre logické funkcie.

Volne programovate!né logické pole podlia
vynalezu je oproti doteraz zndmym podob-
nym zariadeniam vyhodné preto, Ze umoiiu-
je pohodiny navrh a realizdciu synchronne-
ho sekventného logického obvodu podstat-
ne v#G8ieho rozsahu vzhladom na pocet
vstupov pre vonkajSie vstupné premenné a
potet vnidtornych stavov tym, Ze pre spétni
vdzbu v automate nie je potrebné pouZivat
vonkajSie svorky pre vystupné logické funk-
cie, dalej, Ze zariadenie oneskorovacich &le-
nov vo vnutornej spitnej véazbe zaistuje vy-
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lacenie: sibehov pri pouZiti k6dw s rovrakeu
véhon, dalej, Ze umoZiiuje: realizdciu viac-
stupiiovych logickych obvodov pri zachovani
toho istého poétu vystupnyech: logickych: funk-
cii, dalej, Ze prvé dve vlastnoesti umoZiiujd
syntézu automatov s detekciou porich s po-
uZitfm koédu ,,n-1“ z ,n" dalej, e vstupy
pre vonkajSie premenné je moZno vyhodne
vyuZit pre modifikdciu nasledujiceho stavu
automatu vonkajSim signdlom a konene, Ze
asynchrénne automaty s detekciou portich
pre riadenie diskrétnych procesorov budi v
mnohych pripadoch obsiahnuté len v jed-
nom navrhovanom programovatelnom logic-
kom poli, ¢o prinesie znaéné ekonomické
dspory v takych pripadoch, kde by bolo inak
potrebné pouZitie diskrétnej logiky, alebo
mikroprocesora.

Na pripojenych vykresoch je na obr. 1
znazornend hrub4 Struktira doteraz vyréba-
nych programovatelnych logickych poli, na
obr. 2 je zndzornené vnitorné usporiadanie
volne programovatelného logického pola
podla vynélezu, na obr. 3 je znézornend lo-
gickd schéma jedného zo Siestich oneskoroe-
vacich obvodov.

Na obr. 1, zndzorilujicom hrubd Struktu-
ru doteraz vyrdbanych volne programovatel-
nych poli, integrovany obvod volne progra-
movateIného logického pola méd 24 svoriek
vonkajSich na ptizdre. Z toho 16 svoriek
predstavuje vstupy X1 aZ X16 pre vonkajsie
vstupné premenné, 8 svoriek predstavuje- vy-
stupné svorky Z1 aZ Z8 pre logické funkcie,
jedna svorka volného programovate!ného
pojenia volne programovatelného logického
pola k zataZi, jedna svorka je uzemnenie,
jedna svorka vollného programovateného
logického- pola-je pripojenie ku zdroju a jed-
na svorka je: venované riadeniu pri progra-
movani. Svorky vstupov X1 a# X1§ pre von-

kajie vstupné premenné si privedené na

vstupy vstupnych zosiliovadov V&1 aZ V$18,
kaZdy z tychto zosiliiovaov mé& 2 v§stupy,
ktoré s navzdjom inverzné: Podet horizon-
tdlnych liniek st¢inovej matice A je 32. Kol-
me na tieto horizontdlne linky sd v sagino-
vej matici A vertikilne linky P1 a% P48: Ka#-
dd z tychto liniek sa mdZe naprogramovat
na jeden z dva na §estndstu moZnych logic-
kych siginov utvorenych zo vstupnych: pre-
mennych. Programovanie sa realizuje pre-
rufenim roztavitelnej programovatelnej

spojky S. Pritomnost pismena v sidine. sa

v sti¢inovej matici A vyjadruje programova-
telnfm bodom D. V priesedniku: prisludngch
liniek je zapojend didda, ktord prindleZf pri-
slu8nému sidinovému logickémuw &lemu.

V' dolnej: gasti obr. 1 je stftovd matica B,
ktord umoZiiuje realizdciu 6smich réznych
logickyeh stuétov, zostavenych z vertikdlnych
liniek: P1 aZ P48. Programovanim je moZné
dosiahnit, Ze na vystupe programovatelnych
logickych &lenov EP1 aZ EP8 ekvivalencie je
vysledok siiftu bud priamy, alebo inverzny.
Ak roztavitelnd programovatelna spojka ST
sa programovanim prerusi, potom: sa vysle-
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dok siftu ukéZe: na vystupnej svorke Z1
pre logické funkcie.

Ak zostane roztavitelnd programovatelnd
spojka 81 neruSend, dostdva sa na vystup-
nej svorke: ZI inverznd hodnota logickej
funkcie. Vystupné zosiliiovade V1 aZ V8 si
ovlddané spolonym vystupom CE, ktory ria-
di odpojenie volne programovatelného lo-
gického pola od: zataZe.

Obr. 2 ukazuje vnaterné usporiadanie vol-
ne programovatelného pola podla vynélezu.
Tu je oproti obr. 1 pridand vniutorné spitné
véizba C, ktord predstavuje 6 herizontdlnych
liniek v st¢tovej matici B, 6 pregramovatel-
nych logickych &lenov E1 aZ EB ekvivalen-
cie. Podla hodn6t vstupov X11 aZ X16 pre
vonkaj$ie vstupné premenné, mé vystup lo-
gickych Clenov: E1 a¥ E6 ekvivalencie bud'
normélnu, alebo inverzni hodnotu vnitor-
nej premennej. Pofet svoriek pre vstupy X1
aZ X18 pre vonkajSie vstupné premenné je
16. Z toho 10 svoriek pre vstupy X1 aZ X10
pre vonkaj3ie vstupné premenné si do vnu-
tornej Struktiry pripojené takym istym spd-
sobom, ako na pévednom rieSent’ — obr: I.
Ostévajicich 6 vstupov X11 aZ X168 pre von-
kajSie vstupné premenné je pripojenych na
logické €leny E1 aZ EB ekvivalencie, ktoré
sii zaradené vo vndtornej spétnej viizbe C.
Vndtornd spédtnt vdzbu C tvorf 6 vstupov
Y11 aZ Y1B pre vnitorné premenné, ktoré si
spojené so Siestimi vstupmi Y21 aZ Y26 pre
vniGterné. premenné v stfinovej matici A.
Vnatornd spédtnd vdzba obsahuje dalej 6
slufiek G1 aZ GSB, kde ka¥da slutka G1 aZ
G6 pozostdva z jedného vstupu Y11 a7 Y16
pre vnutornd premennt siftovej matice B,
jednéhoe oneskorovacieho obvodu T1 a?. TB,
jedného logického &lena ET a¥ Efi ekviva-
lencie, jedného vnitorného prepojenia me-
dzi horizontalnymi linkami a: jediaélhie. vstu-
pu Y21 aZ Y28 pre vnitorné premenné sd:-
¢inovej matice A.

Sest vystupev Y11 aZ Y18 pre vnttorné
premenné siftovej matice B je pripojenych
na vstupy oneskorovacich obvedov TT. aZ T6;
ktorgel: vystupy st pripojené na vstupy lo-
gickych &lenov EI aZ E& ekvivalencie, pri-
tom druhé vstupy logickyetr &lenovw EY a¥
EB: ekvivalencie st pripojené na 6 vstupov
X1¥ aZ X186 pre vonkajgie vstupné premenné
sufinovej matice: A, Vystupy logickych é&le-
nov E1 aZ Ef ekvivalencie si pripejené na
vstupy: ¥2T aZ ¥26' pre vatdtorné premenné
stifinovej matice: A. Osem: spojovacich Hori-
zontdlnych liniek 1 a¥% 8 st&tovej matice B
sl cez programovatelné logické &leny EPI
aZ EP® ekvivalencie a' vfstupné zosiliiovate
V1 aZ V8 pripojené na vystupné svarky ZE
aZ Z® sultovej matice B:pre logické funkcie:

Obr. 3:znédzoriiuje schému jednéhio. zo Sies-
tich oneskorovacich: obvodov T% aZ T14 z
obr. 2. Zo: sverky vstupuw Y pre vndtornd
premenni prichddza- signdl sti¢asne: na. vstup
invertora IT & na druby vstup: hradla H. Vy-
stup: invertora Il je pripojeny na: vstup in-
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vertora 12, Vystup invertora I2 je pripojeny
na prvy vstup hradla H. Vystup hradla H
je pripojeny na vstup invertora I3. Vystup
invertora I3 je pripojeny na vstup logického
¢lena E ekvivalencie.

Konkrétna realizdcia vyndlezu je znézor-
nend na obr. 2. Tu je k stfinovej matici A,
stitovej matici B a spojovacim horizontél-
nym linkdm 1, 2, 3, ... a vertikdlnym lin-
kam P1, P2 a7 P48 pridand vnatornéd spétnd
védzba C. Vnutornd spatnd véazbu C tvori 6 vst-
pov Yil aZ Y16 pre vnitorné premenné spo-
jenymi so $iestimi vstupmi Y21 aZ Y28 pre
vnitorné premenné v sicinovej matici A.
Vnitornd spdtnd vdzba C obsahuje dalej 6
slugiek G1 aZ G6, kde kazda slutka G1 aZ GB&
pozostéva z jedného vstupu Y11 aZ Y16 pre
vntitornt premennt siuctovej matice B, jed-
ného oneskorovacieho obvodu T1 aZ T6, jed-
ného logického ¢lena E1 aZ E& ekvivalen-
cie, vnitorného prepojenia medzi horizon-
tdlnymi linkami 1, 2, 3, 4, ... z jedného vstu-
pu Y21 aZ Y26 vnutornej premennej sticto-
vej matice A. Vystup Y11 pre vnditornd pre-
mennid saftovej matice A je pripojeny na
vstup oneskorovacieho obvodu T1. Vystup
oneskorovacieho obvodu T1 je pripojeny na
jeden z dvoch vstupov logického €lena E1
ekvivalencie. Druhy vstup logického ¢&lena
E1 ekvivalencie je pripojeny na vstup X1l
pre vonkajsiu premennt. Vystup logického
¢lena E1 ekvivalencie je pripojeny na vstup
Y21 pre vnatornd premennd sufinovej ma-
tice A, Vystupny obvod mé 8 horizontédlnych
liniek, ktoré st cez programovatelné logic-
ké Cleny EP1 aZ EP8 ekvivalencie a vystup-

né zosiliiovafe V1 aZ V8 pripojené na vy-
stupné svorky Z1 aZ Z8 pre logické funkcie.
Ak CE = 0, potom sa na vystupnych svor-
kach objavi uZitotny signdl. Ak CE = 1, po-
tom sa dostand na vystupe hodnoty vyso-
kych impedancii, o znamend odpojenie ob-
vodu volne programovatelného logického
pola od zataZi. PretoZe pocCet horizontdlnych
liniek 1, 2, 3, 4, ... podla vynélezu je rov-
naky, ako pofet horizontdlnych liniek 1, 2,
3, 4, ... p6bvodného zapojenia — obr. 1, je
celkovy poCet programovatelnych bodov D
v obidvoch pripadoch rovnaky.

Realizdcia volne programovatelného logic-
kého pola podla vyndlezu je moZnéd u asyn-
chrénneho sekventného obvodu s detekciou
portGch pre vykondvanie funkcie riadiacej
jednotky Zelezni¢nej vymeny, ¢im sa nahra-
di doterajSie reléové zapojenie. PoZaduje sa
tu bezpetnost prace automatu a detekcia
jednoduchych poriuch, ako aj detekcia viac-
nasobnych nesymetrickych porich.

Dalsia moZnost pouZitia vynélezu je vo

vnitornej spdtnej vdzbe pri realizécii viac-
stupfiovjch logickych obvodov kombinaé-
nych.
" Volné programovatelné logické pole s vni-
tornou spitnou vézbou je velmi vhodny pr-
vok pre realizdciu rozsiahlych kombinad-
nych logickych funkcii s poCtom premen-
nych menej ako 17. Tato vhodnost sa prejavi
hlavne vtedy, ak podet prostych implikan-
tov dvojstupiiovej formy je vac¢8i ako pocet
vertikdlnych liniek doteraz vyrdbaného vol-
ne programovatelného logického pola.

PREDMET VYNALEZU

Volne programovatelné logické pole po-
zostdvajice zo sufinovej matice, sudtovej
matice a spojovacich horizontalnych a ver-
tikdlnych liniek, pri€om su¢inova matica ob-
sahuje 16 vstupov pre vonkajSie vstupné
premenné, vyznadujuce sa tym, Ze Sest vy-
stupov (Y11 aZ Y16) pre vnitorné premen-
né stuétovej matice (B) s pripojené na vstu-
py oneskorovacich obvodov (T1 aZ T6), kto-
rych v§stupy st pripojené na vstupy logic-
kych &lenov (El aZ EB6) ekvivalencie, pri-
gom druhé vstupy logickych ¢lenov (E1 aZ

EB) ekvivalencie st pripojené na 3Sest vstu-
pov (X11 aZ X16} pre vonkajSie vstupné pre-
menné sudinovej matice (A) a vystupy logic-
kych &lenov (E1 aZ E6) ekvivalencie su pri-
pojené na vstupy (Y21 aZ Y26) pre vattor-
né premenné sufinovej matice (A), pritom
osem spojovacich horizontalnych liniek (1
aZ 8) stftovej matice (B) si cez programo-
vatelné logické &leny (EP1 aZ EP8) ekviva-
lencie a vystupné zosiliiovade (V1 aZ V8)
pripojené na vystupné svorky (Z1 aZ Z8)
suctovej matice {B) pre logické funkcie.

3 listy vykresov
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(54) Zapojenie pre regulécin vystupného napitia striedata &islicovymi
integrovanymi obvedmi s komparatorom

1 2

Vynélez sa tyka elektrotechniky, konkrét-
ne polovoditovych striedatiov. Riesi problém
reguldcie vystupného napétia striedaca. Pod-
statou vynédlezu je zapojenie kompardtora
na identifikdciu Grovne vystupného napé-
tia striedata a urdenie sméru reguldcie a
pre dalgie spracovanie Cislicovymi integro-
vanymi obvodmi.

2218651
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Vyndélez riesi reguldciu vystupnéhio napé-
tia striedaCa na béaze Cislicovych integro-
vanych obviodov: s kKomparétorom.

Aby sa mohla uskutotnit reguldcia po-
mocou ¢islicov§ch obvodov, je nutné pre-
viest regulované nap&tie na formu, ktord
sii tieto schopné spracovat.

Doteraz zndme rieSenia st zaloZemé na
principe analogo-¢&islicového previodnika na-
pati — frekvencia. Nevyhodou tychto pre-
vodnikov je pomerne velkd teplotnd zavis-
lost a zloZitost rie¥enia. Odstranenie tep-
lotnej z&vislosti vyZaduje daldie pridavné
obviody na termiostatovanie.

Vy38ie uvedené nedostatky st odstrane-
né rieSenim podla vyndlezu, ktorého pod-
statou je, Ze na jeden vstup komparétora
je pripojeny vystup v§stupného napétia strie-
data a na druhy vstup kiomparétora je pri-
pojeny vystup referenéného mapétia. Vystup
kiofiiparatora je pripojeny na jeden vstup
hradla, kym na druhy vstup hradla je pri-
pojeny vystup plniacich hodinovych impul-
zov. Vystup hradla je pripojeny na hodino-
vy vstup prvého Citada a na jeho nulovaci,
alebo nastavovaci vstup je pripojeny vystup
spinacich impulzov striedaca. Vystup spi-
nacich impulzov striedada je zaroveii pripo-
jeny.na.jeden vstup riozhodovacieho obvodu
a na druhy vstup rozhodovacieho obviodu
je pripojeny vystup prenos prvého &itaca.
Vystupy rozhodovacieho obvodu st pripoje-
né na hodinové vstupy vpred a vzad dru-
hého ¢itada.

Blokova schéma zapojenia predmetu vy-
nélezu je zndzornend na vykrese.

Na vstupy komparatora 1 je pripojeny
vystup Uy vystupného napéitia striedata
a vystup U, referenéného napétia. Vystup
kompardtora je pripojeny na vstup hradla
2. Na druhy vstup hradla 2 je pripojeny vy-
stup p plniacich hodinovych impulziov. Vy-
stup hradla 2 je pripojeny na hodinovy
vstup prvého c¢itada 3. Na nulowaci alebo
nastavovaci vstup prvého &ftata 3 je pripo-
jeny vystup s spinacich impulzov strieda-
da. Vystup prenos prvého &itada 3 je pripo-
jeny na jeden vstup rozhodovacieho obvo-
du 4. Na druhy vstup rozhodovacieho ob-

4
vodu 4 je pripojeny vystup s spinacich im-
pulzov striedada. Vystupy rozhodovacieho
obvodu 4 st pripojené na hodinové vstupy
vpred a vzad druhého ¢itaca 5.

Galvanicky oddeleny, pretransformovany,
usmerneny a vyhladeny Uy vystupného
napétia striedada je pripojeny na jeden
vstup kompardtora 1. Na druhy vstup kom-
pardtora 1 je pripojeny vystup U, stabili-
zovaného referentného napétia odpoveda-
jice menovitému napétiu striedaa. Ked vy-
stupné napétie striedada prekro¢i trioveit
menovitého napétia, vystup komparatora 1
odhradluje plniace hodinové impulzy p
prvého CitaCa 3. Prvy citac 3 je taktovany
spinacimi impulzami striedada s. Po naplne-
ni prvého &itata 3 sa na jeho vystupe pre-
nos vyrobi impulz, prvy &ita¢ 3 sa zastavi
a Cakd na nasledujici takt. Aby sa prvy
¢ita¢ 3 pocas taktu naplnil, musi byt splne-
né podmienka: o

kde

n je modul prvého &itaca 3

f, je frekvencia plniacich hodinovych
impulzov

f = 2.m.f je frekvencia spinacich im-
pulzov striedaca

m je pocet faz vystupného napétia strie-
daca :

f je vystupna frekvencia striedaca. -

Ked vystupné napédtie striedata pokles-
ne pod menovitd droveii, vystup kiompargto-
ra 1 zahradluje plniace hodinové impulzy
prvého Citada 3 a tym zabréni generovaniu
impulzu na vystupe prenos prvého Citafa 3.
Rozhiodovaci obvod 4 v kaZdom takte dakéd
na impulz z vystupu prenos prvého Citaca
3, ak pride zvysi stav druhého ditada 5 o
jednotku, ak nepride zniZit stav druhého
¢itaa 5 o jedniotku. Stavom druhého &itata
5 je definovand regulatnd odchylka.

Zapojenie je mioZné pouZit v striedadoch,
kde je potrebné udrZat na v§stupe kion$tant-
né napétie.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre reguldciu vystupného na-
pétia striedada Cislicovymi integrovangmi
obvodmi s kompardtorom vyznafené tym,
Ze na jeden vstup komparédtora (1) je pri-
pojeny vystup (Uws) vystupného napétia
striedada na druhy vstup komparétora (1)
je pripojeny vystup (U.:) referentného na-
pétia, pricom vystup kompardtora (1) je
pripojeny na jeden wvstup hradla (2), kym
na druhy vstup hradla (2) je pripojeny vy-
stup (p) plniacich hodinowych impulzov,

kde vystup hradla (2) je pripojeny na hodi-
novy vstup &itada (3), pridom na nastavo-
vaci, alebo nulovaci vstup ¢itada (3) je pri-
pojeny vystup (s) spinacich impulzov strie-
daca, ktory je zdroveil pripojeny na jeden
vstup riozhodovacieho obvodu (4), kym na
druhy vstup rozhodovacieho obviodu (4) je
pripojeny vystup prvéhio ¢itada (3), zatial
¢o vystupy rozhodovacieho obviodu (4) si
pripojené na hiodinové vstupy vpred a vzad
druhého &itada (5).

1 list vfkresov
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(54) Zapojenie synchrinneho adaptora - D

1 2

Synchrénny adaptor-D je urfeny k pre-
pojeniu pocitadovych systémov SMEP cez
synchrénne modemy. Pripdja sa jednym
medzistykom k spolo€nej zbernici a druhym
medzistykom k modemu 5 rozhranim V24
CCITT. Zapojenie synchrénneho adaptora-D
zabezpeduje vysielanie a prijimanie syn-
chronnej informécie v procedire DDCMP.

229537
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Vyndlez sa tyka zapojenia synchrénneho
adaptora-D pre procediru DDCMP, urfeného
pre poditatové systémy so spolo€nou zberni-
cou podla normatfvneho materidlu NM MPK
po VT 34-80.

Doteraz zndme zapojenie je univerzédlne
a zloZité. Je realizované na 3-konektorovej
doske SMEP, ¢o znemoZiiuje jeho umiestne-
nie do termindlovych stanic SMEP ako i do
prvej a Stvrtej pozicie univerzdlneho bloku
medzistyku.

Vyssie uvedené nedostatky odstrafiuje za-
pojenie synchrénneho adaptora-D podla
tohto vynalezu, ktorého podstata je, Ze vy-
stupy ddtového registra vysielada st prive-
dené na vstupy serializdtora, na Kktorého
zapisovaci vstup je pripojeny vystup z bloku
zépisu serializatora, priom vystup zo seria-
lizdtora je privedeny na vstup generdtora
CRC a zaroveii tie¥ na vstup hradlovacieho
bloku vystupu, na ktorého dalsi vstup je
pripojeny vystup z generatora CRC, zatial
go prvy vstup uvolilovacieho bloku vysielata
je pripojeny k vystupu stavového registra
vysielata ako aj k vstupu bloku sledovania
cyklov vysielaga, druhy vstup je pripojeny
k vystupu datového registra vysielada, tre-
ti vstup je spojeny s daldim vystupom déto-
vého registra vysielada, §tvrt§ vstup uvol-
fiovacieho bloku vysielade je spojeny s vy-
stupom ¢&itata vyslanych bitov, ktory je z&-
roveii privedeny na vstup hradlovacieho blo-
ku &itada, ako aj na vstup bloku sledovania
cyklov vysielate a dalej na vstup zépisu
serializdtora a na vstup prepinacieho bloku,
pritom na druhy vstup prepinacieho bloku
je pripojeny vystup uvolilovacieho bloku vy-
sielata, ktorého dalsi vystup je spojeny so
vstupom hradlovacieho bloku &itada a dalsi
vystup je pripojeny k druhému vstupu hrad-
lovacieho bloku ¢&itada, ktorého dva vystupy
st pripojené k dvom vstupom ¢&itacda bitov,
zatial Go vystup prepinacieho bloku je spo-
jeny so vstupom hradlovacieho bloku vystu-
pu, ktorého vystup je pripojeny k vstupu
bloku prevodnikov drovni a v§stup prepina-
cieho bloku je pripojeny jednak- -k vstupu
hradlovacieho bloku v§stupu ako aj k vstu-
pu uvoliiovacieho bloku vysielaca a k vstupu
ditata vyslanych bitov, ktorého posledny
vystup je spojeny s vystupom ¢&asovacieho
bloku vysielada, pri¢om jeho daldi vystup
je spojeny so vstupom uvoliiovacieho blo-
ku vysielada ako aj so vstupom bloku zé&pi-
su serializdtora a vystup bloku &asovania
vysielafa je pripojeny k vstupu generédtora
CRC a tieZ k vstupu bloku sledovania cyk-
lov vysielada, ktorého vystup je spojeny so
vstupom stavového registra vysielada, zatial
¢o vystupy registra stavov a parametrov a
deserializdtora st privedené na vstupy kom-
pardtora, ktory je spojeny s I. blokom syn-
chronizdcie a s II. blokom synchronizécie,
pridom I. blok synchronizdcie je spojeny s
blokom ¢itaca prijatych znakov a s II. blo-
kom synchronizacie, ktory je spojeny s blo-
kom ¢&itaca prijatych znakov, s blokom zépi-

4

su a s blokom povolenia aktivnosti, zatial ¢o
blok ¢asovania prijimada je spojeny jednym
svojim vystupom s blokom d&itagda prijatych
znakov, s blokom generovania CRC a s de-
serializatorom a s druhym svojim vystupom,
s blokom datovej dostupnosti prijimaca, pri-
dom tretim vystupom je pripojeny k bloku
generovania CRC a Stvrtym vystupom k blo-
ku aktivnosti prijimada, pritom blok pre-
vodnikov je spojeny s deserializdtorom a s
blokom generovania CRC, ktory je dalej spo-
jeny s datovym registrom prijimada, naproti
tomu blok generovania CRC je spojeny s dé-
tovym registrom prijimaca a blok povolenia
aktivnosti je spojeny s blokom aktivnosti
prijimaca a ten je spojeny s registrom stavov
prijimac¢a, pri¢om blok zépisu je spojeny s
datovym registrom prijimada a s blokom da-
tovej dostupnosti prijimaca, ktory je dalej
spojeny s registrom stavov prijimaca, zatial
go register stavov prijimaca je jednym svo-
jim vystupom spojeny s blokom zapisu a s
blokom povolenia aktivnosti a s druh§ym svo-
jim vystupom s blokom détovej dostupnosti
prijimaga, s I. blokom synchronizédcie a s II.
blokom synchronizéacie.

Zapojenie synchrénneho adaptora-D po-
dla tohto vyndlezu je oproti doteraz zndmym
zapojeniam vyhodné preto, lebo je realizo-
vatelné s men3im podtom sadiastok a je u-
miestnené na mensej doske ploSnych spojov.

Na priloZenom vykrese je zobrazend cel-
kovad blokova schéma zapojenia synchrén-
neho adaptora-D.

Synchrénny adaptor-D je na spolotnu
zbernicu poditadového systému 0 pripojeny
cez blok 1 styku so spoloénou zbernicou,
ktory generuje signédly pre zdpis a &itanie
niektorého z nasledovnych registrov: ddtové-.
ho registra 2 vysielada, stavového registra 3
vysielada, registra 16 stavov a parametrov,
dadtového registra 17 prijimaca a registra 18
stavov ‘prijimaca. Vysiela¢ sliZi na seriali-
zdciu vysielanych ddt a na vypodet zabezpe-
Covacej postupnosti ako pre zdhlavie, tak aj
pre datovi ¢ast vysielaného bloku. Casovanie
vysielaCa je generované v ¢asovacom bloku
13 vysielada a je odvodené od hodinovych
impulzov z modemu, ktoré si v bloku 14 pre-
vodnikov drovni konvertované z drovne po-
dla doporudenia V28 CCITT na TTL droveil
ako signdl Al4 a tento je privedeny na vstup
13A casovacieho bloku 13 vysielada. Uvolne-
nie ¢innosti vysielada je podmienené jednak
zdpisom stavovych a datovych bitov 1A z
bloku 1 styku so spolonou zbernicou, ktoré
su privedené na vstup A2 d4tového registra 2
vysielada a jednak zdpisom stavovych bitov
1B, ktoré sii privedené na vstup B3 stavové-
ho registra 3 vysielada. Vystup 7A uvolilova-
cieho bloku 7 vysielada, ktory je spojeny so
vstupom A8 hradlovacieho bloku 8 d&itada,
sa nastavi vtedy, ak st nastavené vstupy A7
a B7, z ktorych A7 je spojeny s vystupom 3A
stavového registra 3 vysielaca a B7 je spo-
jeny s vystupom 2C datového registra 2 vy-
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sielata a ak na vstup F7 pride impulz z vy-
stupu B13 dfasovacieho bloku 13 vysielaca.
Vystup 7B, ktory je inverznym k vystupu 7A
uvoliiovacieho bloku 7 vysielaca, je prive-
deny na vstup B8 hradlovacieho bloku 8 ¢&i-
tada a spdsobi nastavenie vystupu 8B tohto
bloku. Vystup 8B je spojeny s uvoliiovacim
vstupom B9 c¢itaca 9 vyslanych bitov, na
ktorého dalsi vstup D9 st privddzané Easo-
vacie impulzy z vystupu C13 c¢asovacieho
bloku 13 vysielada. Prichodom prvého ¢&aso-
vacieho impulzu za podmienky, Ze je na-
staveny vstup A9, nastavi sa vystup 9A cita-
¢a 9 vyslanych bitov.

V pripade, Ze vstup AS nie je nastaveny,
potom sa vystup 9A nastavi po kaZdom Os-
mom c¢asovacom impulze, ak je nastaveny
vstup €8, ktory je spojeny s vystupom 113
prepinacieho bloku 11 alebo po Sestndstom
¢asovacom impulze, ak vstup €9 nie je na-
staveny. Nastavenie vystupu 9A, ktory je spo-
jeny so vstupom A6 bloku 6 zdpisu serijali-
zatora, spdsobi po prichode impulzu na dru-
hy vstup BB, ktory je spojeny s vystupom
B13 gasovacieho bloku 13 vysielata, vygene-
rovanie impulzu na vystupe 6A bloku 6 zapi-
su serializatora, ¢o spdsobi prepis znaku z
vistupu 2A d4tového registra 2 vysielala,
ktory je spojeny so vstupom A5, do seriali-
zatora 5. Sériové déta sii z vystupu 3A se-
rializdtora 5 privddzané jednak na vstup
12B hradlovacieho bloku 12 vystupu ako aj
na vstup A180 generatora 10 CRC. Vystup 15A
generdtora 10 CRC je spojeny so vstupom
12A hradlovacieho bloku 12 vystupu. V tom-
to bloku sa v pripade nastavenia vstupu 12D,
ktory je spojeny s vystupom 11A prepinacie-
ho bloku 11, prepisujd data zo vstupu 12B
na vystup Al2. Nacpak, ak je nastaveny
vstup 12C, ktory je spojeny s inverznym vy-
stupom 118 prepinacieho bloku 11, si pre-
pisované data zo vstupu 12A na vystup A12,
ktory je spojeny so vstupom 14A bloku 14
prevodnikov drovni. Vystup 9A citada 9 vy-
slanych bitov je spojeny tieZ so vstupom A1l
prepinacieho bloku 11 a v sifinnosti s dal-
§im vstupom B11 tohto bloku sa ovldda na-
stavovanie vystupov 11A alsbo 118 a tym aj
vysielanie ddt alebo postupnosti CRC. Vstup
B11 je spojeny s vystupom 7C uvoliiovacieho
bloku 7 vysielada, a je ovlddany prostred-
nictvom vstupu C7, ktory je spojeny s vy-
stupom 2B datového registra 2 vysielada a
vstupu D7, ktory je spojeny s vystupom %A
¢itaca 9 vyslanych bitov. Vystup 9A je spo-
jeny taktieZ so vstupom C4 bloku 4 sledova-
nia cyklov vysielada a v sti¢innosti s dalsi-
mi vstupmi A4, ktory je spojeny s vystupom
3A stavového registra 3 vysielaca a B4, kto-
r¥ je spojeny s vystupom Al3 &asovacieho
bloku 13 vysielaca, je vZdy po skonéeni vy-
sielacieho cyklu nastaveny vystup 4A bloku
4 sledovania cyklov vysielada a tento vystup
je spojeny so vstupom A3 stavového regist-
ra 3 vysielala.

Prijimal zabezpefuje synchronny prijem
informédcie prichddzajtcej cez blok 14 pre-
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vodnikov, konvertujici ddta o trovniach po-
dla doporucenia V28 CCITT na TTL a naopak.
Prijimad je pripraveny k ¢&innosti zdpisom
synchroniza¢ného znaku, ktory sa bude v
danom prenose peouZivat, z vystupov 1C z
bloku 1 styku so spolo¢nou zbernicou do
vstupov Al§ spodného bytu registra 16 sta-
vov a parametrov a zdpisom uvelilovacieho
bitu prijimada z vystupu 1D bloku 1 styku
so spolotnou zbernicou do vstupu Alg re-
gistra 18 stavov prijimada, ¢o spbschi na-
stavenie vystupu 18A, ktory je spojeny so
vstupom A24 bloku 24 détove] dostupnosti
prijimada, dalej so vstupom B21 I. bloku 21
synchronizdcie a so vstupom B22 II. bloku
22 synchronizdcie. Cinnost prijimada je za-
hajend prichodom spravy, ktord musi zaCi-
nal{ minimédlne dvoma synchronizatnymi
znakmi. Prijimané dédta prichddzajice do
bloku 14 prevodnikov turovni, pokracuji z
vystupu 14D do vstupu A19 descrializdtora
18, ktory je taktovany hodinami prichddza-
jicimi na vstup B19. Prvy prijaty znak, kto-
rym je prvy synchronizaény znak, do de-
sarializatora 19 je cez vystupy 19A a vstupy
A20 porovnany v kompardtore 2§l s obsa-
hom spodného bytu registra 16 stavov a pa-
rametrov, ktory je spojeny vystupmi 168 so
vstupmi B2 komparatora 28. Ak doSlo k
zhode, kompardtor 20 vygeneruje na svojom
v{stupe 2BA signdl, ktory v I. bloku 21 syn-
chronizacie cez vstup A21 spOsobi nastave-
nie vystupu 21A. S prichedom signédlu z vy-
stupu 21A na vstup A23 bloku 23 ¢gitaca pri-
jatych znakov, sa tento vynuluje a vystup
23A sa nastavi do logickej nuly. Hodiny, kto-
ré prichadzaja z vystupu 28A bloku 28 &a-
sovania prijimaca do vstupu B23 bloku 23
¢itada prijatych znakov, zabezpecuja od to-
hoto okamihu nastavovanie vystupu 23A,
vZdy po kaZdych 8 prijatych bitoch, t. j. vZdy
po prijati jedného kompletného znaku. Dru-
hy prijaty synchronizaény znak do deseria-
lizatora 19 sa opét, ako pri prvom synchro-
nizatnom znaku porovnd v komparatore 20
s obsahom spodného bytu registra 16 stavov
a parametrov. Ak opédt dbjde k zhode, vy-
generuje sa na vystupe 20A kompardtora 20
signal vstupujici do vstupu €22 II. bloku 22
synchronizicie, ktory spolu s uZ vygenero-
vanym signdlom na vstupe A22 a so signa-
lom D22 prichddzajicim z vystupu 23A blo-
ku 23 &itafa prijatych znakov spdsobi na-
stavenie vystupu 22A II. bloku 22 synchro-
nizdcie. Od tchoto okamihu je prijimac
zosynchronizovany. V3etky dal3ie prijaté
znaky sid z vystupov 1%% deserializato-
ra 19 privddzané ns vstupy Al17 dato-
vého regzistra 17 opriiimaca, odkial si
prostrednictvom vystupov 174 a vstupov Cl1
bloku 1 styku so spolo¢nou zbernicou pred-
kladané programu. Od tejto chvile si gene-
rované signaly 24A v bloku 24 datovej do-
stupnosti prijimaga a 28A v bloku 26 aktiv-
nosti prijimaca, ktoré zabezpe&ujii spolupra-
cu s programom. Signdl 22A vystupujdci z
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druhého bloku 22 synchronizicie a vstupu-
jaci do vstupu A25 bloku 25 zdpisu spolu so
signalom 23A z bloku 23 &itada prijatych
znakov vstupujicim do vstupu B25 a hodi-
novym signalom 288 z bloku 28 dasovania
prijimata 28 vstupujicim do vstupu C25
vstupujdcimi do toho istého bloku spdsobia
vygenerovanie vstupného signdlu 25A a sig-
nélu 25B. Signdl 25A vystupujici z bloku 28
zdpisu a vstupujici do vstupu B17 dédtového
registra 17 prijimacta zabezpeduje prepis ob-
sahu deserializdtora 19 z jeho vystupov 198
do vstupov A17 datového registra 17 priji-
mada vZdy po prijati dplného znaku. Signél
258 generovany blokom 23 zépisu vstupuja-
ci do vstiipu B24 bloku 24 datovej dostup-
nosti prijimac¢a spolu s hodinovym signdlom
288 z bloku 28 dasovania prijimada vstupu-
jacim do vstupu €24 tohoto istého bloku
spdsobia nastavenie signdlu 24A po usku-
totneni prenosu dat z deserializdtora 19 do
datového registra 17 prijimada. Signdl 22A
z II. bloku 22 syrchtonizdcie vstupujici do
vstupu A27 bloku 27 povolenia aktivnosti
spolu so signdlom 23A z bloku 23 ¢itada pri-
jatych znakov vstupujicim do vstupu B27
spBsobia v bloku 27 povolenia aktivnosti na-
stavenie vystupného signdlu 27A. Tento sig-
ndl vstupujici do vstupu A28 spolu so sig-
ndlom 28C z bloku 28 &asovania prijimaca
vstupujiicim cez vstup B26, spdsobia v bloku
26 aktivnosti prijimaca nastavenie vystup-
ného signdlu 2BA. Vystupny signdl 24A vstu-
pujtci do vstupu B18 spolu 5 vystupnym sig-
ndlom 26A vstupujicim do vstupu C18 re-
gistra 18 stavov prijimaga si dostupné pro-
gramu cez vystupné signdly 188, ktoré vstu-
puji do vstupov D1 bloku 1 styku so spoloc-
nou zbernicou. V pripade, Ze v prena3anej
sprdve je pritomnych viac synchronizadnych
znakov neZ dve a nie je ¥iadice, aby sa tie-
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to nadbytocné synchronizdtné zhaky pred-
kladali programu a zéroveli sa z nich poti-
tala CRC postupnost, je v registri 18 stavov
prijimada nastaveny vystupny sighdl 18C.
Tento vstupuje do vstupu 25D bloku 25 z4:
pisu a do vstupu C27 bloku 27 povolenia
aktivnosti, ktoré zablokuje dovtedy, pokym
nie je prijaty ddtovy znak rozdielny od syn-
chroniza&ného znaku. AZ potom je povolené
nastavenie vystupnych gighdlov 24A a 2BA.
Z prijimanych ddt prichddzajtcich z v{stu-
pu 14D bloku 14 prevodnikov drovni do
vstupu A13 bloku 15 generovania CRC je vy-
poditavand CRC postupnost. Signdly 28A a
28D generované blokom 28 Casovania priji-
mada vstupujd do vstipov B15 a C15 bloku
15 generovania CRC, kde zabezpetuji vnu-
tornd &innost bloku. Vysledok vypotu CRC
7 vysttupu 15A vstupujé do vstupu C17 déto-
vého registra 17 prijimaca, odkial je dostup-
ny cez vystupy 17A programu. Hodiny pre
vnidtornit &innost prichddzaji zo synchrén-
neho modemu cez blok 14 prevodnikov, od-
kial cez vystup 14B vstupuji do vstupu A28
bloku 28 gasovania prifimada. O prichode
datového znaku je informovany program
prostrednictvom prerufenia, ktoré je gene-
rované bhlokom 1 styku so spolofnou zber-
nicou. Prerufenie je odvodené od sighélu
24A, ktory sa nastavuje po prepisani zhaku
deserfalizdtora 19 do d4tového registra 17
prijimaca a nuluje jeho preéftanim. Register
18 stavov prijimada prostrednictvom vystup-
nych signdlov 18D a vstupnych signdlov C18
ovidda &innost modemu cez blok 14 prevod-
nikov drovni prostrednictvorn vstupnych sig-
nalov B14 a vystupnych signalov 14C.
Zapojenle synchrénneho adaptora-D podla
tohto vyndlezu umoZiiuje realizovat pri zni-
#eni vyrobnych nakladov synchrénny komu-
nikagny modul pre proceddru DDCMP.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie synchronneho adaptora-D po-
zostdvajice z bloku styku so spolocnou zber-
nicou, datového registra vysielada, stavoveé-
ho registra vysiela¢a, bloku sledovania cy-
klov vysielala, serializdtora, bloku zdpisu
serializdtora, uvoliiovacieho bloku vysiela-
¢a, hradlovacieho bloku ¢&itada, ¢itata vysla-
nych bitov, generdtora CRC, prepinacieho
bloku, hradlovacieho bloku v{ystupu, ¢asova-
cieho bloku vysielaa, bloku prevodnikov -
rovii, bloku generovania CRC, registru sta-
vov a parametrov, datového registru priji-
maca, registru stavov prijimaca, deserializé-
toru, kompardtoru, I. bloku synchronizicie,
IT. bloku synchronizdcie, bloku ¢itafa prija-
tych znakov, bloku ddtovej dostupnosti pri-
jimaca, bloku zdpisu, bloku aktivnosti pri-
jimada, bloku povolenia aktivnosti, bloku ¢a-
sovania prijimaca, vyznacené tym, Ze vystu-
py (2A) dAatového registru (2) vysielada sa
privedené na vstupy (A5) serializdtora (5),
na ktorého zapisovaci vstup (B5) je pripo-

jeny vystup [6A]) z bloku (8) zdpisu seriali-
zatora, pricom vystup (5A) 2o serializdtora
(5) je privedeny na vstup [Al10) generdtora
(10) CRC a zéroveii tieZ na vstup (12B)
hradlovacieho bloku (12} vystupu, na Kkto-
rého dalsi vstup (12A) je pripojeny vystup
(10A) z generdtora (10) CRC, zatial o prvy
vstup [{A7) uvolilovacieho bloku (7) vysie-
laga je pripojeny k vystupu (3A]) stavového
registra (3) vysielafa, ako aj k vstupn (A4)
bloku (4) sledovania cyklov vysiela&a, dru-
hy vstup (B7) je pripojeny k vystupu (2C)
ddtového registra -(2) vysislaga, treti vstup
(C7) je spojeny s vystupom (2B) ddtového
registra vysielaga, Stvrty vstup (D7) uvol-
fiovacisho bloku (7) vysielada je spojeny s
vystupom (9A) ¢itada (9) vyslanych bitov,
ktory je zéroveil privedeny na vstup (C8)
hradlovacieho bloku (8) d&itada, ako aj na
vstup (C4) bloku (4) sledovania cyklov vy-
sielafa a dalej na vstup (A6) bloku (6) z&-
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pisu serializdtora a na vstup (All) prepina-
cieho bloku (11), pri¢om na druhy vstup
(B11) prepinacieho bloku (11), je pripoje-
ny vystup (7C) uvoliiovacieho bloku (7) vy-
sielada, ktorého dalsi vstup (7A) je spojeny
so vstupom (A8) hradlovacieho bloku (8)
¢itada a dalsl vystup (7B) je pripojeny k
druhému vstupu {B8) hradlovacieho bloku
(8) d&itada, ktorého vystup (8A) je pripoje-
ny k vstupu (A9) a vystup (8B) k vstupu
(B9) ¢itada (9) vyslanych bitov, zatial Co
vystup (11A) prepinacieho bloku (11) je
spojeny so vstupom (12C) hradlovacieho
bloku (12) vystupu, ktorého vystup (Al2)
je pripojeny k vstupu (14A) bloku (14]) pre-
vodnikov drovni a vystup (11B) prepinacie-
ho bloku (11} je pripojeny jednak k vstupu
(12D} hradlovacieho bloku (12) vystupu ako
aj k vstupu (E7) uvoliiovacieho bloku (7)
vysielata a k vstupu (C9) &itada (9) vysla-
nych bitov, ktorého posledn§ vstup (D9) je
spojeny s vystupom (C13) &asovacieho blo-
ku (13) vysiela¢a, pritom jeho daldi vystup
(B13) je spojeny so vstupom (F7) uvoliio-
vacieho bloku (7] vysielada ako aj so vstu-
pom (B6) bloku (6) zépisu serializdtora a
vystup (A13) bloku (13) Casovania vysiela-
¢a je pripojeny k vstupu (B10) generéitora
(10) CRC a tiez k vstupu (B4) bloku (4)
sledovania cyklov vysielata, ktorého vystup
{4A) je spojeny so vstupom (A3) stavového
registra (3) vysielada, pritom blok (14)
prevodnikov Grovni je svojim vystupom (14D)
spojeny so vstupom (A15) bloku (15) ge-
nerovania CRC a so vstupom (Al9) deseria-
lizdtora (19), ktorého vystupy (19B] si spo-
jené so vstupmi (A17) détového registra
(17) prijima&a a vystupy (19A]) so vstupmi
(A20) komparatora (20), ktorého vstupy
(B20) st spojené s vystupmi (16B) registra
(16) stavov a parametrov a vystup (20A] so
vstupmi (A21) 1. bloku (21} synchronizacie
a (C22) IL bloku (22) synchronizacie, pri-
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¢om I. blok (21) synchronizicie je svojim
vystupom (21A) spojeny so vstupmi (A22}
1I. bloku [22) synchronizdcie a (AZ23) bloku
{23) ¢itania prijatych znakov, z ktorého vy-
stup (23A) je spojeny so vstupom (D22} II
bloku {22) synchronizdcle a so vstupmi
(B25) bloku (25) zapisu a (B27) bloku (27)
povolenia aktivnosti a jeho daldi vstup
(A27) je spojeny so vstupom [A25) bloku
(25) zapisu a s vystupom {22A) z II. bloku
(22} synchronizacie, zatial o vystup (28A)
bloku [28) c¢asovania prijimaca je spojeny
so vstupom (B15) bloku (15) generovania
CRC a dalsimi vstupmi (B19) deserializdtora
(19) a (B23) bloku (23) ¢itaca prijatych
znakov, prigom vystup (28B) bloku (28]} &a-
sovania prijimaca je spojeny so vstupom
(C25) bloku (25) zdpisu a so vstupom (C24)
bloku (24) datovej dostupnosti prijimaca a
vystup (28C) bloku (28) &asovania prijima-
¢a je spojeny so vstupom (B26) bloku (26)
aktivnosti prijimaca a posledny vystup (28D)
bloku {28) casovania prijimaca je spojeny
so vstupom (C15) bloku [15] generovania
CRC, ktorgho vystup (15A) je spojeny so
vstupom (CLl7) ddtového registra (17) pri-
jimaca a vystup (18A) z dalSieho bloku re-
gistru (18) stavov prijimada je spojeny so
vstupom (A24) bloku (24) datovej dostup-
nosti prijimaca a so vstupmi (B21) I bloku
(21) synchronizdcie a (B22) II. bloku (22)
synchronizacie, pricom dalsi vystup (18C)
z registra (18) stavov prijimada je spojeny
so vstupom (D25) bloku (25) zdpisu a so
vstupmi (C27) bloku (27) povolenia aktiv-
nosti, z ktorého vystup (27A] je spojeny so
vstupom (A26) bloku (26) aktivnosti priji-
mafa a jeho vystup {26A) je spojeny so
vstupom (C18) registra (18) stavov prijima-
ta a blok (25) zapisu je svojim vystupom
(25B) spojeny so vstupom (B17) déatového
registra (17) prijimada.

1 list vykresov
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{54) Zapcjenie pre nabijanic akumuldtorov

1 2

Zapojenie je urfené pre automatické na-
bijanie akumuldtorov urfenych pre zdloho-
vanie napéjania systémov pri vypadu sie-
tového napdtia. Zapojenie sleduje velkost
odoberaného néboja z akumuldtora a za-
bezpefuje dodanie potrebného ndboja do a-
kumuldtorov pri nabijani tak, aby nedoché-
dzalo k prebijaniu akumulftorov. Zapojenie
je doplnené obvodom pre odpojenie akumu-
latorov pri vybiti.
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Vynélez sa tyka zapojenia pre nabijanie
akumulétorov.

Doteraz zndme zapojenia pre nabijanie a-
kumuléatorov vyuZzivali dva spdsoby pre ur-
tovanie dl¥ky nabijacieho cyklu. Prvy spd-
sob vyuZiva sledovanie napd#tia akumulato-
rov vtedy, ak je toto napitie zavislé na stup-
ni nabitia akumulétora. Pri poklese napitia
na minimélnu dovolend hodnotu sa pripoji k
akumulédtoru zdroj pridu a nabijanie tr-
véd dovtedy aZ napitie na svorkdch akumu-
ltora dosiahne hodnotu, ktoréd je charakte-
ristickd pre nabity stav akumulatora. Tento
sposob moZe byt eSte doplneny snimadom
teploty akumuldtorov, u ktorych je napétie
z4vislé aj od teploty, &im sa zvySi presnost
pri uréovani stavu nabitia. Druhy spdsob sa
pouZiva u akumuldtorov, ktoré nemajd vy-
razni zmenu napétia v zévislosti na stave
nabitia. -Tento pripad nastdva u akumuléto-
rov, u ktorych sa svorkové napétie na za-
¢iatku nabijania sa v kratkom &ase zvysi z
minimélnej hodnoty na hodnotu, ktord sa v
priebehu dalsieho nabijania meni len velmi
pomaly a navySe moZe sa menit i s inymi
parametrami, napr. teplotou, stirnutim a
podobne. U tohoto typu akumuldtorov by po-
uZitie prvého spbsobu nabijania nedokéaza-
lo urédit s dostatoénou presnostou stav nabi-
tia. Preto sa v takychto pripadoch pouZiva-
ji zapojenie s hodinami, ktoré uréuju dobu,
potas ktorej je do akumuldtora dodévany
prad urdenej velkosti tak, aby sa do aku-
mulétora dodal néboj potrebny pre plné na-
bitie akumulétora.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zapojenie
pre automatické nabijanie akumulétorov,
ktorého podstata spo&iva v tom, Ze spinaci
tlen je spojeny so vstupnymi svorkami, vy-
stup spinacieho ¢lena je spojeny s anddami
prvej a dfuhej diody, katdda prvej diody je
spojend s kladnym pdlom prvej Casti ¢lan-
kov akumuldtorov, ktorych zéporny pél je
spojeny s’ jednym vyvodom snimacieho od-
poru a s prv§m odporom, druhy vgvod sni-
macieho odporu je spojeny s kladnym po-
lom druhej Casti £lankov akumuldtorov, s
jednym vstupom integrovaného obvodu, s
jednym vstupom porovndvacieho obvodu a
s kolektorom tranzistora, ktorého emitor je
spojeny s jednym vyvodom druhého odporu,
ktorého druhy vyvod je spojeny s druhym
v§jvodom prvého odporu a s jednym vyvo-
dom 3tvrtého odporu, medzi kolektorom a
b4zou tranzistora je zapojeny piaty odpor,
k bazi tranzistora je tieZ zapojeny jeden
v§vod tretieho odporu, ktorého druhy vyvod
je spojeny s katddou druhej diédy, druhy
vyvod &tvrtého odporu je spojeny s druhym
vstupom integrovaného obvodu, s jednym
p6lom kondenzétora a s jednym vyvodom
giesteho odporu, ktorého druhy vyvod je
spojeny s prvym kontaktom relé, druhy pdl
prvého kontaktu relé je spojeny s druhym
kontaktom relé, medzi druhy pdl druhého
kontaktu relé a druhd vstupnid svorku je za-
pojeny Osmy odpor, medzi spojenie oboch
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kontaktov relé je pripojend andda zenerovej
diédy, ktorej katéda je spojend s vystupom
integrovaného obvodu, s druhym polom
kondenzatora a s jednym vyvodom siedme-
ho odporu, ktorého druhy vyvod je spojeny
s druhym vstupom porovnédvacieho obvodu
a s jednym vyvodom deviateho odporu, kto-
rého druhy vyvod je spojeny s vystupom po-
rovnivacieho obvedu a so vstupom pre o-
vlddanie spinacieho ¢lena, vyvody pre napé-
janie integrovaného obvodu, porovnévacie-
ho obvodu a vstupy kontrolného obvodu si
spojené s kladnym poélom prvej ¢asti Eldnkov
akumuldtorov a so zdpornym pélom druhej
gasti ¢ldnkov akumuldtorov, jeden vystup

‘kontrolného obvodu je spojeny s ovlddacim

vstupom vypinacieho obvodu, ktorého vstup
je spojeny s kladnym pdlom prvej Casti &lan-
kov akumulédtorov, vystup vypinacieho ob-
vodu je spojeny s prvou vystupnou svorkou,
druhy vystup kontrolného obvedu je spojeny
s jednym vyvodom relé, ktorého druhy vy-
vod je spojeny s druhou vystupnou svorkou,
ktord je spojend s druhou vstupnou svor-
kou.

Vyhoda uvedeného zapojenia je, Ze aku-
mulétory st automaticky dobijané i pri ias-
totnom vybiti ihned po obnoveni dodavky
pridu, &im sa zvysi pohotovost akumuldto-
rov pre zilohovanie pri vypadku napétia,
pritom akumulédtory nie sii prebijané a tieZ
to, Ze nabijanie nie je zvislé na velkosti na-
nabijacieho a vybijacieho pradu.

Zapojenie pre nabijanie akumuldtorov je
nakreslené na vykrese. Spinaci ¢len 3 je
spojeny so vstupnymi svorkami 1, 2, vystup
spinacieho ¢lena 3 je spojeny s anédami pr-
vej a druhej dioédy 4, 11, katéda prvej diddy
4 je spojend s kladnym pdlom prvej &asti
8lankov akumulédtorov 5, ktorych zdporny
pol je spojeny s jednym vyvodom snimacie-
ho odporu 6 a s prvym odporom 8, druhy
vivod snimacieho odporu 6 je spojeny s
kladnym p6lom druhej &asti €lankov akumu-
latorov 7, s jednym vstupom integrovaného
obvodu 17, s jednym vstupom perovnéavacie-
ho obvodu 23 a s kolektorom tranzistora 10,
ktorého emitor je spojeny s jednym vyvo-
dom druhého odporu 9, ktorého druhy vy-
vod je spojeny s druhym vyvodom prvého
odporu 8 a s jednym vyvodom $tvrtého od-
poru 13, medzi kolektorom a bdzou tranzis-
tora 10 je zapojeny piaty odpor 14, k bézi
tranzistora je tieZ zapojeny jeden vyvod tre-
tieho odporu 12, ktorého druhy vyvod je
spojeny s katédou druhej diédy 11, druhy
vyvod $tvrtého odporu 13 je spojeny s dru-
hym vstupom integrovaného obvodu 17, s
jednym pdlom kondenzétora 16 a s jednym
vyvodom $iesteho odporu 15, ktorého druhy
vyvod je spojeny s prvym kontaktom relé
20, druhy pol prvého kontaktu relé 20 je
spojeny s druhym kontaktom relé 21, medzi
druhy p6l druhého kontaktu relé 21 a dru-
ht vstupnd svorku 2 je zapojeny 6smy od-
por 22, medzi spojenie oboch kontaktov re-
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16 28, 21 je pripojend andda Zenerovej dio-
dy 18, ktorej katoda je spojend s vystupom
integrovaného obvodu 17, s druhym pblom
kondenzdtora 16 a s jednym vyvodom sied-
meho odporu 19, ktorého druhy vyvod je
spojeny s druhym vstupom porovnavacieho
obvodu 23 a s jednym vyvodom deviateho
odporu 24, ktorého druhy vyvod je spojeny
s vystupom porovndvacieho obvodu 23 a so
vstupom pre ovlddanie spinacieho €lena 2,
vyvody pre napdjanie integrovaného obvo-
du 17, porovndvacisho obvodu 23 a vstupy
kontroiného obvodu 25 sii spojené s klad-
nym pélom prvej Casti €lankov akumuléto-
rov 5 a so zapornym pdlom druhej Easti
¢lankov akumuldtorov 7, jeden vystup koa-
trolného obvodu 23 je spojeny s ovladacim
vstupom vypinacieho obvodu 26, ktorého
vstup je spojeny s kladnym pdlom prvej Cas-
ti &ldnkov akumulatorov B, vystup vypina-
cieho obvodu 28 je spojeny s prvou vystup-
nou svorkou 28, druhy vystup kontrolného
obvodu 25 je spojeny s jednym vyvodom re-
16 27, ktorého druhy vyvod je speojeny s
druhou svorkou 29, ktora je spojend s dru-
hou vstupnou svorkou 2.

Cez vstupné svorky 1 a 2 sa privddza na-
pétie na spinaci ¢len 3, ktorého zapnutie je
ovlddané z porovndvacieho obvodu 23. Prad
pre nabijanie sa provddza do akumuldtorov
cez prvi diddu 4. Clanky akumul&torov st
rozdelené do dvoch &asti 5 a 7 spojenych
do série pomocou snimacicho odporu &. Na-
pétie zo snimacieho odporu B je privadzané
na deli¢ zloZeny z prvého odporu 8 a dru-
hého odporu 9. Tento deli¢ sa uplatiiuje pri
nabijani, ked sa pri pritomnosti napétia na
vstupnych svorkédch 1 a 2 priidom cez druht
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diédu 11 a tretf odpor 12 otvori tranzistor
18. Pri vybijani akumuldtorov nie je na
vstupnych svorkdach 1 a 2 napétie a tranzis-
tor 10 je zatvoreny. Tym sa zabezpeCi poZia-
davka vic3ieho nédboja potrebného pre na-
bitie, neZ bol ndboj odobrany z akumuldto-
rov pri predchddzajicom vybijani. Napétie
zo snimacieho odporu 6 sa vedie cez prvy
odpor 8 na vstup integrétora zloZeného z
integrovaného obvodu 17, Stvrtého odporu
13 a kondenzdtora 18. Z integrovaného ob-
vodu 17 sa vedie napitie na porovnavaci ob-
vod 23 cez siedmy odpor 19. Z porovnéava-
cieho obvodu 23 sa privddza napétie na spi-
naci ¢len 3. Z akumuldtorov sa privddza na-
pétie na kontrolny obvod 25 a cez vypinaci
obvod 26 na vystupné svorky 23 a 29. Kon-
trolny obvod 25 rozpoji vypinaci obvod 28
pri vybiti akumuldtorov na minimalnu hod-
notu napétia a zdroveil generuje impulz pre
zopnutie relé 27. Relé 27 svojimi kontakta-
mi 20 a 21 zabezpe¢i na vystupe integrato-
ra napatie, ktoré je umerné velkosti nédbo-
ja potrebného pre plné nabitie akumuléato-
rov. Pri ¢iastoénom vybiti je na vystupe in-
tegrdtora napdtie Gmerné odoberanému né-
boju a pri preru$eni vybijania sa toto napé-
tie nemeni, aZ pri pripojeni napéitia na
vstupné svorky 1 a 2 sa pri nabijani napé-
tie na vystupe integrovaného obvodu 17
zniZuje dovtedy, pokial porovnévaci obvod
23 nezastavi nabijanie vypnutim spinacieho
¢lena 3.

Uvedené zapojenie je urfené pre pouZitie
v systémoch zdlohovania napdjania zariade-
ni, ktoré si vyZaduji nepreruSované napa-
janie. Zapojenie moZno pouZit pre lubovol-
ny typ akumulédtorov.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre nabijanie akumulatorov vy-
znafujice sa tym, Ze spinaci €len (3) je
spojeny so vstupnymi svorkami (1, 2}, vy-
stup spinacieho ¢lena (3) je spojeny s ano-
dami prvej a druhej diody (4, 11), katoda
prvej diody (4) je spojend s kladnym pdlom
prvej ¢asti ¢lankov akumuldtorov (5), kto-
rych zaporny pél je spojeny s jednym vy-
vodom snimacieho odporu (6) a s prvym
odporom (8), druhy vyvod snimacieho od-
poru (8] je spojeny s kladnym pdélom dru-
hej &asti ¢lankov akumuldtorov (7), s jed-
nym vstupom integrovaného obvodu (17], s
jednym vstupom porovndvacieho obvodu
(23) a s kolektorom tranzistora (10}, kto-
rého emitor je spojeny s jednym vyvodom
druhého odporu (9), ktorého druhy vyvod
je spojeny s druhym vyvodom prvého odpo-
ru (8) a s jednym vyvodom S§tvrtého odpo-
ru (13}, medzi kolektorom a béazou tranzis-
tora (10} je zapojeny piaty odpor (14), k
bdzi tranzistora (10) je tieZ zapojeny jeden
vyvod tretieho odporu (12), ktorého druhy
vfvod je spojeny s katédou druhej diddy

(11), druhy vyvod Stvrtého odporu (13) je
spojeny s druhym vstupom integrovaného
obvodu (17), s jednym pdélom kondenzito-
ra (16) a s jednym vyvodom Siesteho odpo-
ru (15), ktorého druhy vyvod je spojeny s
prvym kontaktom relé (20), druhy pol pr-
vého kontaktu relé (20) je spojeny s dru-
hym kontaktom relé (21), medzi druhy poél
druhého kontaktu relé (21) a druhd vstup-
na svorku (2) je zapojeny 6smy odpor (22),
medzi spojenie oboch kontaktov relé (20,
21) je pripojens andda Zznerovej d*0dy (18),
ktorej katéda je spojend s vystupom inte-
grovaného obvodu (17), s druhym pdélom
kondenzatora (16) a s jednym vyvodom
siedmeho odporu ({19), ktorého druhy vyvod
je spojeny s druhym vstupom porovnavacie-
ho cbvodu (23) a s jednym vyvodom devia-
tého odporu {24), ktorého druhy vyvod je
spojeny s vystupom porovndvacieho obvodu
(23) a so vstupom pre ovladanie spinacieho
tlena (3), vyvody pre napédjanie integrova-
ného obvodu (17]), porovndvacieho obvodu
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(23) a vstupy kontrolného obvodu (25) st
spojené s kladnym po6lom prvej Casti &lén-
kov akumuldtorov (5} a so zdpornym pdlom
druhej Casti ¢lankov akumuldtorov (7], je-
den vystup kontrolného obvodu (25} je spo-
jeny s oviddacim vstupom vypinacieho obvo-
du {26), ktorého vstup je spojeny s kladnym
poélom prvej casti ¢lankov akumuldtorov

{5), vystup vypinacieho obvodu (26) je spo-
jeny s prvou vystupnou svorkou (28), dru-
hy vystup kontrolného obvodu (25) je spo-
jeny s jednym vyvodom relé (27), ktorého
druhy vyvod je spojeny s druhou vystupnou
svorkou (29), ktord je spojend s druhou
vstupnou svorkou (2].

1 list vykresov
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1 2

Synchrénny adaptor oznaovany pisme-
nom B je urfeny na pripojenie po&itadovych
systémov so spolognou zbernicou k potita-
tovym systémom pouZivajicim bytovo orien-
tované procedury prenosu dat ako i na vza-
jomné prepojenie poé&itatovych systémov so
spoloénou zbernicou. Zapojenie synchron-
neho adaptora — B zabezpetuje vysielanie ]
1 prijem synchrénnej informécie ako i v§po- ¢
Cet zabezpetovacej postupnosti.
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Vyndlez sa tyka zapojenia synchronneho
adaptora pre potitatové systémy so spoloc-
mou zbernicou a synchrénnou komunikaciou
v procedirach bytovo orientovanych ozna-
govaného pismenom B.

Doteraz znadme zapojenia synchrénneho
adaptora umoZiiuji prenos v procedirach
bitovo, bitovo-bytovo alebo bytovo oriento-
vangch. Avsak zapojenie synchrénneho a-
daptora pre prenos v procedirach bytovo o-
rientovanych je zloZité, pozostdva z dvoch
zariadeni samostatne pripojenych na zber-
nicu poditadového systému, predstavuje dve
zata¥e pre zbernicu a je realizované na
dvoch doskéach plo3nych spojov.

Vyssie uvedené nedostatky odstrafiuje za-
pojenie synchrénneho adaptora pre potita-
dové systémy so spoloénou zbernicou a
synchrénnou komunikaciou v proceddrach
bytovo orientovanych oznatovaného pisme-
nom B, podla vyndlezu, ktorého podstata
je v tom, Ze prvé vystupy bloku styku so
zbernicou st pripojené na vstupy bloku
riadenia vysielata, na ktorého hradlovaci
vstup je pripojeny vystup &itata vyslanych
bitov, pritom vystup bloku riadenia vysiela-
&a je spojeny so zapisovacim vstupom se-
rializ4tora, zatial So vystup bloku riadenia
vysielada je pripojeny na prvy vstup bloku
styku so zbernicou a vystup bloku riadenia
vysielata je spojeny so vstupom stavového
registra vysielata, ktorého vstupy st spo-
jené s druhymi vystupmi bloku styku so
zbernicou, na ktorého druhé vstupy s pri-
pojené vystupy stavového registra vysielaca
a tretie vstupy bloku styku so zbernicou st
pripojené k vystupom stavového registra
vysielata, ktorého vystup je spojeny so
vstupom hradlovacieho bloku, ktorého dru-
hy vystup je spojeny s uvolilovacim vstu-
pom &itada vyslanych bitov, zatial o hodi-
novy vstup c¢itata vyslanych bitov je spo-
jeny s prvym vystupom bloku Casovania,
ktorého druhy vystup je pripojeny ma £aso-
vaci vstup serializdtora, priom vystup se-
rializdtora je spojeny so vstupom bloku pre-
vodnikov, ktorého vystypu s spojené so
vstupmi bloku &asovania, zatial €o tretie
vysstupy bloku styku so zbernicou st pripo-
jené na vstupy déatového registra vysielaca,
ktorého vystupy sii spojené so vstupmi se-
rializ4tora, pritom vystup datového registra
vysielata je spojeny so vstupom hradlova-
cieho bloku, ktorého vystup je spojeny so
vstupom stavového registra vysielata a Stvr-
té vstupy bloku styku so zbernicou sd pri-
pojené na v{stupy détového registra vysie-
laga, ktorého vystup je spojeny so vstupom
hradlovacieho bloku, zatial &o blok styku
iso zbernicou je svojimi Stvrtymi vystupmi
spojeny so vstupmi registra parametrov, kto-
rého vystupy su spojené so vstupmi bloku
riadenia prijimata a taktieZ bloku styku
so0 zbernicou je svojimi piatymi vystupmi spo-
jeny so vstupmi registra stavov, ktory je
prvymi riadiacimi vystupmi spojeny so vstup-
mi bloku styku so zbernicou, zatial o blok
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prevodnikov je riadiacimi vystupmi spoje-
ny so vstupmi registra stavov prijimaca, kto-
ry je druhymi riadiacimi vystupmi spojeny
so vstupmi bloku prevodnikov a tento je
spojeny datovym vystupom so vstupom de-
serializdtora, ku ktorému je pripojeny na
hodinovy vstup v§stup bloku ¢asovania, pri-
tom vystupy deserializdtora si pripojené
na wvstupy prijimacieho déatového registra,
ktorého prvé datové vystupy si pripojené
na Sieste vstupy bloku styku so zbernicou
a druhé datové vystupy prijimacieho dato-
vého registra st pripojené na vstupy bloku
riadenia prijimada, ktory je spojeny prvym
riadiacim vystupom so vstupom d&itada pri-
jatych bitov a na jeho hodinovy vstup je
pripojeny vystup bloku c¢asovania, zatial o
vystup &itata prijatych bitov je pripojeny
na vstup bloku riadenia a jeho druhy ria-
diaci vystup je pripojeny na vstup registra
stavov prijimada, prifom treti riadiaci vy-
stup bloku riadenia prijimaca je pripojeny
na vstup registra stavov prijimada, ktorého
treti riadiaci vystup je pripojeny na vstup
bloku riadenia prijimada, zatial Co Sieste
vystupy bloku styku so zbernicou sit spo-
jené so vstupmi stavového registra pomoc-
nej aritmetiky, ktorého vystup je pripojeny
na vstup bloku riadenia pomocnej aritmeti-
ky, priom vystup stavového registra po-
mocnej aritmetiky je pripojeny na vstup
bloku ¢asovania pomocnej aritmetiky, na
ktorého dalsi vstup je pripojeny vystup blo-
ku riadenia pomocnej aritmetiky, zatial ¢o
gasovaci vystup bloku &asovania pomocne]
aritmetiky je pripojeny na hodinovy vstup
bloku riadenia pomocnej aritmetiky ako aj
na hodinovy vstup registra vypoltu zabez-
pedenia a dalej na hodinovy vstup datove-
ho registra horného bytu i ma hodinovy
vstup datového registra dolného bytu, kto-
rého sériovy vystup je pripojeny na vstup
bloku spidtnej vézby, pritom druhy vstup
bloku spétnej vézby je spojeny s vystupom
stavového registra pomocnej aritmetiky, kto-
rého vystupy si pripojené na siedme vstu-
py bloku styku so zbernicou, prifom Osme
vystupy bloku styku so zbernicou st pripo-
jené na vstupy déatového registra horného
bytu, ktorého sériovy vystup je spojeny so
sériovym vstupom détového registra dolné-
ho bytu, zatial %o na vstupy datového re-
gistra dolného bytu st pripojené na siedme
vstupy bloku styku so zbernicou, ktorého
Osme vstupy sd spojené s vystupmi registra
vypottu zabezpetenia, ktorého sériovy vy-
stup je prepojeny so vstupom bloku spét-
nej vizby, pritom vystup bloku spétnej véz-
by je spojeny so vstupom registra vypoc-
tu zabezpedenia, zatial o vystup bloku &a-
sovania pomocnej aritmetiky je spojeny so
vstupom bloku riadenia pomocnej aritmeti-
ky, ktorého vystup je privedeny na datovy
vstup stavového registra pomocnej aritmeti-
ky.
Zapojenie synchrénneho adaptora ozna-
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Covaného pismenom B podla tohto vynale-
Zu je oproti doteraz zndmym zapojeniam vy-
kodné preto, lebo je realizované s men$im
poCtom sucCiastok, je umiestnené na jednej
doske ploSnych spojov a predstavuje len
jednu zé&taZ pre zbernicu pogitatového sy-
stému.

Na priloZenom vykrese je zobrazend cel-
kova blokova schéma synchrénneho adap-
tora oznatovaného pismenom B.

Synchrénny adaptor oznatovany pisme-
nom B je na spoloénd zbernicu 1 poditado-
véhc systému pripojeny prostrednictvom blo-
ku 2 styku so zbernicou, ktory generuje sig-
naly pre zéapis alebo &itanie niektorého z
nasledovnych registrov: stavového registra
3 vysielaCa, déatového registra 4 vysielada,
registra 5 parametrov, registra 6 stavov pri-
jimata, prijimacieho datového registra 7,
stavového registra 8 pomocnej aritmetiky,
datového registra 9 dolného byte, datového
registra 8 horného byte a registra 11 vy-
pottu zabezpefenia. Vysiela® slGzi na seria-
lizaciu vysielanych dat a zabezpetovace]j
postupnosti. Casovanie vysielata je genero-
vané v bloku 16 &asovania a je zavislé od
¢asovacich signdlov 20A bloku 208 prevod-
nikov, ktoré si pripojené na vstupy A16 blo-
ku 16 &asovania. Prvy vystup 16A bloku 16
Casovania je pripojeny na hodinovy vstup
B15 Citada 15 vyslanych bitov, zatial &o na
uvoliiovaci vstup A18 je privedeny druhy
v§stup 13B hradlovacieho bloku 13. Uvolne-
nie ¢innosti vysielaa nastane po nastave-
ni zapisovacieho signdlu a stavovych bitov
2B bloku 2 styku so zbernicou, ktoré st pri-
vedené na vstupy B3 stavového registra 3
vysielata a po nastaveni zapisovacigho sig-
nalu, stavovych a datovych bitov 20, ktoré
st pripojené na vstupy A4 datového regist-
ra 4 vysielata. V z4vislosti na vstupoch A13,
B13, C13 hradlovacieho bloku 13 sa nastavi
jeho vystup 13B, ktorym sa uvolfiuje &in-
nost citata 15 vyslanych bitov. Vystup 154
Citata 15 vyslanych bitov sa nastavi po vy-
slani celého bytu a spésobi generovanie
Ziadosti o prerudenie po nastaveni vystupu
12A v bloku 12 riadenia vysielada. Zirovei
sa nastavi aj vystup 12B, ktory povoli pre-
pis datcvého bytu z datového registra 4 vy-
sielata do serializatora 14.

Pri priime sa zapiSe z bloku 2 styku so
zbernicou cez Stvrté vystupy 2D do vstupov
A5 registra 5 parametrov synchronizaény
znak, ktory sa cez vystupy 5A a vstupy A17
porovnava v bloku 17 riadenia prijimaca s
prijimanymi znakmi a dalej sa z bloku 2
styku so zbernicou cez piate vystupy 2E a
vstupy A8 zapiSu do registra 6 stavov pri-
jimaca riadiace signdly modemu a povole-
nie Cinnosti prijima&a, na zéklade €oho sa
signalom z tretieho riadiaceho vystupu 68
vstupujiceho do vstupy Bi7 bloku 17 ria-
denia prijimata povoli &innost prijimaca,
¢o mé za nésledok, Ze prichadzajuce d4ta
¥ datoveho vstupu 206 bloku 20 prevodni-
kov vstupuja do vstupu B18 deserializ4tora

19 spolu s hodinami prichddzajicimi z blo-
ku 18 ¢asovania z jeho vystupu 16D do ho-
dinového vstupu A19 deserializtora 19, z
ktorého prijaty znak je prepisany z vystu-
pov 19A do vstupov A7 prijimacieho dato-
vého registra 7, odkial je znak dalej pred-
loZeny riadiacemu programu cez prvé da-
tove vystupy 7A, ktoré vstupuji do vstu-
pov F2 bloku 2, styku so zbernicou a stas-
ne je porovnany cez druhé datové vystupy
7B prijimacieho datového registra 7 a vstu-
py C1i7 bloku 17 riadenia prijima&a s uZ za-
pisanym synchronizagnym znakom do re-
gistra 8 parametrov, ako vysledok tchto po-
rovnania generuje blok 17 riadenia prijima-
Ca signdl, ktory je vysledkom . vojndsobnej
zhody, ¢o znamend, ¥e nasledovali za sebou
dva synchroniza&né znaky a tento signal cez
prvy riadiaci vystup 17C bloku 17 riadenia
prijimada vstupuje do vstupu A18 &itata 18
prijatych bitov nasynchronizuje jeho &in-
nost a zédroveii do tohto bloku vstupuji do
hodinového vstupu B18 &itada 18 prijatych
bitov hodiny z vystupu 18C bioku 16 &aso-
vania, ¢o spésobuje v &itati 18 prijatych bi-
tov pravidelné nastavovanie po réznych pri-
jatgch bitoch signdlu na vystupe 184, kto-
ry vstupuje do vstupu D17 bloku 17 riade-
nia prijimaga, kde spdsobi na za&iatku Spra-
vy nastavenie signdlu aktivnosti prijimaca
na tretom riadiacom vystupe 17B, ktory
vstupuje do vstupu C6 registra 6 stavov pri-
jimaca, a taktieZ spdsobuje po kaZdom pri-
jatom znaku nastavovanie signalu ma dru-
hom riadiacom vystupe 17A bloku 17 ria-
denia, prijimata vstupujtceho do vstupu B6
registra 6 stavov prijimata a dalej prostred-
nictvom registra 6 stavov prijimata je ria-
deny modem druhymi riadiacimi vystupmi
8C vstupujicimi do vstupov B20 bloku 28
prevodnikov odkial ako kontrolné signdly
riadenia modemu vystupujd riadiace vystu-
Dy 238 vstupujice do vstupov D6 registra
6 stavov prijimada, odkial sd predédvané ria-
diacemu programu spolu so signdlmi zo
vstupov B8, €8 cez prvé riadiace vystupy
BA registra 8 stavov prijimada do vstupov
E2 bloku 2 styku so spoloénou zbernicou.

Zabezpetovacia postupnost sa vypodita
pred vyslanim bloku dat alebo v priebehu
jeho vysielania. Nastavenim zapisovacieho
signdlu a stavovych bitov 2F v bloku 2 sty-
ku so zbernicou, ktoré su privedend na vstu-
Py A8 stavového registra 8 pomocnej arit-
metiky, st urené spitné védzby v bloku 21
spdinej vézby pre vypo¥et pozdlZnej pari-
ty alebo cyklického zabezpedenia. Data, z
ktorych je vypoditavané zabezpetenie spo-
lo€ne so zapisovacimi signalmi sq privddza-
né na vstupy A9, Alg datovych registrov §,
18 dolného a herného bytu, pritom sériovy
vystup 10A dédtového registra 10 horného
bytu je spojeny so sériovym vstupom BS
datového registra 9 dolného bytu, ktorého
sériovy vystup 9A je privedeny na vstup A21
bloku 21 spétnej vézby. Casovanie sa zaistu-
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je v bloku 22 &asovania spidtnej véazby. Na
zdklade nastavenia vystupu 8B stavového
registra 8 pomocnej aritmetiky sa na vystu-
pe 22A bloku 22 &asovania pomocnej arit-

B

metiky generuje osem alebo 3estndst Caso-
vacich impulzov. Vyslednd zabezpelovacia
postupnost sa predita z vystupov 11A re-
gistra 11 vypodtu zabezpelenia.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie synchronneho adaptora pre po-
gitatové systémy so spolofnou a synchron-
nou komunikaciou v proceddrach bytovo
orientovanych oznafovaného pismenom B,
vyznatujlice sa tym, Ze prvé vystupy (2A)
bloku (2) styku so zbernicou st pripojené
na vstupy (Al12) bloku (12) riadenia vysie-
laga, na ktorého hradlovaci vstup (B12] je
pripojeny vystup (15A) ¢&itata (15) vysla-
nych bitov, prifom vystup {12B) bloku (12}
riadenia vysielata je spojeny so zapisova-
cim vstupom (B14) serializdtora (14), za-
tial o vystup (12A) bloku (12) riadenia
vysielata je pripojeny na prvy vstup (A2)
bloku {2) styku so zbernicou a vystup (12C)
bloku (12) riadenia vysielata je spojeny so
vstupom (A3) stavového registra (3] vysie-
lata, ktorého vstupy (B3) sl spojené s dru-
hymi vystupmi (2B) bloku {2) styku so zber-
nicou, na ktorého druhé vstupy (B2) sid pri-
pojené vystupy (3A} stavového registra (3)
vysielata a tretie vstupy (C2) bloku (2]
styku so zbernicou su pripojené k vystupom
[3B]) stavového registra (3) vysielata, kto-
rého wvystup (3C) je spojeny so vstupom
(A13) hradlovacieho bloku (13), ktorého
druhy vystup (13B) je spojeny s uvolilova-
cim vstupom (A15) ¢&itaa (15) vyslanych
bitov, zatial ¢o hodinovy vstup (B15) d&ita-

ga (15) vyslanych bitov je spojeny s prvym

vystupom (16A) bloku (18) Easovania, kto-
rého druhy vystup (16B) je pripojeny na ca-
sovaci vstup (C14) serializdtora (14), pri-
gom vystup (14A) serializatora (14) je spo-
jeny so vstupom (A20) bloku (20) prevod-
nikov, ktorého vystupy (20A) si spojené
5o vstupmi {A16) bloku (16) fasovania, za-
tial €o tretie vystupy (2C) bloku (2] sty-
ku so zbernicou si pripojené na vstupy
(A4) datového registra (4) vysielada, kto-
rého vystupy (4D) st spojené so vstupmi
(Al4) serializatora (14), pri€om vystup
(4B) datového registra (4) vysielata je spo-
jeny so vstupom (B13) hradlovacieho bloku
(13), ktorého vystup (13A) je spojeny so
vstupom (C3) stavového registra (3) vysie-
lafa a Stvrté vstupy (D2) bloku (2) styku
so zbernicou st pripojené na vystupy (4A]
détového registra (4) vysielata, ktorého vy-
stup (4C) je spojeny so vstupom (C13) hrad-
lovacieho bloku (13), zatial ¢o blok (2] sty-
ku so zbernicou je svojimi Stvrtymi vystup-
mi (2D) spojeny so vstupmi (A5) registra
(5) parametrov, ktorého vystupy (5A] si
spojené so vstupmi (A17) bloku (17) ria-
denia prijima&a a taktieZ blok (2] styku so
zbernicou je svojimi piatymi vystupmi (2E)
spojeny so vstupmi (A16) registra (6] sta-

vov, ktory je prvymi riadiacimi vystupmi
(6A) spojeny so vstupmi (E2) bloku (2]
styku so zbernicou, zatial! o blok (20) pre-
vodnikov je riadiacimi vystupmi {20B] spo-
jeny so vstupmi (D6) registra (6} stavov
prijimaca, ktory je druhymi riadiacimi vy-
stupmi {6C) spojeny so vstupmi {B20} blo-
ku (20) prevodnikov, a tento je spojeny da-
tovym vystupom (20C) so vstupom (B19)
deserializatora (19}, ku ktorému je pripo-
jeny na hodinovy vstup (A19) vystup (16D}
bloku (16) Sasovania, priCom vystupy (19A)
deserializdtora {19) st pripojené na vstupy
(A7) prijimacieho d&tového registra (7],
ktorého prvé datové vystupy (7A) su pripo-
jené na 8ieste vstupy (F2) bloku (2) styku
so zbernicou, a druhé ditové vystupy (78]
prijimacieho datového registra (7) sa pripo-
jené na vstupy (C17) bloku (17) riadenia
prijimada, ktory je spojeny prvym riadiacim
vystupom (17C) so vstupom (A18) CEitala
(18) prijatych bitov, a na jeho hodinovy
vstup (B18) je pripojeny vystup (16C) blo-
ku (16) &asovania, zatial o vystup (18A) &i-
tata (18) prijatych bhitov je pripojeny na
vstup (D17) bloku (17) riadenia a jeho dru-
hy riadiaci vystup (17A) je pripojeny na
vstup (B6) registra (6) stavov prijimata,
pri¢om treti riadiaci vystup (17B) bloku
(17) riadenia prijimada je pripojeny na vstup
(C8) registra (6) stavov prijimata, ktoré-
ho treti riadiaci vystup (6B) je pripojeny
na vstup (B17) bloku (17) riadenia prijima-
da, zatial o Zieste vystupy (2F) bloku (2]
styku so zbernicou sii spojené so vstupmi
(A8) stavového registra (8) pomocnej arit-
metiky, ktorého vystup (8B) je pripojeny
na vstup (C23) bloku (23) riadenia pomoc-
nej aritmetiky, pritom vystup (8C) stavove-
ho registra (8) pomocnej aritmetiky je pri-
pojeny na vstup (B22) bloku (22) Casova-
nia pomocnej aritmetiky, na ktorého dal-
§1 vstup (A22) je pripojeny vystup (23A)
bloku (23) riadenia pomocnej aritmetiky, za-
tial &o dasovaci vystup (22A) bloku (22)
gasovania pomocnej aritmetiky je pripojeny
na hodinovy vstup (B23) bloku (23) riade-
nia pomocnej aritmetiky, ako aj na hodino-
vy vstup (B1l) registra (11) vypoltu zabez-
petenia a dalej na hodinovy vstup (B10)
datového registra (10) horného bytu i na
hodinovy vstup (C9) déatového registra (9)
dolného bytu, ktorého sériovy vystup (9A)
je pripojeny na vstup (A21} bloku (21)
spatnej vézby, prifom druhy vstup (B21)
bloku (21) spidtnej vézby je spojeny s v§-
stupom (8D) stavového registra (8) pomoc-
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nej aritmetiky, ktorého vystupy (8A) su pri-
pojené na siedme vstupy (G2) bloku (2) sty-
ku so zbernicou, pri€om 6sme vystupy (2H)
bloku (2) styku so zbernicou st pripojené
na vstupy (A10) déatového registra (10] hor-
mého bytu, ktorého sériovy vystup (10A) je
spojeny so sériovym vstupom (B9) d4tového
registra (9) dolného bytu, zatial o na vstu-
py (A9) datového registra (9) dolného by-
tu sd pripojené na siedme vstupy (2G) blo-
ku (2) styku so zbernicou, ktorého Osme
vstupy (H2) st spojené s vystupmi (11A)

10

registra (11} vypotu zabezpetenia, ktoré-
ho sériovy wvystup (11B) je prepojeny so
vstupom (C21) bloku (21) spétnej vézby,
pricom wystup (21A) bloku (21) spétnej
vézby je spojeny so vstupom (All) registra
(11) vypoétu zabezpecenia, zatial ¢o vystup
(22A) bloku (22) ¢asovania pomocnej arit-
metiky je spojeny so vstupom (AZ23) bloku
(23) riadenia pomocnej aritmetiky, ktorého
vyistup (23B) je privedeny ma datovy vstup
(B8) stavového registra (8) pomocnej arit-
metiky.

1 list vykresov
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(54) Riadisca jednotka informednych tabui

Risdiaca jegnotka informaZngeh
a

tabil Pragotron pod

vyndlezu je urdens

ne sutomstické riedenie systému informad-
“ nych tabdl Pragotron zaradeného, sko vy-
* stupny informa&ny termindl, do vyrobného
;, alebo technologického procesu riadeného
« riadiscim po&ftadom RFP-16S, pripedne i
KPP-16l v redlnom &ase a multiprogramovom
rezize. Podstatou vynélezu je, Ze vystup
z polfta¥e BPP-165 je cez kandl jednoslov-
nych prenosov pripojeny na vstupny blok
Risdiacej jednotky Pragotron, tj. na blok
vykonového zosilnenia signdlov, ktory je

apojeny s blokom kontroly parity a_blokom

pemati adres

"risdku”, blokom pamati

adresy "tabula® a pamEtovymi blokmi prvej
8% piatej zobrazovacej jednotky. Blok &1{-
tania informdcie po jednotlivych slovéch

Je spojeny s

blokom generovania hradlova-

cieho signélu risdok, s blokom generova-
nia hradlovacieho signélu tabula a blokmi
generovenia hradlovacich signdlov prvej ai

s

piatej zobrazovacej jednotky. Blok dekodo-
vania risdkov je pripojeny na blok pamati
edresy riadkov a svojim vystupom je apo-

Jjeny s blokonm

v¥stupnfch konvertorov

risdkov. Dekodery adries tadbul sd pripo-

Jjené na pama

ovy blok adresy tabuls a

svojimi vystupmy su spojené s blikmi vy~
stupnych konvertorov edries tabul. Vystup-
né konvertory si prepojené cez rozvodnd
skrinu Pragotron so zobrazovacimi jednot-
kemi v informs¥nych tabuliasch Pragotron.
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Vynalez sa tyka riadiacej jednotky informadnych tabul
Pragotron v systéme riadenia vyrobného alebo technologického
procesu riadeného riadiacim polita&om RPP-16S, pripadne
RPP-16M v redlnom Case a multiprogramovom reZime,
| Doterajsie riadenie informaénych tabul Pragotron je prine-
cipialne zaloZené na manudlnom spdsobe riadenia z tzv. ruéného
avladacieho pultu, alebo na spbsobe, ktorého podstatou je -
snimanie Gdajov potrebnych pre riadenie informaénych tabul
Pragotron z vopred pripravenych diernych $titkov, Obidva uve=-
dené¢ spdsoby riadenia informa&nych tabul Pragotron su malo
flexibilné a nemdZu byt zaradené do poéitaéovéﬁo systému ria-
denia pre reZim on=line,

VysSie uvedené nedostatky odstrafiuje zariadenie podla
vynalezu, ktorého podstatou je, Ze vystup z poditada RPP-16S
je cez kanal jednoslovnych prenosov pripojeny na vstupny blok
Riadiacej jednotky Pragotron, t.j. na blok vykonového zosilne-
nia signalov, ktory je spojeny s blokom kontroly parity a blo-
kom paméti adresy riadku, blokom pamdti adresy tabule a pamé-
tovymi blokmi prvej aZ piatej zobrazovacej jednotky, Blok
Citania informécie po jednotlivych slovach je spojeny s blokom
generovania hradlovacieho signdlu riadok, s blokom generovania
hradlovacieho signadlu tabula a blokmi generovania hradlovacich
signdlov prvej aZz piatej zobfazovacej jednotky, Blok dekodova=-
nia riadkov je pripojeny na blok paméti adresy riadkov a svo-
Jim vystupom je spojeny s blokom vystupnych konvertorov riade
kove Dekﬁdery adries tabUl su pripojené na pamatovy blok ad-
resy tabula a svojimi vystupmi sU spojené s blokmi vystupnych
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konvertorov adries tabll. Vystupné konvertory su prepojené
cez rozvodnt skriiiu Pragotron so zobrazovacimi jednotkami

v informadnych tabuliach Pragotron. Riadiaca jednotka jé rie=
gena moduldrne, mozno ju jednoducho rozdirovat a riadit fiou
prakticky lubovolne velky informainy systém - komplex infor-
matnych tabul Pragotron v plno automatickom reZime,

Riadiaci po&itaé¢ pri riadeni menej alebo viac zlozitého
vyrobného alebo technologického procesu podla vynédlezu pracu=-
je pod vhodnym operatnym systémom s niekolkymi desiatkémi
aplikaénych programov. Olohy teda riesi subefne s prebiehaju-
cim vyrobnym a technologickym procesom, t.je. Vv multiprogramo-
vom relime a realnom &ase. ROzne udaje, medzivysledky a vysled-
ky programov prave spracovavanych na podita&i je moZné z hla-
diska riadenia okamzite odovzdavat vo forme informacii, hla-
seni, prikazov a udajov pracovnikom pri vyrobnych zariadeniach,
udrzbe strojov a pod. Automatické riadenie informacnych tabul
Pragotron, t.j. automatické nastavovanie prisluSnych udajov
na zobrazovacich jednotkach umoZiiuje Riadiaca jednotka Prago-
tron., Riadiaca jednotka je na jednej strane pripojena k ria=-
diacemu politadu a na strane druhej siU na fu pripojené infor-

ma&né tabule Pragotron (mdfe riadit 1 aZ 31 tabul, pricom jed=

na tabula mdZe mat 1 az 6 riadkov), ktoré v automatickom re=

2ime riadi. Vynalez umoZiiuje pouzit a zaradit informaény systém

Pragotron (informa&né tabule), ako dbleZity informaény terminal
do po&itadového systému riadenia lubovolného vyrobného alebo
technologického procesu.

Na pripojenych vykresoch je znédzornend Riadiaca jednotka
informa&nych tabul Pragotron, kde na obr. 1 je znazornene jej
pripojenie k riadiacemu poitadu a tieZ pripojenie informacnych
tabul Pragotron k Riadiacej jednotke Pragotron. Na obr.t.2,3,4
a 5 su znazornené funk&né bloky, vstupné, komunikaéné a vystup-
né signaly samotnej Riadiacej jednotky Pragotron. Na obr. 6
je znazorneny spbésob riadenia jednoriadkovej a viacriadkovej
informa&nej tabule Pragotron.

Riadiaca jednotka informalnych tabul Pragotron 2000, obr. 1

je pripojend k riadiacemu poitafu RPP-16S 1000 cez kanal jed-
noslovnych prenosov 1001, aalej je pripojena na zdroj napatia
2001. Informaéné tabule Pragotron 3001 az 3031 su pripojene

na riadiacu jednotku 2000 cez rozvodnlu skrifiu Pragotron 2002.

N

"
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Riadiaca jednotka informaénych tabul Pragotron dekomponované
na funkéné bloky je znazornens na obr., 2 a% obr. 5. Blok VY-
konového zosilnenia signélov 1 je prepojeny s blokom kontroly
parity 3. V bloku &itania informacie po jednotlivych slovéch
2 sa generuju v logickom slede hradlovacie signaly 22 az 34.

V bloku informécie zapnutia zdrojov a generovania signalov

20 sa generuju signaly spravnej &innosti zdrojov napétia

48V= a BV=. V bloku 25 sa generuju komunika&né signaly pre ko-
munikaciu medzi funkénymi blokmi a signdly pre komunikéaciu

s riadiacim pocitadom gggg. tieZz v tomto bloku sa generuje
signal nulovania paméti 31. V bloku 40 sa generuje hradlovaci
signél pre zapis adresy riadku do bloku pamati adresy riadkov
50, ktory je prepojeny s blokom dekddovania riadkov 60 a ten-
to je pripojeny na blok vystupnych konvertorov riadkov 70.

V bloku 80 je generovany hradlovaci signal pre zapis adresy
“tabula" do pamétového bloku 81, Pamdtovy blok adresy "tabula"
81 je pripojeny na dekoder 82 adresy tabul 1 aZ 15 a na dekoder
83 adresy tabul 16 aZ 31. Blok 84 je blok vystupnych konverto=-
rov "adries tabul 1 aZ 15" a blok 85 je blok vystupnych kon-
‘vertorov "adries tabul 16 aZ 317 V blokoch 41 a% 45 sa generuju
hradlovacie signaly prvej az piatej zobrazovacej -jednotky.
Bloky 51 aZ 55 su pamatové bloky prvej az piatej zobrazovacej
jednotky. Bloky 61 aZ 65 su bloky vystupnych konvertorov pr-
vej aZ piatej zobrazovacej jednotky,

Vystupna informdcia 11 (obr.2) z riadiaceho politada 1000

obr, 1 vstupuje do bloku vykonového zosilnenia signalov 1

obr. 2. V bloku kontroly parity 3 sa kontrolujevsprévnosf pre=
nosu informacie 11 nepdrnou paritou, po kontrole sa vysiela
signal “"pe" 32. Nastavenie bloku &itania informacie po jedno-
tlivych slovach 2 sa uskutoéni po prichode signalu "pon" 21

a tym sa riadiaca jednotka 2000 uvedie do stavu pripravenosti
prijat informéciu, na zaklade Soho poditad 1000 obr. 1 vysiela
informaciu "pibo O aZ pibo 7", “pibo 16" 11 obr. 2 a signal
"=sco” 33 a Riadiaca jednotka 2000 po spracovani celej infor-
mdcie vysiela signdl “-ipo" 27, €im je uzavretd komunikacia

s riadiacim pocitalom gggg pre jeden informaény cyklus.
Informdcia je v automatickom reZime riadiacej jednotky 2000
prijimana z poéitaéa 1000 po jednotlivych slovach = spolu se=-
dem slov. Po prichode 1, slova - adresa tabule do riadiacej
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jednotky 2000 sa generuje v bloku generovania komunikacénych
signalov a signdlov nulovania paméti 25 signal "-ipo" 23,
ktory v bloku &itania informécie 2 vygeneruje signdl “vyber
tabule* 22 a tento v bloku generatora hradlovacieho signalu
“tabula 80 v sufinnosti so signélom "-sco 1" 35 spdsobi A
generovanie hradlovacieho signdlu a tento spdsobi odpamatanle
v pamédtovom bloku adresy “tabula® 81 prvého slova vysielanej
informdcie 11 s vyznamom adresy prislusnej tabule, na ktorej
sa informacia bude zobrazovat. V blokoch dekdderov adresy
tabul 82 a 83 sa na z4dklade adresy vydekodUJe adresny signal
konkrétnej tabule, ktory v blokoch vystupnych konvertorov 84,
85 aktivuje prislusny konvertor, ¢o sa prejavi zmenou napétia
z0 +48V do OV na jednom z vystupovisignalov 101 az 131. Po pri-
chode 2. slova - adresa riadku do Riadiacej jednotky 2000 sa
obdobne ako pri prvom slove v bloku ¢itania informacie 2 vy~
generuje signal “"vyber riadku" 24, ktory v bloku generovania
- hradlovacieho signalu "riadok® 40 v sudinnosti so signalom
"-sco 1" 35 spésobi vygenerovanie hradlovacieho signalu, na za-
klade ktorého sa odpamatd v paméatovom bloku adresy "riadok"
50 druhé slovo vysielanej informacie 11 s vyznamom adresy
prislusného riadku na uréenej tabuli, Informacia odpamétana
v bloku-pamati adresy riadkov 50 sa dekdduje v bloku dekddo=
vania riadkov 60, ¢im sa jednoznaéne ur¢i jeden zo §iestich
riadkov na vybranej informalnej tabuli. V vloku vystupnych
konvertorov riadkov 70 sa aktivuje prislusny konvertor, ¢o
sa prejavi zmenou napéatia zo +48V do OV na jednom z vystupov
signdlov adresy prvého az Siesteho riadku 71 aZ 76. Po prichode
3. a? 7 slova vysielanej informécie 11 do riadiacej jednotky
2000 sa v bloku ¢itania informacie 2 vygeneruju postupne 319- 
naly -: vyberu informacie 1. a 5. zobrazovacej jednotky, t.j.
signaly 26, 28, 30, 32, 34. Tieto Vv su¢innosti so signdlom
"-sco 1" 35 sposobia v blokoch generovania hradlovacieho sig-
ndlu 1. a2 5. zobrazovacej jednotky 41 az 45 vygenerovanié
signalov, na zaklade ktorych sa postupne v pamdtovych blokoch
1. a¥ 5. zobrazovacej jednotky 51 az 55 odpamaté tretie aZ
siedme slovo. Odpamétand informécia 1. az 5. zobrazovacej
jednotky v kbde 3/8, kdd s ktorym pracuje zariadenie Pragotron,
aktivuje v blokoch vystupnych konvertorov 5/48V 61 az 65 vzdy
3 konvertory z 8 konvertorov pre jednu zobrazovaciu Jednotku,
¢o sa prejavi zmenou napétia z OV do +48V na vystupnych zber-
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niciach informaénych signdlov 91 a# 95. Spdsob riadenia jedno-
riadkovej tabule 140 je znéZorneny na obr, 5., Spfsob riadenia
6 riadkovej tabule 150 je znazorneny na obr., 6 s tym, Ze
v bloku kombina&nych signélov 100 sa vytvaraju adresné sig-
ndly pre zdpis do riadkov 1 a% 6 z kombinacie adresa tabule
a prisludny riadok, Napr, : na zaklade suéinu "adresa tabule*
101 a “"adresa riadku" 71 sa vytvéra v bloku kombina&nych
signalov 100 adresny signdl pre zépis_do 1, riadku na Sest-
riadkovej tabuli 150. “
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Riadiaca jednotka informacnych tabul Pragotron -
vyznacuje sa tym, Ze vystup z politada
(1000) je cez kanal jednoslovnych prenosov (1001) pripojeny
na blok vykonového zosilnenia signalov (1), ktory je prepojeny
s blokom kontroly parity (3) a blokom pamdti adresy-riadku (50),
dalej blokom pamdti adresy tabule (81) a pamdtovymi blokmi prvej
az piatej zobrazovacej jednotky (51 a%. 35), priéom blok &i~
tania informécie po jednotlivych slovach (2) je spojeny s blo=-
kom generovania hradlovacieho signalu riadok (40), s blokom
generovania hradlovacieho signalu tabula (80) g blgkmi genero-
vania hradlovacich signélov prvej . az piat ?41§%)
)

pojeny na blok paméti adresy riadkov (50) a blok vystupnych
konvertorov riadkov (70), dalej dekddery (82174 83) adries

2obrazo=-

vaéej jednotky, zarovei blok dekddovania riadkov (60) je prie-

tabul : s pripojené na pamdtovy blok adresy
tabul@ (81) a bloky vystuppych konvertorov (84%,485) adries
tabul ", paméatové bloky prvej az piatej

(Q]%{SS) zobrazovacej jednotky su spojené s b km:ibgenerovania‘

hradXovacieho signalu prvej ' az piatej Cﬁ%{ zobrazovacej
jednotky ﬂé%okmi vystupnych konvertorov informacie prvej
az piateg» 5

84

ry (702, ', BB, 61 aZ 65) sl prepojené cez rozvodnul

skrifu Pragotron (2002) s informalnymi tabulami Pragotron (3001 i

az  3031),

6 vykres\

) zobrazovacej jednotky, prifom vystupné konverto=- .
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(54) Zdroj napiitia pre pamit CMOS s nabijadom akumulatora

1 2

Zapojenie je urfené pre napédjanie pamai-
ti CMOS podas aktivneho primdrneho zdro-
ja a pofas zdlohovania zo sekundaruneho
zdroja — akumuldtora. Zapojenie obsahuje
nabijaé akumuldtora, ktory automaticky za-
pina a vypina nabijanie akumulatora podla
stavu napétia na akumuldtore. Pri nabieha-
ni primarneho zdroja sa nabijanie akumu-
latora automaticky Startuje. Nabija¢ akumu-
latora je urteny pre pracu s NiCd akumulé-
tormi s nesintrovanymi elektrodami.

24

237898




237898

3

Vyndlez sa tyka zdroja napétia pre pa-
mit CMOS s nabijadom akumuldtora urte-
ného pre mikropoc¢itatové a minipocitaco-
vé systémy.

V doteraz zndmych zapojeniach sa vyu-
7ivaju ako sekunddrny zdroj akumulétory
NiCd so sintrovanymi elektrodami. Tieto sa
mdZu neustdle dobijat z primdrneho zdro-
ja napitia, zatial o akumulédtory NiCd, kto-
ré nemaji sintrované elektrédy sa nemdzu
neustdle nabifjat, lebo by sa prebijali a tym
nigili.

Tento nedostatok odstraiiuje zdroj napé-
tia pre paméti CMOS s nabijaom akumulé-
tora NiCd batérii s nesintrovanymi elektro-
dami vyznalujiceho sa tym, Ze pozostdva
z generdtora napétia 45 V pripojeného klad-
nym vyvodom cez prvi oddelovaciu diddu
na kladny vyvod primarneho zdroja a zé-
pornym vyvodom na vystup prepinacieho
tranzistorového stupiia, dalej na zdporny vy-
vod triadiaceho tranzistorového stupila na-
bijania, dalej na zdporny vyvod riadeného
nabijacieho obvodu. Riadeny nabijaci obvod
akumulétora je pripojeny kladnym vyvodom
na kladny vyvod generdtora napétia +5V,
dalej invertujicim vstupom na vystup ria-
diaceho tranzistorového stupila nabijania,
dalej neinvertujicim vstupom cez sériovo ra-
deny desiaty odpor a kondenzdtor na ob-
vod generdtora signdlu vypadku napétia, da-
lej vystupom na druhy vstup riadiaceho
tranzistorového stupiia nabijania, dalej vy-
stupom cez siedmy odpor na kladny vyvod
akumulédtora. Akumuldtor je kladnym vyvo-
dom pripojeny cez deviaty odpor na kladny
vyvod riadeného nabijacieho obvedu aku-
muldtora, dalej na prvy vstup riadiaceho
tranzistorového stupiia nabijania, dalej cez
sériovo radeny dsmy odpor a druhi odde-
lovaciu diédu na vystup generdtora napi-
tia -5 V. Generator napdtia +5 V je vystu-
pom pripojeny na kladny vyvod pamétové-
ho pola CMOS a na katédu Zenerovej dig-
dy. Andda Zenerovej diédy je spolu so zé-
pornym vyvodom primérneho zdroja, zapor-
nym vyvodom pamétového pola CMOS, zé-
pornym vyvodom akumuldtora a zapornym
vyvodom prepinacieho tranzistorového stup-
fla pripojend na zdporny vyvod priméarneho
zdroja. Kladny vyvod prepinacieho tranzis-
torového stupiia je pripojeny na kladny vy-
vor primérneho zdroja.

Hlavnou vyhcdou zdroja napétia pre pa-
mét CMOS s nabijatom akumuldtora je v
tom, Ze je vhodny pre zédlchovanie pamiiti
CMOS pomocou akumuldtora NiCd s nesin-
trovanymi elektréodami a da sa spolu s aku-
muldtorom umiestnit priamo na dosku plo$-
nych spojov. KedZe nabijacia charakteris-
tika NiCd akumuléatorov je pomerne ploché,
nie je moZné previest 100 %-né nabitie a-
kumul4tora, ale priblizne 50—70 %-né.

Predmet vyndlezu je zrejmy z popisu vy-
kresu, na ktorom je zndzornend schéma u-
skutotnenia zapojenia uvedeného v dal3ej
Casti popisu realizdcie vynalezu.

4

Zdroj napétia pre pamdt CMOS s nabi-
jatom akumuldtora pozostdva zo zdroja na-
pitia 5 +5 V, ktory je kladnym vyvodom 100
pripojeny cez prvu oddelovaciu diédu 4 na
kladny vyvod 101 primérneho zdroja 19, z4-
pornym vyvodom 102 na vystup 103 prepi-
nacieho tranzistorového stuptia 21, vystupom
114 na kladny vyvod 120 pamétového pola
CMOS 20 a na katddu Zenerovej diédy B6.
Ancda Zenerovej diddy 6 je pripojend na za-
porny vyvod 115 primérneho zdroja 19.

Riadeny nabijaci obvod akumuldtora 7 je
pripojeny kladnym vyvodom 106 cez prvi
oddelovaciu diédu 4 na kladny vyvod 101
primdrneho zdroja 19, zdpornym vyvodom
105 na vystup 103 prepinacieho tranzistoro-
vého stupiia 21, neinvertujicim vstupom 109
cez sériovo radeny deviaty odpor 24 a kon-
denzator 25 na generdtor signdlu vypadku
napdjania 18, invertujicim vstupom 107 na
vystup 108 riadiaceho tranzistorového stup-
fta 22, vystupom 110 na druhy vstup 111 ria-
diaceho tranzistorového stupiia nabijania 22,
vyvodom 119 cez odporovy trimer 8 na svoj
zaporny vyvod 105. Akumuldtor 15 je pri-
pojeny kladnym vyvodom 112 jednak cez
sériovo radeny 6smy odpor 16 a druha od-
delovaciu diédu 17 na kladny vyvod 120
pamétového pola CMOS 20, jednak cez sied-
my odpor 14 na vystup 110 a cez deviaty
odpor na kladny vyvod 106 riadeného nabi-
jacieho obvodu akumuldtora 7. Zaporny vy-
vod 121 akumuldtora 15 je pripojeny na za-
porny vyvod 115 primérneho zdroja 19.

Prepinaci tranzistorovy stupeili 21 pozo-
stdva z prepinacieho tranzistora 3, ktorého
béza je pripojend na odporovy delif napé-
tia pozostdvajiceho z prvého odporu 1 a
druhého odporu 2. Prepinaci tranzistorovy
stupeil 21 je cez prvy odpor 1 kladnym vy-
vodom 118 pripojeny na kladny vyvod 101
primdrneho zdroja 19 a cez druhy odpor
2 zdpornym vyvodom 117 pripojeny na z&-
porny vyvod 115 primédrneho zdroja 19. Ko-
lektor prepinacieho tranzistora 3 je pripo-
jeny na vystup 103 a emitor na zdporny vy-
vod 117 prepinacieho tranzistorového stup-
iia 21. ‘

Riadiaci tranzistorovy stupenl nabijania 22
pozostdva z riadiaceho tranzistora 11, kto-
rého bédza je pripojend na odporovy deli
napédtia pozostdvajiceho z tretieho odporu
9 a Stvrtého odporu 10. Odporovy delié je
zapojeny medzi druhy vstup 111 a zépor-
ny vyvod 104. Kolektor riadiaceho tranzis-
tora 11 je pripojeny cez sériovo radeny pia-
ty odpor 12 a Siesty odpor 13 na prvy vstup
113.

Piaty odpor 12 a Siesty odpor 13 tvoria odpo-
rovy deli¢ napétia, ktorého stred je vyvede-
ny na vystup 108. Emitor riadiaceho tran-
zistora 11 je pripojeny na zdporny vyvod 104
a tento je dalej pripojeny na zaporny vy-
vod 115 primérnehp zdroja 19.

Poas trvania napétia na primérnom zdro-
ji 19 je prepinaci tranzistor 3 prepinacie-
ho tranzistorového stupiia 21 zopnuty a tym
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umoZiiuje Cinnost generdtora napétia 5 +5
V, riadeného nabijacieho obvodu akumulé-
tora 7 a riadiaceho tranzistorového stuptia
nabijania 22.

Generétor napétia 5 je napdjany z primar-
neho zdroja 19 a generuje na svojom vystu-
pe 114 napéjacie napidtie do pamédtového
poia CMOS 20 velkosti +5 V.

Riadeny nabijaci obvod akumuldtora 7 je
v diferencidlnom zapojeni, ktorého napiitie
na neinvertujicom vstupe 18% je nastave-
né odporovym trimrom 8 a vystupné nepi-
tie na vystupe 110 urcujice nabijanie aku-
muldtora 15 je riadené nap#dtim na inver-
tujicom vstupe 187. Polas nabijania aku-
muldtora 15 je napétie na invertujicom vstu-
pe 187, riadeného nabijacieho obvodu 7
mensie ako na jeho neinvertujicom vstupe
109, riadiaci tranzistor il je zopnuty, na-
pétie na vystupe 110 riadeného nabijacie-
ho obvodu akumuldtora 7 je maximdalné, obh-
medzené napédtim na kladnom vyvode 106.

Siedmym odporom 14 pretekd nabijaci
prad. Ak napédtie na kladnom vyvode 112
akumuldtora 15 dosiahne uréeni hodnotu,
napdétie privadzané na invertujtci vstup 197
riadeného nabijacieho obvodu akumulatora
7 sa rovnd napdtiu na neinvertujicom vstu-
pe 109, napdtie na vystupe 110 poklesne a
riadiaci tranzistor 11 sa uzavrie, §im rychlo
vzrastie napétie na invertujicom vstupe 107
na hodnotu napétia na kladnom vyvode 112
akumuléatora 15.

Pruad tecdci do akumuldtora 15 cez devia-
ty odpor 23 vyrovnava vybijaci prid nabi-
tého akumuldtora 15 cez siedmy odpor 14,
treti odpor 9 a S$tvrty odpor 10. Znovunabi-
janie akumuldtora sa zatne pri poklese na-

&

pétia na invertujicom vstupe 167 pod hod-
notu napitia na neinvertujicom vstupe 119.

Po vypadnuti primérneho zdroja 19 sa
prepinaci tranzistor 3 rozopne, &im sa za-
medzi vybijaniu akumuldtora 15 cez obvo-
dy pripojené na kolektor prepinacieho tran-
zistora 3. Prva oddelovacia difda 4 zas za-
medzuje vybijaniu akumuidtera 1% cez pri-
mérny zdroj 1% a cez odpory prepinacieho
tranzistorového stupiia 21, Pokles napétia
z vystupu 114 generdtora napitia 5 45V
sa zastavi po zopnuti druhej oddelovacej
diédy 17, cez ktord sa dostdva napitie z
akumuléatora 15 do pamitového pola CMOS
28, ¢im sa zabezpeduije zalohovanie.

Po nabehu primarneho zdroja 19, gene-
rdtor signdlu vypadku napétia 18 vygene-
ruje signdl zmeny stavu napdjania. Tento
signdl je derivovany kondenzétorom 25, de-
siatym odoprom 24 a vsiupnou impedancion
riadeného nabijaciche obvedu akumulédto-
ra 7, na ktorého neinvertujéci vstup 189 pri-
chddza a zvy3i na ilom napétie nad hod-
notu napétia na invertujicom vstupe 107 a
tak sa odStartuje nabijanie akumulatora 15.

Zenerova diéda & chrani pamdi{ové pole
CMOS 28 pred zvySenim napédtia na vystu-
pe 114 generatora napédtia 5 +5 V potas
prechodového javu a Gsmy odpor 18 zas
zabrafiuje rychlemu vybitiu akumuldtora 1%
v pripade skratu napétia.

Zzapoienie podla vynalezu je vhodné pre
vyuzitie v mikropocitatovych a minipoéita-
Covych systémoch, tam, kde na pamétovy
systém tvoreny paméfovymi prvkami CMOS
je kladend poziadavka uchovania informé-
cie po zaniku napétia primdrneho napéja-
cieho zdroja.

PREDMET VYNALEZU

1. Zdroj napétia pre pamédt CMOS s nabi-
jaom akumuldtora vyznaduje sa tym, Ze
generdtor napétia (5) je pripojeny kladnym
vyvodom (100) cez prvi oddelovaciu dio6-
du (4) na kladny vyvod {101) primdrneho
zdroja (19), zdpornym vyvodom (102) na
vystup (103) prepinacieho tranzistorového
stupiia (21), dalej je pripojeny na zdporny
vyvod (104) riadiaceho tranzistorového stup-
Na nabijania (22), na zdporny vyvod (105}
riadeného nabijacieho obvodu akumulédtora
{7) a tento je pripojeny kladnym vyvodom
(106} na kladny vyvod (100) generatora
napétia (5), invertujicim vstupom (107) na
vystup (108) riadiaceho tranzistorového
stupiia nabijania (22), neinvertujicim vsiu-
pom (109) cez sériovo radeny desiaty od-
por (24) a kondenzdtor (25) na obvod ge-
nerdtora signalu vypadku napétia (18), vy-
stupom (110) na druhy vstup (111) riadia-
ceho tranzistorového stupiia (22), vystupom
(110} cez siedmy odpor (14) na kladny vy-
vod (112) akumuldtora (15), ktorého klad-
ny vyvod (112) je tieZ pripojeny cez devia-

ty odpor (23) na kladny vyvod (106) riade-
ného nabijecieho obvodu akumulédtora (7),
na prvy vstup (113) riadiaceho tranzisto-
rového stupila nabijania (22) a cez sério-
vo radeny Gsmy cdpor (18) a druhi odde-
Tovaciu didédu (17) na vystup (114) gene-
ratora napétia (5), na ktorého vystup (114)
je pripojeny kiadny vyvod (120) pamitové-
ho pola CMOS (20) a katoda Zenerove! didg-
dy (6], ktorej anoda je spolu so zdpornym
vyvodom (116} pamétového pola CMOS
(20), zapornym vyvodom (121) akumuldto-
ra (15) a zdapornym vyvodom (117) prepi-
nacieho tranzistorového stupiia (21) pripo-
jend na zaporny vyvod (115) priméarneho
zdroja (19) a Kladny vyvod (118) prepi-
nacieho tranzistorového stupna (21) je pri-
pojeny na kladny vyved (101) primérneho
zdroja (19).

2. Zapojenie podla bodu 1, vyznalujlce
sa tym, Ze prepinaci tranzistcrovy stupeii
(21) pozostdva z tranzistora (3), ktorého
kolektor je pripojeny na vystup (103), emi-
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tor na zdporny vyvod (117), bdza na odpo-
rovy deli¢ napétia, ktorého prvy odpor (1)
je pripojeny na kladny vyvod (118} a dru-
hy odpor (2) na emitor tranzistora (3).
3. Zapojenie podia bodu 1, vyznalujice
sa tym, Ze riadiaci tranzistorovy stupeil na-
bijania (22) pozostdva z tranzistora (11),
baza ktorého je pripojend na odporovy de-
li¢ napétia, ktorého treti odpor (9) je pri-
pojeny na druhy vstup (111) a Stvrty od-
por (10) na emitor tranzistora (11), ktoré-

ho emitor je pripojeny na zédporny vyvod
(104), kolektor je pripojeny cez sériovo ra-
deny piaty odpor (12) a Siesty odpor (13)
na prvy vstup (113) a vystup (108) je vy-
vedeny zo spolotného uzla piateho odpo-
ru (12) a Siesteho odporu (13).

4. Zapojenie podla bodu 1, vyznaluje sa
tym, Ze odporovy trimer (8) je zapojeny
medzi vstupom (119) a zédpornym vyvodom
(105) riadeného nabijacieho obvodu aku-
muldtora (7).

1 list vykresov
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{54) Zdroj jednosmerného napédtia pre $tartovanie impulzne regulovanych
Zdl‘ﬂ]ﬂv napiti

1 2
iZdroj jednosmerného napitia vhodny pre
Startovanie impulzne regulovanych zdrojov
napdti s galvanicky odizolovanym vystupom
je napdjany jednosmernym vstupnym napé-

tim. Vdaka malému podtu zdvitov vinuti -
transformatora je moZné dosiahnut dobra
elektrickd izoldciu medzi primdrnou a se-

kundérnou stranou zdroja.

E__/ :
e 1
E 3
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Vyndlez sa tyka zdroja jednosmerného
napétia pre $tartovanie impulzne regulova-
nych zdrojov napéti, u ktorych sa vyZaduje
galvanickd izoldcia vystupu od vstupu.

Impulzne regulované sietové zdroje na-
piti s galvanicky odizolovanym vystupom
maji najlastejSie riadiace obvody galvanic-
ky pripojené k vystupnej strane zdroja. Pre
Start zdroja je preto potrebny pomocny
zdroj jednosmerného napétia, ktory napéja
riadiace obvody. Castym rie$enim je pouZi-
tie sietového transformdtorteka s usmertio-
vatom. Takyto Startovaci zdroj mé pomer-
ne velké rozmery a modZe byt napdjany len
striedavym napdtim. Ak ako Startovaci
zdroj pouZijeme tranzistorovy menié, potom
mobdZeme na vstupe pouZit jednosmerné na-
pétie. Nevyhodou tohto rieSenia je jeho zlo-
7itost. Dal3im problémom u doteraz pouZi-
vanych Startovacich zdrojov je zabezpeCenie
ich ¢innosti len pofas Startu impulzne regu-
lovaného zdroja.

Uvedené nedostatky odstrafiuje zdroj
jednosmerného napétia pre Startovanie im-
pulzne regulovanych zdrojov napéti s gal-
vanicky odizolovanym vystupom, podstatou
ktorého je, Ze paralelne k zdroju vstupného
jednosmerného napétia je pripojeny prvy
odpor v sérii s prvym kondenzdtorom a dru-
h{ odpor v sérii s druhym kondenzatorom a
paralelne k prvému kondenzdtoru je pripo-
jeny tyristor v sérii s primdrnym vinutim
transformdtora tak, Ze jeden vyvoed prvého
odporu a jeden vyvod druhého odporu si
pripojend k tomu pbélu zdroja vstupného
jednosmerného napétia, ktorého polarita je
zhodnd s polaritou riadiaceho pradu tyris-
tora a katoda tyristora smeruje k zédporné-
mu pélu zdroja vstupného jednosmerného
napétia, prifom riadiaca elektroda tyristo-
ra je spojend cez diak s tym vyvodom dru-
hého odporu, ktory je spojeny s jednym vy-
vodom druhého kondenzdtora a paralelne k
sekundiarnemu winutiu transformédtora je
pripojend usmeriiovacra didda v sérii s vy-
stupnym kondenzdtorom tak, Ze jej katGda
smeruje k sthlasnému koncu sekundarne-
ho vinutia transformétora vzhladom na ko-
niec jeho primédrneho vinutia, ku ktorému
smeruje katoda tyristora.

Zdroj jednosmerného napétia vhodny pre
Startovanie impulzne regulovanych zdrojov
napéti s galvanicky odizolovanym vystupom
pracuje impulznym spdsobom a vhodnou
volbou pracovnej frekvencie moZeme dosia-
hnut to, Ze transformator bude mat pomer-
ne malé feritové jadro a malé pofty zavi-
tov, o ndm umoZni dosiahnut dobrd elek-
trickd izoldciu medzi primérnou a sekun-
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ddrnou ¢astou zdroja. Vyhodnou vlastnostou
uvedeného zapojenia je tieZ to, Ze neobsa-
huje Ziadne nastavovacie prvky. Popisany
Startovaci zdroj je moZné zapojit v impulz-
ne regulovanom zdroji napétia tak, Ze po
uskutotneni 3tartu prestane pracovat a na-
pédtie pre napéjanie riadiacich obvodov si
vyrdba sdm impulzne regulovany zdroj.

Priklad zdroja jednosmerného napétia
vhodného pre Startovanie impulzne-regulo-
vanych zdrojov nap#ti s galvanicky odizolo-
vanym vystupom je na pripojenom vykrese,
ktory zndzoriiuje schému zapojenia.

Ku kladnému p6lu 2 zdroja 1 vstupného
jednosmerného napétia je pripojeny jeden
vyvod prvého odporu R1, druhy vyvod kto-
rého je pripojeny cez prvy kondenzator C1
k zapornému pdlu 3 zdroja 1 vstupného jed-
nosmerného napitia. Ku kladnému pdlu 2
zdroja 1 vstupného jednosmerného napétia
je pripojeny jeden vyvod druhého odporu
R2, druhy vyvod ktorého je spojeny cez dru-
hy kondenzator C2 so zdpornym pdélom 3
zdroja 1 wstupného jednosmerného napétia.
K vyvodu prvého kondenzétora C1, ktory je
pripojeny k jednému vyvodu prvého odporu
R1, je pripojeny jeden koniec priméarneho
vinutia transforméatora TR, druhé wvinutie,
ktorého je pripojeny k andde tyristora TY,
typu pnpn, katéda ktorého je pripojend k
zapornému poélu 3 zdroja 1 vstupného jed-
nosmerného napitia a riadiaca elektr6da
ktorého je pripojend cez diak DI s tym vy-
vodom druhého kondenzdtora C2, ku Kkto-
rému je pripojeny jeden vyvod druhého od-
poru R2. Paralelne k sekunddrnemu vinutiu
transformdtora TR je pripojend usmeriiova-
cia dibda D v sérii s vystupnym kondenzédto-
rom C3, pridom jej andda je pripojend -k
stihlasnému koncu sekunddrneho wvinutia
transformaéatora TR, vzhladom na koniec je-
ho primédrneho vinutia, ku ktorému je pri-
pojend andda tyristora TY typu pnpn.-

Po pripojeni zdroja 1 vstupného jedno-
smerného napétia sa prvy kondenzétor €1
zatne nabijat cez prvy odpor R1 a druhy
kondenzdtor €2 cez druhy odpor R2. Ked
napitie druhého kondenzdtora C2 dosiahne
otvdracie napéitie diaku DI, za&ne do riadia-
cej elektrody tyristora TY typu pnpn tiect
prad. Prvy kondenzdtor C1 sa vybije cez
otvoreny tyristor, TY typu pnpn do primér-
neho vinutia transforméatora TR, ktorého se-
kundérne vinutie je zapojené nepriepustné.
V okamihu, ked prestane tiect primérnym
vinutim transformédtora TR prdd, bude prvy
kondenzator Cl nabity zdporne, &o je zé-
rukou bezpetného zatvorenia tyristora TY
typu pnpn.
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PREDMET VYNALEZU

Zdroj jednosmerného napdtia pre Starto-
vanie impulzne regulovanych zdrojov napd-
ti s galvanicky odizolovanym vystupom vy-
znateny tym, Ze paralelne k zdroju (1)
vstupného jednosmerného napétia je pripo-
jeny prvy odpor (R1) v sérii s prvym kon-
denzatorom (C1) a druhy odpor (R2) v sé-
rii s druhym kondenzdtorom (C2) a paralel-
ne k prvému kodenzdtoru (Cl) je pripoje-
ny tyristor (TY) v sérii s primarnym vinu-
tim transformdtora (TR) tak, Ze jeden vy-
vod prvého odporu {R1) a jeden vyvod dru-
hého odporu (R2} s pripojené k tomu pdlu
zdroja (1) vstupného jednosmerného napé-
tia, ktorého polarita je zhodnd s polaritou

riadiaceho pradu tyristora (TY) a katoda
tyristora (TY) smeruje k zdpornému pdlu
zdroja (1) vstupného jednosmerného napé-
tia, pri¢om riadiaca elektréda tyristora (TY}
je pripojend cez diak (DI) k tomu vyvodu
druhého odporu (R2), ktory je spojeny s
jednym vyvodom druhého koendenzatora
(C2) a paralelne k sekunddrnemu wvinutiu
transformétora (TR) je pripojend usmeriio-
vacia diéda (D) v sérii s vystupnym kon-
denzdtorom (C3) tak, Ze jej katoda je pri-
pojend k sthlasnému koncu sekundédrneho
vinutia transformétora (TR} vzhladom na
koniec jeho primdrneho vinutia, so ktorym
je spojend katdda tyristora (TY).

1 list vfkresov
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(54) Zapeijcnie generdtora analdgovych signdlov pre zebrazenie bodov,
vektorov a rastra znakov

1 2

Zapojenie sa tyka generdtora signdlov pre
zobrazenie dat na obrazovkovych zariade- @ - @
niach v pravouhlej ststave. RieSi problém o 9 ‘[

generovania signdlov pre zobrazenie bodov, —
vektorov. a rastra znakov vo vymedzenom r r
zobrazitelnom poli. Podstata zapojenia je **‘1 ‘}
nasledovnd. Analogové vystupné svorky (6, @ @ S
7) tvoria vystupy sumadénych zosiliiovalov [J
(17, 18) spojenych s obmedzovacimi obvod- l ,
mi (19, 20), so zdrojom referentného napé- l{m A
ol L

tia (9) a s generdtorom {12) napétia pre
raster znaku, viacfunkénymi integrdtormi
(15, 16) spojenymi s ¢islicovo-analégovymi |
prevodnikmi (13, 14), ktoré sa dalej spoje-
né so vstupnymi &islicovymi svorkami (1,
2, 3, 4). Komparacné obvody {21) su spoje-
né s vystupnymi svorkami (6, 7), so svorka-
mi (10, 11} zdrojov referentného napétia
a s vyhodnocovacimi a oneskorovacimi ob-
vodmi (22) spojenymi so vstupnou €islico-
vou svorkou (5], ktorych vystup tvori &isli-
covd svorka (8). Zapojenie je moZné po-
uZit i pri zobrazovani dat na stradnicovych
zapisovadoch.

=
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Vyndlez riedi zapojenie generédtora analg-
govych signdlov pre zobrazenie bodov, vek-
torovi a rastra znakov urfenych pre bude-
nie vychylovacich zosiliiovafov obrazovko-
vych zariadeni zobrazujiicich v pravouhlej
zZobrazovacej sistave napriklad grafického
vektorového monitora alebo osciloskopu,
kde na jeho vstupy sii privedené &islicové
signédly zo zdroja dat, napriklad z grafic-
kého procesora alebo riadiacej jednotky a
jeho vystup tvoria dve analégové a jedna
Cislicovd svorka, obsahujiici obvody gene-
rujace signdly pre zobrazenie v smere osi
X, Y a pre blokovanie obvodov riadenia ja-
su.

Generatory analégovych signdlov st su-
Castou grafickych vektorovych zobrazova-
cich zariadeni zapdjanych medzi vystupy
zdroja grafickych dat a vstupy obrazovko-
vych zobrazovacich zariadeni, kde sprostred-
kovaji zmenu vstupnych €&islicovych signa-
lov na informéciu zobrazovand na tienitku
obrazovky. Pre zobrazenie bodov, vektorov
a rastra znakov v pravouhlej stradnicovej
siistave si potrebné signily a obvody pre
vychylovanie v smere osi X, Y a pre riade-
nie jasu. Plocha zobrazovania informaécie
na tienitku obrazovky je urfend velkostou
adresovatelného zobrazitelného rastra, na-
priklad 1024 x 1024 rastrovych jednotiek,
ktory je oby€ajne men3i ako raster maximaél-
nej kresliacej plochy, v ktorej moZno pro-
gramovat grafické ttvary (napriklad 4096
krat 4096 rastrovych jednotiek). Grafické
vektorové zobrazovacie zariadenia spraco-
vdvajice a zobrazujtice grafické informaé-
cie mdZu byt rieSené tak, e graficky pro-
cesor vyli¢i grafické prvky mimo rastra zo-
brazite!ného pola a tieZ oreZe vektory vy-
stupujtce, resp. vstupujice do zobrazitel-
ného pola. VSetky vypoéty potrebné pre o-
rezdvanie sa robia &islicove a generétor a-
nalégovych signdlov spracovdva len déata
definujuce prvky leZiace vo vniutri zobrazi-
teIného pola. Tieto zariadenia maji dobré
vlastnosti z hladiska mnoZstva zobrazite'-
nej informécie na tienitku obrazovky a jej
modifik4cie, napriklad zvd&Sovanie, zmen-
Sovanie a zobrazenie ktorejkolvek d&asti z
maximélnej kresliacej plochy. Maju vSak i
najvaéSie ndroky na celkové obvodové rie-
Senie grafického procesora a tieZ na obvo-
dy prevadzajace poZadované vypo&ty, napri-
klad rychle ndsobenie a delenie. Zariadenia
moZu byt tieZ rieSené tak, Ze graficky pro-
cesor odovzddva generdtoru analdégovych
signédlov, tak ako v predchddzajicom pripa-
de len déata patriace prvkom vo vnitri zo-
brazitelného pola, ale veltory si vytvdrané
¢islicovym spdsobom. Vyhodou tychto zaria-
denf je, Ze graficky procesor prevddza ore-
zdvanie jednoduchym spdsobom, ale vektory
st generované podstatne dlhdi ¢as ako pri
analégovom spdsobe, takZe mnoZstvo zobra-
ziteInej informécie je malé. Dalej mbZu byt
zariadenia rieSené tak, Ze vektory vychédza-
jace, resp. vchéadzajice do zobrazitelného
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pola nie st zobrazované (nejasia), pri¢om
generdtor analdgovych signdlov kresli len
v. rastri zobrazitelného pota alebo i za je-
ho hranicami. Vyhodou uvedeného spdsobu
je moZnost pomerne jednoducho prevadzat
identifikdciu, ¢i data zodpovedaji prvkom
nachddzajicim sa v zobrazitelnom poli a
ostatné vektory nezobrazovat aj u vektorov
kreslenych analégovym spdsobom. Nevyho-
dou je, e vektory vychéddzajtice, respekti-
ve vchddzajice do zobraziteIného pola nie
sti na tienitku obrazovky zobrazované, ¢im
je interpretdcia grafickych tutvarov netpl-
na.

Dalsia moZnost rieSenia uvedenych zaria-
deni je takd, Ze vystupné analdogové signéa-
ly generdtora st anal6govo-&islicovym pre-
vodom prevddzané na Cislicové signaly a
identifikicia prechodu cez hranice zobrazi-
teIného pola je prevddzana porovndvanim v
¢islicovjch komparatoroch. Nevyhodou u-
vedeného principu je obtiazné rieSenie rych-
leho analdgovo-Cislicového prevodu pri vel-
kych rychlostiach kreslenia vektorov, kto-
ré sa vyuZivaji pri analégovych spdsoboch
generovania vektorov.

Podstata zapojenia generdtora analbgo-
vych signdlov pre zobrazenie bodov, vekto-
rov g rastra znakov spoliva v tom, Ze vstu-
Py generatora napitia pre raster znaku su
spojené s prvym vstupom generdtora anald-
govych signélov, sluZiaceho pre privedenie
Cislicovych signdlov. pre jeho ovlddanie,
vstupy prvého ¢&islicovo-analégového pre-
vodnika s spojené s druhym vstupom ge-
nerdtora analégovych signdlov, sliZiaceho
pre privedenie ¢&islicovych signdlov pre zo-
brazenie ddt v smere jednej osi, zatial &o
jeho analdégovy vystup je spojeny so vstu-
pom prvého viacfunkéného integratora, vstu-
py druhého ¢islicovo-analégového prevodni-
ka si spojené so Stvrtym vstupom genera-
tora analdogovych signdlov, sliZiaceho pre
privedenie ¢&islicovych signdlov pre zobra-
zenie dat v smere druhej osi, zatial ¢o jeho
analégovy vystup je spojeny so vstupom dru-
hého viacfunkéného integréatora, riadiace
vstupy viacfunk&nych integrédtorov st spo-
jené s tretim vstupom generatora analégo-
vych signdlov, sliZiaceho pre privedenie
¢islicovych signélov pre ovladanie ich funk-
cii, dalej prvy vstup prvého sumac¢ného zo-
siliiovata je spojeny s prvym vystupom a
jeho druhy vstup s druhym vystupom gene-
rdtora napétia pre raster znaku, jeho treti
vstup je spojeny s vystupom prvého viac-
funkéného integrétora, zatial €o jeho vy-
stup je spojeny s prvou vystupnou svorkou
tvoriacou analdgovy vystup pre jednu os zo-
brazenia, ktord je spojend s prvym vstupom
komparaénych obvodov a cez prvy obmedzo-
vaci obvod s jeho piatym vstupom, dalej
prvy vstup druhého sumaéného zosiliiovada
je spojeny s tretim vystupom a jeho druhy
vstup so Stvrtym vystupom generédtora napé-
tia pre raster znaku, jeho treti vstup je spo-
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jeny s vystupom druhého viacfunkéného in-
tegratora, zatial ¢o jeho vystup je spojeny
s druhou vystupnou svorkou tvoriacou ana-
l6govy vystup pre druhi os zebrazenia, kto-
rd je spojend s druhym vstupom komparac-
nych obvodov a cez druhy obmedzovaci ob-
vod s jeho piatym vstupom, pri¢om S§tvrié
vstupy sumadnych zosilitovadov si spojené
so zdpornou svorkou prvého zdroja refe-
rentného napitia, dalej treti vstup kompa-
rafnych obvodov je spojeny s kladnou svot-
kou druhého zdroja referenéného napéitia,
ich Stvrty vstup je spojeny so zdpornou svor-
kou treticho zdroja referené¢ného napdétia,
zatial Co ich vystupy si spojené so vstupmi
vyhodnocovacich a oneskorovacich obvodov,
ktorych dal8i vstup je spojeny s piatym
vstupom generdtora analdégovych signdlov
sliziaceho pre privedenie ¢islicového blo-
kovacieho signdlu kompardcie a ich v§stup
je spojeny s tretou vystupnou svorkou tvo-
riacou (¢islicovy vystup pre blokovanie ob-
vodov riadenia jasu.

Zapojenie generatora analégovych signa-
lov pre zobrazenie bodov, vektorov a rastra
znakov podia vynélezu, ktoré zaistuje vy-
medzenie zobraziteIného pola zatemnenim,
resp. rozsvietenim zobrazovanej informécie
na jeho hraniciach kladie minimdlne néaro-
ky na rieSenie obvodov grafického proce-
sora, kde nevyZaduje rychle nésobenie a
delenie, dalej vektory sifi generované ana-
16govym spbsobom, ¢im je rychlost kresle-
nia vektorov vysSia a tym i mnoZstvo zobra-
ziteInej informécie vacSie, ako u &islicové-
ho spbsobu generovania a grafické zobra-
zenie je Gplné, pretoZe s zobrazené vietky
poZadované informdécie nachddzajice sa v
zobrazitelnom poli.

Priklad konkrétneho zapojenia generatora
analégovych signélov pre zobrazenie bhodov,
vektorov a rastra znakov podla vynalezu je
uvedeny na pripojenom vykrese.

Generdtor analdogovych signdlov v Kkon-
krétnom prevedeni podla vyndlezu je zapo-
jeny tak, Ze vstupy generdtora 12 napitia
pre raster znaku s spojené s prvym vstu-
pom 1 zapojenia, sluZiaceho pre privadza-
nie &islicovych signdlov pre jeho ovladanie.
Vstupy prvéhe ¢islicovo-analégového prevod-
nika 13 st spojend s druhym vstupom 2 za-
pojenia, sliZiaceho pre privddzanie ¢islico-
vych signdlov pre zobrazenie dat v. smere
osi X, zatial ¢o jeho analdgovy vystup je spo-
jeny so vstupom prvého viacfunkéného in-
tegrdatora 15. Vstupy druhého &islicovo-ana-
16gového prevodnika 14 st spojené so §tvr-
tym vstupom 4 zapojenia, sliZiaceho pre pri-
vadzanie €islicovych signdlov pre zobraze-
nie dat v smere osi Y, zatial o jeho anal6-
govy vystup je spojeny so vstupom druhé-
ho viacfunk&ného integratora 16. Riadiace
nélov: pre ovlddanie ich funkcii. Prvy vstup
st spojené s tretim vstupom 3 zapojenia,
sliZiaceho pre privddzanie &islicovych sig-
nalov pre ovlddanie ich funkcii. Prvy vstup
prvého sumaéného zosililovada 17 je spoje-
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ny 8 prvym vystupom a jeho druhy vstup s
druhym vystupom generatora 12 napéitia pre
raster znaku, jeho treti vstup je spojeny s
vystupom prvého viacfunkéného integréto-
ra 1b, zatial So jeho vystup je spojeny s
prvou vystupnou svorkou 8 tvoriacou ana-
légovy vystup zapojenia pre zobrazovanie
v. smere osi X, ktord je spojend s prvym
vstupom komparaénych obvodov 21 a cez
prvy obmedzovacl cbvod 19 s jeho piatym
vstupom. Prvy vstup druhého suma&ného
zosiliiovacda 18 je spojeny s tretim v§stupom
a jeho druhy vstup so Stvrtym vystupom ge-
nerdatora 12 napétia pre raster znaku, jeho
treti vstup je spojeny s vystupom druhého
viacfunk&ného integratora 16, zatial Co je-
ho vystup je spojeny s druhou vystupnou
svorkou 7 tvoriacou analogovy vystup zapo-
jenia pre zobrazenie v smere osi Y, ktord
je spojend s druhym vstupom komparaénych
obvodov 21 a cez druhy obmedzovaci obvod
20 s jeho piatym vstupom. Stvrté vstupy su-
maénych zosiliiovatov 17, 18 st spojené so
zapornou svorkou 8 prvého zdroja referenc-
ného napétia. Treti vstup kompara&nych ob-
vodov 21 je spojeny s kladnou svorkou 10
druhého zdroja referencného napitia, ich
Stvrty vstup je spojeny so zdpornou svor-
kou 11 ftretieho zdroja referenéného napéi-
tia, zatial €o ich vystupy st spojené so vstup-
mi vyhodnocovacich a oneskorovacich ob-
vodov 22, ktorych dalii vstup je spojeny s
piatym vstupom § zapojenia, sliZiaceho pre
privadzanie Cislicového blokovacieho signéa-
lu komparéacie a ich vystup je spojeny s tre-
tou vystupnou svorkou 8 tvoriacou ¢islico-
vy vystup zapojenia pre blokovanie obvodov
riadenia jasu.

Funkcia zapojenia je nasledovna. Na z&-
klade vstupnych é&islicovych signdlov priva-
dzanych na Cislicovo-analégové prevodniky
13, 14 vznikd na ich vystupoch analégové
napétie Gimerné siradnicam jednotlivych bo-
dov rastra kresliacej plochy (spracovania
dat) alebo prirastkom siiradnic vektorov.
Vystupné napétie viacfunkénych integrato-
rov 15, 16 je v zdvislosti od vstupnych ria-
diacich signdlov Gmerné napé#tiam na ich
vstupoch alebo mé pilovity priebeh. Na z4-
klade vstupnych ¢&islicovych signdlove pri-
vadzanych na generdtor 12 napiii pre raster
znaku vznikaji na jeho vystupoch napétia
pre zloZky rastra v smere osi X, v smere
osi Y a pre posuv rastra v smere osi Y, X
potrebnych k zobrazeniu uréitych znakov,
napriklad p, q, j, a tak dalej pri generova-
ni rastra pre zobrazenie -znakov orientova-
nych v smere osi X, resp. Y. V sumaé&njch
zosiliiovaoch 17, 18 sa tieto napétia, spolu
s napdtim zo svorky 9 prvého zdroja refe-
ren¢ného napétia zlacia, priom z vystupnej
svorky 6 sa odoberd napétie pre zobrazova-
nie v smere osi X a zo svorky 7 pre zobra-
zovanie v smere osi Y. Napitie zo svorky 9
prvého zdroja referenéného napitia umo-
fiuje postvat zobrazitelny raster tak, aby
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jeho nulové stradnice boli v lavom dolnom
rohu tienitka obrazovky. Obmedzovacie ob-
vody 19, 20 obmedzuji amplitidy vystup-
nych napit!, ¢im chrénia komparaéné ob-
vody 21 a obvody vychylovacich zosilfiova-
dov pred pretaZenim. Kompara®né obvody
21 porovndvaju vystupné napétia z genera-
tora analégovych signdlov s napétiami zo
svoriek 10, 11 referen&nych zdrojov tvoria-
cich hranice zobrazitelného pola (adreso-
vatelného zobrazitelného rastra). Vyhodno-
covacie a oneskorovacie ohbvody 22 generu-
ji vzhladom na oneskorenie vychylovacich
zosiliiovadov. posunuty &islicovy signél vyve-
deny na vystupni svorku 8, ktory v pripa-
de, 7e zobrazovand informdécia na tienitku
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obrazovky opista zobrazitelné pole, umoz-
fiuje blokovanie videosigndlu. Tym st infor-
mécie vystupujice zo zobrazitelného pola,
alebo nachddzajice sa.mimo neho zatem-
fiované a vstupujice do zobrazitelného po-
la rozsvecované.

Cislicovy signdal privedeny na vstup 5 za-
pojenia umoZiiuje blokovanie vystupného
¢islicového signdlu na svorke 8 v pripade,
Ze zobrazované informadcie sa nachadzaju
len v rastri zobrazitelného pola.

Zapojenie generdtora analdgovych signé-
lov je moZné vyuZit nielen pri zobrazovani
dat na grafickych vektorovych monitoroch
a osciloskopoch, ale i na stradnicovych za-
pisovaloch.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie generdtora analégovych signé-
lov pre zobrazenie bodov, vektorov a rast-
ra znakov uréenych pre budenie vychylova-
cich zosililovadov obrazovkovych zariadeni
zobrazujicich v pravouhlej zobrazovacej st-
stave napriklad grafického vektorového mo-
nitora alebo osciloskopu, kde na jeho vstu-
py st privedené {islicové signdly zo zdroja
dat, napriklad z grafického procesoru ale-
bo riadiacej jednotky a jeho vystup tvoria
dve analogové a jedna Cislicova svorka, ob-
sahujtici obvody generujice signély pre zo-
brazovanie v smere obidvoch osi a pre blo-
kovanie obvodowv riadenia jasu, vyzna&ujuci
sa tym, Ze vstupy generdtora (12) napitia
pre raster znaku s spojené s prvym vstu-
pom (1) pre privddzanie €islicovych signa-
lov, vstupy prvého Cd&islicovo-analégového
prevodnika (13) sd spojené s druhym vstu-
pom (2) pre privddzanie ¢islicovych signé-
lov pre zobrazenie d4t v smere jednej osi,
zatia! ¢o jeho anal6govy vystup je spojeny
sg vstupom prvého viacfunké&ného integrd-
tora (15), vstupy druhého &islicovo-anal6-
gového prevodnika (14) sid spojené so Stvr-
tym vstupom (4) pre privddzanie ¢islicovych
signdlov pre zobrazenie dat v smere dru-
hej osi, zatial ¢o jeho analégovy vystup je
spojeny so vstupom druého viacfunk&ného
integratora (16), riadiacej vstupy viacfunké-
nych integrdtorov (15, 16) s spojené s tre-
tim vstupom (3) pre privddzanie ¢islicovych
signélov pre ovladanie ich funkcii, dalej pr-
vy vstup prvého sumacéného zosiltiovada
(17) je spojeny s prvym vystupom a jeho
druhy vstup s druhym vystupom generétora

(12) pre raster znaku, jeho treti vstup je
spojeny s vystupom prvého viacfunkéného
integrdtora (15), zatial Co jeho vystup je
spojeny s prvou vystupnou svorkou (6) tvo-
riacou analégovy vystup pre jednu os zobra-
zenia, ktord je spojend s prvym vstupom
komparaénych obvodov (21) a cez prvy ob-
medzovaci obvod (19) s jeho piatym vstu-
pom, dalej prvy vstup druhého sumaéného
zosilfiovada (18) je spojeny s tretim vystu-
pom a jeho druhy vstup so Stvrtym vystu-
pom generatora (12) napétia pre raster zna-
ku, jeho treti vstup je spojeny s vystupom
druhého viacfunkéného integréatora (16), za-
tial ¢o jeho vystup je spojeny s druhou vy-
stupnou svorkou (7] tvoriacou analégovy
vystup pre druhid os zobrazenia, ktord je
spojend s druhym vstupom kompara&nych
obvodov (21) a cez druhy ocbmedzovaci ob-
vod (20) s jeho piatym vstupom, prifom
§tvrté vstupy sumadnych zosiliiovadov (17,
18) st spojené so zdpornou svorkou (9) pr-
vého zdroja referentného napétia, dalej tre-
ti vstup kompara&nych obvodov (21) je spo-
jeny s kladnou svorkou (10) druhého zdro-
je referenéného napétia, ich Stvrty vstup je
spojeny so zdpornou svorkou (11) tretieho
zdroja referenéného napitia, zatial o ich
vystupy st spojené so vstupmi vyhodnoco-
vacich a oneskorovacich obvodov (22}, kto-
rych dal8i vstup je spojeny s piatym vstu-
pom (5) pre privadzanie ¢islicového bloko-
vacieho signdlu kompardcie a ich vystup je
spojeny s tretou vystupnou svorkou (8) tvo-
riacou (¢islicovy vystup pre blokovanie ob-
vodov: riadenia jasu.

1 list vykresov
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CESKOSLOVENSKA SOCIALISTICKA REPUBLIKA

URAD PRO VYNALEZY A OBJEVY V PRAZE

CISIO 23T 29

URAD PRO VYNALEZY A OBJEVY V PRAZE
UDELIL PODLE § 37, ODST. 1 ZAKONA
C. 84/1972 SB, AUTORSKE OSVEDCENI
NA VYNALEZ, JEHOZ POPIS JE PRIPOJEN.,
AUTOR VYNALEZU:

Perko Pavol ing., Zilina

Schwartz Ladislev ing., Zilina

AUTORSKE OSVEDCENI BYLO ZAPSANO
DO REJSTRIKU VYNALEZU POD SHORA
UVEDENYM CISLEM,

VYNALEZ JE NARODNIM MAJETKEM,
STAT-MA PRAVO VYUZIVAT A POVINNOST
PECOVAT O CO NEJSIRSI VYUZIVANI
VYNALEZU (§ 6 ZAKONA C. 84/1972 SB.).

PRIHLASKA VYNALEZU PV 5178 =85

PREDSEDA V PRAZE 20, dubna 1989

s

7 7



CESKOSLOVENSXA
SOCIALISTICKA
REPUBLIKA

(18)

URAD PRO VYMNALEZY
A OBIEYY

POPIS VYNALEZ

K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

(22) Prihlasené 11 07 85
(21) (PV 5178-85)

(40) Zverejnené 12 03 87

{45) Vydané 15 10 88

252735

{11) (B1)

(51) Int. C1.4
G 61 K 17/88

{75)
Autor vyndlezu

PERKO PAVOL ing., SCHWARTZ LADISLAV ing., ZILINA

{54) Zapoijenie elektrenickéha bytového rozdelevaca nakladov na vykursvanie

1

Zapojenie elektronického bytového rozde-
Jova¢a néakladov na vykurovanie, zaloZené
na merani dvoch vztaznych teplot urcuju-
cich spotrebu tepla. Analégovy signal z blo-
ku snimacov teplot je pritom prevddzany na
digitdlny a po€et impulzov Gmerny rozdielu
teplét je zaznamendvany v Citadi impulzov.
Rozdiel teplét a jemu odpovedajuci polet
impulzov je imerny spotrebe tepia.
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Vynélez riesi zapojenie elektronického hy-
tového rozde'ovada nédkladov na vykurova-
nie, pracujiceho na principe snimania dvoch
rozhodujtcich teplét nutnych pre uréenie
spotreby tepla podla vztahu pre vypodet pre-
chodu tepla pevnou stenou, priom nemen-
né, alebo mélo a vo v8etkych susediacich
bytoch rovnako premenlivé hodnoty sd po-
vaZované za konStantu.

K rozdelovaniu ndkladov za spotrebu tepla
pre vykurovanie je v sifasnosti k dispozi-
cii mnoZstvo kondtrukénych systémov me-
racov spotreby tepla. St na merace zaloZené
na principe sufasného merania a integro-
vania prietoku vykurovacej vody a poklesu
jej teploty v spotrebiti tepla, alebo merade
zaloZené na principe merania rozhodujicich
teplot pre urCenie spotreby tepla s rdznym
stuptiom spracovania tychto tdajov. Merade
— rozdelovade ndkladov na vykurovanie tej-
to skupiny pre zistenie zakladnych udajov
0 spotrebe tepla sa umiestiiuji priamo na vy-
kurovacom telese s vyuZitim zdvislosti zme-
ny fyzikdlnych vlastnosti réznych latok na
teplote a Case, alebo spracovanie tdajov o
teplotach urCujtcich spotrebu tepla vo vy-
kurovanom priestore sa vykondva v mikro-
poditaci, kde u niektorych vyrabkoch je moZ-
né eSte zaviest na vstup mikropocitada tda-
je o r6znych konStantdch poOsobiacich v spo-
trebe tepla a u $§pitkovych vyrobkoch vy-
uZit mikropoéita¢ s mikroprocesorom aj na
spdtné riadenie doddvky tepla do sledova-
nych priestorov.

Merale zaloZené na merani prietoku vody
si pre meranie spotreby tepla optimdlne,
ale ich nevyhodou ako bytovych meradov v
hromadnej bytovej vystavbe je, Ze pri prie-
toku vody pod cca 100 kg/hod a dodrZani
nérokov na presnos{ merania sa znacne zvy-
Suju poZiadavky na mechanickd kon$trukciu
meraca. Sifasne musi konstrukcia stavby a
vykurovacieho zariadenia spliiat viac Speci-
fickych technickych poZiadaviek. Merade za-
loZzené na zmene fyzikdlnych vlastnosti 14-
tok si investi¢ne nendro¢né, jednoduché, ale
znatne nepresné a na evidenciu a spraco-
vanie tdajov v hromadnej bytovej vystavbe
kladd mimoriadné néroky. Merafe zaloZené
na merani vztaZnych teplot a ich spracova-
n{ v mikropoé&itati umoZiiuji rozdelovat na-
klady na vykurovanie s prijatelnou nepres-
nostou, s moZnostou centralizovat tdaje z
viacerych meranych priestorov do jedného
miesta, dialkovy prenos tdajov a dalSie v{-
hody vyuZitelné nmajmd pri ich aplikécii v
hromadnej bytovej vystavbe. V niektorych
podmienkach je vSak ich nevyhodou vysoké
investitnd narotnost vyplyvajiica z pouZitia
mikroprocesorov. a nutnych podpornych ob-
vobov.

Uvedené nevyhody a nedostatky pri zacho-
vani vyhod elektronickych meradov — roz-
delovadov ndkladov odstrédiiuje rieSenie vy-
nélezu, ktorého podstata je v tom, Ze vystup
bloku snimadov teploty je spojeny s prvym
vstupom bloku ochrany proti nepovolanému
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zdsahu, ktory je druhym vystupom spojeny
so vstupom bloku indikdcie nepovolanéhio
zdsahu a zédroveil je vystup bloku snimadov
teploty spojeny so vstupom bloku signdlom
riadeného generdtora impulzov, ktory je vy-
stupom spojeny s prvym vstupom bloku ¢&i-
tata impulzov a tento je druhym vystupom
spojeny so vstupom bloku indikédcie preplne-
nia a prvymi vystupmi spojeny s prvymi
vstupmi bloku zobrazenia, zatial ¢o blok nu-
lovania je prvym vystupom spojeny s dru-
hym vstupom bloku itada impulzov a dru-
hym vystupom je spojeny s druhym vstupom
bloku indikacie nepovalaného zdsahu a blok
ovlddania zobrazenia je vystupom spojeny
s druhym vstupom bloku zobrazenia.

Zapojenie podla tohoto vynélezu je opreti
doteraz zuamym obdcbnym zapojeniam vy-
hodné preto, Ze je jednoduché a realizova-
telné s malym podtom stciastok.

Na priloZenom vykrese je zobrazend cel-
kova blokovd schéma zapojenia podla toho-
to vynélezu.

Priklad konkrétnej realizdcie vyndlezu je
rieSenie podla obrdzku vyznadujice sa tym,
Ze vystup IA bloku 1 snimafov teploty je
spojeny s prvym vstupom A2 bloku 2 ochra-
ny proti nepovolanému zdsahu, ktory je dru-
hym vystupom 2A spojeny so vstupom A9
bloku 9 indikacie nepovolaného zésahu a
zaroveii je vystup 1A bloku 1 snimacov tep-
loty spojeny so vstupom A3 bloku 3 signé-
lom riadeného generdtora impulzov, ktory
je vystupom 3A spojeny s prvym vstupom
A4 bloku 4 &itaCa impulzov a tento je dru-
tym vystupom 4B spojeny so vstupom A8
bloku § indikdcie preplnenia a prvymi vy-
stupmi 4A spojeny s prvymi vstupmi A5 blo-
ku 5 zobrazenia, zatial o blok & nulovania
je prvym vystupom BA spojeny s druhym
vstupom B4 bloku 4 &itala impulzov a dru-
hym vystupom 8B je spojeny s druhym vstu-
pom B3 bloku 9 indikacie nepovolaného za-
sahu a blok 7 ovlddania zobrazenia je vy-
stupom 7A spojeny s druhym vstupom B3
bloku 5 zobrazenia.

Vynéalez je mozné vyuZit pre rozdelovanie
ngkladov za vykurovanie v bytech v spoje-
ni s dialkovym prenosom tdajov a v spoje-
ni so v3etkymi stiasne projektovanymi vy-
kurovacimi stistavami v objektoch novo bu-
dovanych aj existujicich.

Popis ¢innosti konkrétneho rieSenia byto-
vého rozdelovada ndkladov vychéddza z blo-
ku snimadov, ktorého vnitorné zapojenie
mbéZe byt rozne s podmienkou jedného vy-
stupu signélu, napr. ako zndma dvojica sni-
madov, z ktorych jeden snima teplotu v
referenénom bode bytu a druhy teplotu von-
kajSieho vzduchu. Vystupom z bloku snima-
dov jesigndl, ktory je funkciou rozdielu tych-
to teplot. Tento analégovy signdl je spraco-
vany v signdlom riadenom generdtore na
impulzy, ktorych podet je funkciou drovne
analogoveho signdlu. Polet impulzov za ur-
¢ité obdobie je zaznamendvany v &itaci im-
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pulzov a prislusnd hodnota je zobrazena na
displeji bloku zobrazenia. Pomer tychto hod-
nét u jednotlivych bytov v objekte zodpove-
da pomeru spotrebovanej tepelnej energie.
Na zdklade tohto pomeru a na zdklade uda-
jov centrdlneho meraca spotreby tepla su
rozpoditavané nédklady na vykurovanie.
Aby nedo$lo k znehodnoteniu zaznamu ne-
povolanym zdsahom, je zariadenie chrénené
blokom ocochrany proti nepovolanému zasa-
hu, ktory skratovanie, alebo preruSenie vo-
ditov medzi blokom snimacov a generdto-
rom impulzov avizuje v bloku indikdcie ne-
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povolaného zédsahu, Zariadenie je doplnené
obvodom pre uvedenie do poliatoéného sta-
vu blokom nulovania, ktorého ovlddacie prv-
ky s dostupné iba povolanym osobam. Za-
riadenie obsahuje hlck indikdcie preplnenia,
ktoré avizuje, 7Ze poCet zaznamenanych im-
pulzov presiahol kapacitu ¢itaa impulzov
a Ze zaCina novy cyklus zaznamendvania.
Aby displej nebol nepretrZite pripojeny k
zdroju napdtia, je jeho €innost podmienend
blokom ovlddania zobrazenia. Zaznam je
zv.diteIneny iba v pripade potreby.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie elektronického bytového rozde-
Jovaa ndkladov na vykurovanie vyznatuji-
ce sa tym, Ze vystup (1A) bloku (1] snima-
tov teploty je spojeny s prvym vstupom (AZ2)
bloku (2) ochrany proti nepovolanému zéa-
sahu, ktory je druhym vystupom (2A]) spo-
jen so vstupom (A9) bloku (9) indikdcie
nepovolaného zdsahu a zaroveil je vystup
{1A) bloku (1) snimacov teploty spojeny
so vstupom (A3) bloku (3) signalom riade-
ného generdtora impulzov, ktory je vystu-
pom (3A) spojeny s prvym vstupom (4A)
bloku (4) &itata impulzov a tento je dru-

hym vystupom (4B) spojeny so vstupom
(A8} bloku {8) indikacie preplnenia a pr-
vymi vystupmi (4A) spojeny s prvymi vstup-
mi (A5) bloku (5) zobrazenia, zatial ¢o blok
(6) nulovania je prvym vystupom (6A) spo-
jeny s druhym vstupom (B4) bloku (4) ¢&i-
ta¢a impulzov druhym vystupom (6B) je spo-
jeny s druhym vstupom ([B9) bloku (9) in-
dikacie nepovolaného zasahu a blok (7)
oviddania zobrazenia jewvystugom {7A) spo-
jeny s druhym vstupom (B5) bloku (5) zo-
brazenia.
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(54) Zapojenie impulzného zdreja jednesmerného napitia

1

Impulzny zdroj jednosmernych napéti pra-
cujiici v mepriepustnom reZime, pri¢om sa-
motny transformétor pracuje v prigpustnom o

reZime, Co sa dosiahlo zapojenim tlmivky S
v sérii s dibdou k primarnemu vinutiu tramns-
formétora. Takymto zapojenim moZeme dio-
siahnut lep§iu mapédtovd stabilitu nekontro-
lovanych hladin u wiachladinovych zdro-
jov a mensie rozmery transformaétora.
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Vyndlez sa tyka zapojemia impulzného
zdroja jednosmerngych napéti.

Casto pouZivanym zdrojom jednosmernych
stabilizovanych hladin napétia je meprie-
pustny meni¢. Vyhodou je jeho jednodu-
chost a mo#nost nepriamej stabilizdcie via-
cerych hladin napétia. Nevyhodou je potre-
ba pomerne velkého jadra transformétora
a pomerne velkd zavislost map#t! nepriamo
stabilizovanych hladin od velkosti zdtaZi.

Uvedené mevyhody odstratiuje zapojenie
impulzného zdroja jednosmerného mapétia,
podstatou ktorého je, Ze paralelne ku wsbup-
nému kondenzadtoru je pripojeny vykonovy
spinaci prvok v sérii s tlmivkou, paralelne
ku ktorej je pripojené primdrne wvinutie
transformdtora v sérii s diddou, prifom po-
larita vyvodu vykonového spinacieho prwv-
ku spojeného s jednym vyvodom tlmivky je
rovnakd, ako polarita wyvodu diody sme-
rujiceho k tomuto istému wyvodu tlmivky,
Transforméator méd jedno alebo wiac sekun-
darmych vinuti. Paralelne k sekundarnemu
vinutiu je pripojeny wystupny kondenzator
v sérii s usmeritiovacou diddou. Katoéda u-
smerfiovacej diédy smeruje &k mnesthlasné-
mu koncu sekunddrneho vinutia wvzhladom
na koniec primdrmeho vinutia, ku ktorému
smeruje katdda diédy pripojenej k jedné-
mu koncu primarneho vinutia.

Transformétor v impulznom zdroji jedno-
smerného napétia pracuje v priepustnom re-
Zime. Na rozdiel od mnepriepustného itrans-
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forméatora v fiom mdZeme pouZit feritové
jadro bez wzduchovej medzery, ¢im dosiah-
neme lep$iu magnetickt wvdzbu medzi jed-
notlivymi winutiami transformétora, &o sa
prejavi lepSou stabilibou mepriamo stabili-
zovanych hladin napdtia. V porovhani s ne-
priepustnym  transformdtorom ipotrebuje
transformdtor v popisanom zdroji pri rov-
nakom prendSanom vykone menSie jadro.

Priklad impulzného zdroja jednosmerné-
ho napétia je na pripojenom obrazku, ktory
znazoriluje schému zapojenia.

Ku kladnému pélu 1 vstupného konden-
zétora C1 je pripojeny kolektor vykionové-
ho gpinacieho tranzistora typu NPN T, emi-
tor ktorého je pripojemny k jednému wyvodu
tlmivky TL a katdde diody D1. Andda diédy
D1 je pripojend k jednému koncu primér-
neho vinut'a transformédtora TR, druhy ko-
niec ktorého je pripojeny k zdpormému po-
Iu 2 wstupného kondenzdtora CI1. Druhy wvy-
vod tlmivky TL je pripojeny k zapornému
pélu 2 wstupného kondenzétora Cl. K ne-
sthlasnému koncw sekunddrneho vinutia
transformétora TR vzhladom ma koniec pri-
maéarneho vinutia, ku ktorému je pripojend
andda diody D1, je pripojend andda usmer-
llovacej diddy D2, katdda ktorej je pripo-
jend ku kladnému polu 3 vystupného kon-
denzétora C2. Druhy koniec sekundarneho
vinutia transformétora TR je pripojeny k za-
pormému pdlu 4 vystupného kondenzédtora
c2.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie impulzného zdroja jednosmer-
ného napé4tia, vyznatené tyim, Ze paralelne
ku vstupnému kondenzéatoru {Cl) je pripo-
jema tlmivka (TL) v sérii so spinacim wy-
konovym prvkom (T) a paralelne ku tlmiv-
ke {TL) je pripojené primérme winutie trans-
formétora (TR) w sérii s didédou (D1), pri-
fom polarita vyvodu vykonového spinacie-
ho prvkw (T) spojeného s jednym vyvodom
tlmivky (TL) je rovnakd ako polarita wyvo-
du diédy (D1) smerujiceho k tomu istému

vyvodu tlmivky (TL), pritom transforméator
{TR}) mé jedno alebo wviac sekundarnych wi-
nuti, paralelne ku kaZdému z ktorych je
pripojend usmerfiovacia didda D2) v sérii
s vystupnym kondenzétorom (C2), prifom
katoda usmertiovacej diody (D2) smeruje
k mesthlasnému koncu sekundérneho vinu-
tia transformétora (TR), wvzhladom ma ko-
niec primérneho vinutia transformdatora
(TR}, ku ktorému smeruje katéda diddy
(D1).
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(54) Zapoijenie trojfazového rezonantného siriedata

1 ‘ 2

Zapojenie sa tyka elektrotechniky, kon-
krétne polovodiovych striedadov. Podstatou

zapojenia j

e vytvorenie trojtdzového rezo-

nanéného striedada z troch polomostovych e e s 1o et S o
jednofazovych zapojeni, pri€om trojfazova

zétaZ sa pripdja paralelne ku komutalnym

kondenzdtorom.
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Vynélez sa tyka trojfdzového rezonan&né-
ho striedada, u ,ktoﬁé}fbgsa‘ riei pripojenie
trojfdzovej zataze. Tl ot & bk

Doteraz znéme zapojenia rezonandnych
striedadov sa vyuZivaja tak, Ze zdtaZ je "su-
tastou paralelného, alebo sériového rezo-
nantného obvodu. V praxi sa obvykle vysky-
tujd len jednofdzové verzie, a to bud v mos-
tovom, alebo polomostovom  zapojeni. Polo-
mostové zapojenie mé oproti mostovému po-
lovigny pocéet vykonovych spinacich prvkov,
ale vyZaduje napéjaci zdroj so strednym vy-
vodom.

Zapojenie trojfdzového rezonan&ného strie-
dacda podla vynélezu je vytvorené zloZenim
troch jednofézovych polomostovych zapoje-
ni so sériovym rezonanénym obvodom, pri-
dom zataZ sa pripdja paralelne ku komutaé-
nym kondenzdatorom. Pri symetrii komutad-
nych kondenzatorov a komutadnych timiviek
nemusi byt uzol komutatnych kondenzéto-
rov spojeny so strednym vyvodom zdroja a
pri simernej zataZi spojenej do hviezdy od-
padd aj vyvedenie uzla zédtaZe. Vyhodou za-
pojenia je, Ze napétie a prad zataZe st si-
nusové, priom velkost napétia malo zdvisi
od velkosti a charakteru zataZe. DalSou vy-
hodou je zjednodu$enie napdjacieho zdro-
ja, u ktorého odpadd nutnost stredného vy-
vodu s prisluSnymi prepojeniami na uzol ko-
mutaénych kondenzatorov a zataZe.

Schéma zapojenia striedada s pripojenou
zdtaZou je uvedend na priloZenom vykrese.

Anédy tyristorov 1, 3, 5 a katody diéd 7,
9, 11 si pripojené na kladny pél zdroja 22.
Katdda tyristora 1 s anddou diody 7 st cez
komutatnd tlmivku 16 pripojené na svorku
U, kde je pripojend aj jedna strana komu-
tatného kondenzétora 19 a zataZe 23. Kat6-
da tyristora 3 s anddou diédy 9 si cez ko-

4

mutaénd tlmivku 14 a anédu tyristora 4 s
katédou diédy 10 cez komutacni:tlmivku 17
pripojené na.svefku ¥,/ kdeije pripojend aj

jedna strana komutatné¢ho kondénzédtora 20

" d zat#zd 24.7"Katédd4 “tyristora 5 s anddou

diédy 11 st cez komutaind tlmivku 15 a
anoda tyristora8's Kdtédou diédy 12 cez ko-
muta&nd tlmivku 18 pripojené na svorku W,
kde je pripojend aj jedna strana komutac-
ného kondenzétora 21 a zétaZe 25. Katody
tyristorov 2, 4, 6 a anody diéd 8, 10, 12 si
pripojené na zdporny poél zdroja 22. Druhé
strany komutatnych kondenzitorov 19, 20,
21 su spojené do uzla N, druhé strany zata-
Ze 23, 24, 25 s1 spojené do uzla M.

Tyristory sa spinaji beZnym algoritmom,
t. j. s odstupom 60° el. dvojice v poradi 1 —
4,1—-6,3—6,3—25—25—4 Na
komutaénych kondenzdtoroch 19, 20, 21 a
teda aj medzi svorkami U, V, W sa vytvéra
trojfazové sinusové napétie. Kladnd polpe-
riéda prudu vetvy striekafa sa uzatvéra si-
Casne vedidcou dvojicou tyristorov cez pri-
sludné v sérii zaradené prvky, napr. 1 — 13
— 19 — 20 — 17 — 4, zdpornd polperi6da
pradu vetvy sa vracia cez prislu$né antipa-
ralelné diédy. Stufasne tedie priad do zédtaZe,
pritom jeho tvar je odpovedajici nap#tiu
medzi svorkami U, V, W, t. j. sinusovy. Po-
¢as doby vedenia pridu diédami prisluiné
paralelné tyristory obnovuji svoju blokova-
ciu schopnost.

Zapojenie sa da pouZit v trojfdzovych re-
zonanénych striedatoch konS$tantnej frek-
vencie, ak sa vyZaduje napéjanie trojf4zo-
vej stimernej zétaZe sinusovym napdtim a
priudom. Vyhodné je hlavne pre vyssie frek-
vencie, pretoZe klesaji potrebné hodnoty
komutaénej kapacity a induké&énosti.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie trojfazového rezonan&ného strie-
dada, vyznaCujtce sa tym, Ze na kladnt svor-
ku (+) zdroja (22) st anddami paralelne
pripojené tyristory (1, 3, 5) a katédami dis-
dy (7, 9, 11}, ktorych an6dy st pripojené
jednak ku katédam tyristorov (1, 3, 5) a
jednak k sériovym kombindciam dvojic ko-
mutaénych tlmiviek (13, 16), (14, 17), (15,
18), ku ktorym su pripojené jednak anody
tyristorov (2, 4, 6), ktorych katody st pri-

pojené na zapornd svorku (—) zdroja (22)
a jednak katédy diéd (8, 10, 12), ktorych
anddy si pripojené na zédpornd svorku (—)
zdroja (22), pritom na spolo&né uzly (U,
V, W) dvojic komutadnych tlmiviek (13, 16),
(14, 17), (15, 18) st do hviezdy pripojené
jednak komutaéné kondenzdtory (19, 20, 21)
a jednak do hviezdy pripojend zataz (23, 24,
25).
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{54) Zapojenie spoluprice radi¢ov priameho pristupu do pamite
a sériového vstupu a vystupu z rdznych systémovych stavebnic prvkov

1 . 1:‘

Zapojenie wumoZiiuje spoluprdcu radita
priameho pristupu do paméte z jednej sy-
stémovej stavebnice prvkov a jeho ekviva-
lentov so sériovym vstupno-vystupnym ra- .
dicom z inej systémovej stavebnice prvkov
a jeho ekvivalentov. Tymto sposobom je moZ-
né vyuZit sériovy vstupno-vystupny radic
aZ na maximdlnu rychlost prenosu bez tcas-
ti procesora. Zapojenie prispdsobuje a syn-
chronizuje stfinnost spomenutych radifov
uréenych pre rdzne systémové zbernice.

256717
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Vyndlez sa tyka zapojenia spolupréce ra-
dita priameho pristupu do paméite z jednej
systémovej stavebnice prvkov a jeho ekviva-
lentov so sériovym vstupno-vystupnym radi-
fom z inej systémovej stavebnice prvkov a
jeho ekvivalentov.

Doteraz zndme zapojenia s radiom pria-
meho pristupu do pamite z jednej systémo-
vej stavebnice prvkov a jeho ekvivalentov
a so sériovfm vstupno-vystupnym raditom
z inej systémovej stavebnice prvkov a jeho
ekvivalentov predpisovali a umoZiiovali ich
spoluprécu len v rdmci vlastnej systémovej
stavebnice.

VysSie uvedené nedostatky odstraiiuje za-
pojenie podla vyndlezu, ktorého podstata je
v tom, Ze obojsmerné vstupy dolnej adres-
nej slabiky bloku systémovej zbernice su
spojené s obojsmernymi vstupmi bloku ra-
dia priameho pristupu do paméite a dalej
so vstupmi bloku vyberu priameho pristupu
do pamdte a tieZ so vstupmi bloku deké-
dera adresy a so vstupmi bloku nédvestia
prikaz — d4ta, pri€om obojsmerné déatové
vstupy bloku systémovej zbernice s spo-
jené s wobojsmernymi vstupmi bloku radita
priameho pristupu do pamdédte a dalej so
vstupmi registra hornej adresnej slabiky a
tieZ so vstupmi bloku radifa sériového vstu-
pu a vystupu, zatial €o obojsmerné riadia-
ce vstupy bloku systémovej zbernice st spo-
jené s obojsmernymi vstupmi bloku radifa
priameho pristupu do paméte a tieZ so vstu-
mi bloku vy¢beru radia priameho pristupu
do paméte a dalej so vstupmi bloku syn-
chronizdcie doby pristupu a tieZ so vstup-
mi bloku radifa sériového vstupu a vystu-
pu, pri€om vystup potvrdenia priameho pri-
stupu do pamite bloku systémovej zberni-
ce je spojeny so vstupom bloku radita pria-
meho pristupu do pamite a tie¥ so vstupom
bloku generovania Ziadésti a so vstupom
bloku névestia prikaz — d4ta, zatial o vy-
stup systémovych hodin bloku systémovej
zbernice je spojeny so vstupom bloku radi-
€a priameho pristupu do paméte a tieZ so
vstupom bloku synchronizdcie doby pristu-
pu, pridom vystup Ziadosti o priamy pri-
stup bloku radi€a priameho pristupu do pa-
méte je spojeny so vstupom bloku systémo-
vej zbernice a vystup nulovania bloku sy-
stémovej zbernice je spojeny so vstupom
bloku radita sériového vstupu a vystupu, a
tieZ so vstupom bloku radifa priameho pri-
stupu do paméte, ktorého vystup povole-
nia je spojeny so vstupom registra hornej
adresnej slabiky a vystup strobovania blo-
ku radida priameho pristupu do paméte je
spojeny so vstupom registra hornej adres-
nej slabiky, ktorého v§stupy hornej adres-
nej slabiky sd spojené so vstupmi bloku sy-
stémovej zbernice, zatial &o vystup potvrde-
nia Ziadosti bloku radifa priameho pristu-
pu do paméte je spojeny so vstupom bloku
synchronizédcie doby pristupu a tieZ so vstu-
pom bloku vyberu radifa sériového vstupu
a vystupu a so vstupom bloku generovania

4

Ziadosti, zatial o vystup pripravenosti blo-
ku synchronizdcie doby pristupu je spojeny
so vstupom bloku radita priameho pristupu

do paméte a vystup Ziadosti bloku genero-

vania Ziadosti je spojeny so vstupom bloku
radita priameho pristupu do pamdti, pri-
dom vyberovy vystup bloku dekddera adre-
Sy je spojeny so vstupom bloku vyberu ra-
dita sériového vstupu a vystupu, ktorého
povolovaci vystup je spojeny so vstupom
bloku radita sériového vstupu a vystupu, za-
tial' o vystup bloku nédvestia prikaz — déta
je spojeny so vstupom bloku radifa sériové-
ho vstupu a vystupu, ktorého vystup Ziados-
ti je spojeny so vstupom bloku generova-
nia Ziadosti, priom sériovy vystup dat blo-
ku radi&a sériového vstupua vystupu je spo-
jeny so vstupom bloku prevodnika signdlu
a sériovy vystup dat bloku prevodnika sig-
ndlu je spojeny so vstupom bloku radita
sériového vstupu a v§stupu.

Zapojenie podla tohoto vyndlezu je opro-
ti doteraz zndmym zapojeniam vyhodné pre-
to, Ze umoZiiuje spoluprdcu radifov priame-
ho pristupu do pamite a sériového vstupu
a vystupu z réznych systémovych stavebnic
prvkov a ich ekvivalentov. Priame spojenie
takychto prvkov nie je moZné.

Na priloZenom vykrese obr. 1 je zobraze-
né celkovéd blokov& schéma zapojenia podla
tohoto vynélezu.

Priklad konkrétnej realizdcie vynédlezu je
rieSenie podla obr. 1, vyznadujiice sa tym,
Ze obojsmerné vstupy Al dolnejadresnej sla-
biky bloku 1 systémovej zbernice st spoje-
né s obojsmernymi vstupmi A2 bloku 2 ra-
di¢a priameho pristupu do pamdite a dalej
so vstupmi A4 bloku 4 vyberu priameho pri-
stupu do paméte a tieZ so vstupmi A11 blo-
ku 11 dekddera adesy a so vstupmi B7 blo-
ku 7 ndvestia prikaz — dédta. Obojsmerné
dédtové vstupy Bl bloku 1 systémovej zber-
nice st spojené s obojsmernymi vstupmi B2
bloku 2 radita priameho pristupu do paméi-
te a dalej so vstupmi A3 registra 3 hornej
adresnej slabiky a tieZ so vstupmi B8 blo-
ku 8 radifa sériového vstupu a v{ystupu. O-
bojsmerné riadiace vstupy C1 bloku 1 systé-
movej zbernice st spojené s obojsmernymi
vstupmi €2 bloku 2 radi€a priameho pristu-
pu do paméate a tieZ so vstupmi B4 bloku 4
vyberu radi€a priameho pristupu do pamite
a dalej so vstupmi BB bloku 6 synchronizs-
cie doby pristupu a tieZ so vstupmi €8 blo-
ku 8 radita sériového vstupu a vystupu. Vy-
stup 1A potvrdenia priameho pristupu do pa-
méte bloku 1 systémovej zbernice je spo-
jeny so vstupom D2 bloku 2 radifa priame-
ho pristupu do paméite a tieZ so vstupom A9
bloku 9 generovania Ziadosti a so vstupom
A7 bloku 7 névestia prikaz — déta. Vystup
1C systémovych hodin bloku 1 systémovej
zbernice je spojeny so vstupom F2 bloku 2
radita priameho pristupu do pamdite a tieZ
so vstupom C6 bloku 8 synchronizicie doby
pristupu. Vystup 2A Ziadosti o priamy pri-



5

stup bloku 2 radifa priameho pristupu do
paméte je spojeny so vstupom D1 bloku 1
systémovej zbernice. Vystup 1B nulovania
bloku 1 systémovej zbhernice je spojeny so
vstupom F8 bloku 8 radifa séricvého vstupu
a vystupu a tieZ so vstupom E2Z bloku 2 ra-
dita priameho pristupu do pamite, ktorého
vystup 2B povolenia je spojeny so vstupom
B3 registra 3 hornej adresnej slabikv. Vy-
stup 2C strobovania bloku 2 radifa priame-
ho pristupu do paméte je spojeny so vstu-
pom €3 registra 3 hornej adresnej slabiky,
ktorého vystupy 3A hornej adresnej slabiky
st spojené so vstupmi F1 bloku 1 systémo-
vej zbernice. Vystup 2D potvrdenia Ziadosti
bloku 2 radita priameho pristupu do paméte
je spojeny so vstupom A$ bloku § synchro-
nizédcie doby pristupu a tieZ so vstupom A5
bloku 5 vyberu radi€a sériového vstupu a
vystupu a so vstupom B9 bloku 9 generova-
nia Ziadosti.

Vystup BA pripravenosti bloku 8 synchro-
nizdcie doby pristupu je spojeny so vstu-
pom 12 bloku 2 radifa priameho pristupu do
pamdte. Vystup 9A Ziadosti bloku 9 genero-
vania Ziadosti je spojeny so vstupom G2 blo-
ku 2 radifa priameho pristupu do paméti.

Vyberovy vystup 11A bloku 11 dekddera
adresy je spojeny so vstupom B5 bloku 5
vyberu radia sériového vstupu a vystupu,
ktorého povolovaci vystup 5A je spojeny so
vstupom A8 bloku 8 radifa sériového vstu-
pu a vystupu. Vystup 7A bloku 7 ndvestia
prikaz — ddta je spojeny so vstupom D8
bloku 8 radifa sériového vstupu a vystupu,
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ktorého vystup 8A Ziadosti je spojeny so
vstupom €8 bloku 8 generovania Ziadosti.
Sériovy vystup 88 dat bloku 8 radifa sério-
vého vstupu a vystupu- je spojeny so vstu-
pom AIB bloku 18 prevodnika signélu. Sé-
riovy vystup 10A dat bloku 10 prevodnika
signdlu je spojeny so vstupom E8 bloku 8
radi¢a sériového vstupu a vystupu. Vystup
4A Dbloku 4 vyberu radifa priameho pristu-
pu do paméte je spojeny so vstupom H2 blo-
ku 2 radita priameho pristupu do pamite.

Zapojenie, ktoré je predmetom tiohto vy-
nélezu, umoziinje spoluprdcu prvkev z dvoch
rdoznych systémovych stavebnic. Zapojenie
funguje tak, Ze systémovou zbernicou je pro-
strednictvom vyberu priameho pristupu do
paméte ovlddany radi¢ priameho pristupu
do paméte a prostrednictvom dekodera ad-
resy spolu s vyberom radi¢a sériového vstu-
pu a vystupu. Systémovou zbernicou a ra-
difom priameho pristupu do paméte je ovla-
dany register hornej adresnej slabiky. V
reZime priameho pristupu do paméte je blo-
kom generovania Ziadosti vydand Ziadost o
priamy pristup a vzajomnd spoluprdca me-
dzi radifom priameho pristupu do paméte
a radiom sériového vstupu a vystupu je
synchronizovand obvodmi synchronizacie
doby pristupu.

Zapojenie podla tohto vyndlezu umoZiiu-
je spoluprécu prvkov z dvoch rdznych sy-
stémovych stavebnic. Toto zapojenie je po-
uZité v riadeni termindlovej pokladne. M-
Ze byt tieZ pouZité aj v inych mikroproce-
sorovych radi¢och zariadeni.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie spoluprdce radiov priameho
pristupu do pamite a sériového vstupu a
vystupu z rodznych systémovych stavebnic
prvkov, vyznafujiice sa tym, Ze obojsmerné
vstupy (A1} dolnej adresnej slabiky bloku
(1) systémovej zbernice si spojené s oboj-
smernymi vstupmi (A2) bloku (2) radita
priameho pristupu do paméte a dalej so
vstupmi (A4) bloku (4) vyberu priameho
pristupu do paméte a tieZ sc vstupmi (All)
bloku (11} deko6dera adresy a so vstupmi
{(B7]) bloku (7) névestia prikaz — déta, pri-
tom obojsmerné datové vstupy (B1l) bloku
(1) systémovej zbernice si spojené s oboj-
smernymi vstupmi (B2]) bloku (2) radica
priameho pristupu do pamite a dalej so
vstupmi (A3) registra (3) hornej adresnej
slabiky a tieZ so vstupmi (B8) bloku (8)
radica sériového vstupu a -vystupu, zatial
¢o obojsmerné riadiace vstupy (C1l) bloku
(1) systémovej zbernice st spojené s oboj-
smernymi vstupmi (C2) bloku (2) radica
priameho pristupu do paméte a tieZ so vstup-
mi (B4) bloku (4) vyberu radi¢a priameho
pristupu do pamite a dalej so vstupmi (B6)
bloku (6) synchronizdcie doby pristupu a
tieZ so vstupmi (C8) bloku (8) radita sé-

riového vstupu a vystupu, priom vy§stup
(1A) potvrdenia priameho pristupu do pa-
méte bloku (1) systémovej zbernice je spo-
jeny so vstupom (D2} bloku (2] radi¢a pria-
meho pristupu do pamite ‘a tieZ so vstupom
(A9) bloku (9) generovania Ziadosti a so
vstupom (A7) bloku (7) névestia prikaz —
déta, zatial ¢o vystup (1C) systémovych ho-
din bloku (1) systémovej zbernice je spo-
jeny so vstupom (F2) bloku (2) radifa pria-
meho pristupu do paméte a tieZ so vstupom
(C6} bloku (6) synchronizdcie doby pristu-
pu, prifom vystup (2A) Ziadosti o priamy
pristup bloku (2) radifa priameho pristu-
pu do paméte je spojeny so vstupom (D1)
bloku (1) systémovej zbernice a vystup (1B}
nulovania bloku (1) systémovej zbernice je
spojeny so vstupom [F8) bloku (8) radica
sériového vstupu a vystupu a tieZ so vstu-
pom (E2) bloku (2) radi€a priameho pristu-
pu do paméte, ktorého vystup ({2B) povo-
lenia je spojeny so vstupom (B3] registra
{3) hornej adresnej slabiky a vystup (2C)
strobovania bloku (2) radifa priameho pri-
stupu do paméte je spojeny so vstupom (C3)
registra (3} hornej adresnej slabiky, ktoré-




2567217

7

ho vystupy [(3A) hornej adresnej slabiky si
spojené so vstupmi (F1) bloku (1) systémo-
vej zbernice, zatial &o vystup (2D} potvrde-
nia Ziadosti bloku (2) radi€a priameho pri-
stupu do paméte je spojeny so vstupom (A6}
bloku (6) synchronizdcie doby pristupu a
tiez so vstupom (A5) bloku (5} vyberu ra-
dita sériového vstupu a vystupu a so vstu-
pom ({B9) bloku (9) generovania Ziadosti,
zatial &o vystup (6A) pripravenosti bloku
(6) synchronizdcie doby pristupu je spoje-
ny so vstupom (i2) bloku (2] radita pria-
meho pristupu do pamdte a vystup {9A) Zia-
dosti bloku (9) generovania Ziadosti je spo-
jeny so vstupom (G2} bloku (2) radica pria-
meho pristupu do paméti, pri€om vyberovy
vystup (11A) bloku (11] dekddera adresy
je spojeny so vstupom (B5) bloku (5) vy-
beru radifa sériového vstupu a vystupu, kto-

1 list vykresov

8

rého povaolovaci vystup (5A) je spojeny so
vstupom (A8) bloku (8) radifa sériového
vstupu a vystupu, zatial o vysiup (7A) blo-
ku (7) névestia prikaz -- dita je spojeny
so vstupom (D8) bloku (8) radifa sériové-
ho vstupu a vystupu, ktorého vystup {8A)
Ziadosti je spojeny so vstupom (C9) bloku
(9) generovania Ziadosti, pri¢om sériovy vy-
stup (8B} déat bloku (8) radifa sériového
vstupu a vystupu je spojeny so vstupom
(A10) bloku (10) prevodnika signdlu a sé-
riovy vystup {10A) déat bloku (10) prevod-

nika signdlu je spojeny so vstupom (E8)

bloku (8) radita sériového vstupu a vystu-
pu, pri¢om vystup (4A) bloku (4) vyberu
radi¢a priameho pristupu do pamiite je spo-
jeny so vstupom (H2) bloku (Z) radifa pria-
meho pristupu do pamiéte.
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Zapsoienie komunikatného modulu lokadlnej siete

1

Zapojenie umoZiuje realizovat jednoduchy
komunikaény modul pre tvorbu lokéalnej sie-

te. UmoZiluje velmi
duplexnej prevédzk

pojeni siete. Je moZné pouZit bitovo aj zna- sl
kovo orientované protokoly s cyklickym za- L]
bezpefenim prenosu. Realizuje plny dvojko-

vy prenos v zdkladn
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Vynédlez sa tyka zapojenia komunikatné-
ho modulu lok4lnej siete.

Doteraz zndme zapojenia komunika&nych
modulov lokdlnych sieti réznych typov boli
prili§ zloZité a komplikované, z &oho vyply-
valo aj mnoZstvo pouZitych suéiastok a vel-
kost realizovaného komunikaéného modu-
lu.

Vy3Sie uvedené nedostatky odstraiiuje za-
pojenie podla vynélezu, ktorého podstata je
v tom, Ze obojsmerné vstupy dolnej adres-
nej slabiky bloku systémovej zbernice si
spojené s obojsmernymi vstupmi bloku ria-
denia priameho pristupu do paméte a adres-
ného vyberu, ktorého wobojsmerné vstupy
hornej adresnej slabiky st spojené s oboj-
smernymi vstupmi bloku systémovej zber-
nice, zatial ¢o obojsmerné riadiace vstupy
bloku systémovej zbernice si spojené s o-
bojsmernymi vstupmi bloku riadenia priame-
ho pristupu do paméte a adresného vyberu
a tieZ so vstupmi bloku riadenia sériového
vstupu a vystupu a dalej tieZ so vstupom blo-
ku volby adresy uzla siete, pritom obojsmer-
né datové vstupy bloku systémovej zberni-
ce si spojené s obojsmernymi vstupmi blo-
ku riadenia priameho pristupu do paméte
a adresného vyberu a tieZ s obojsmernymi
vstupmi bloku riadenie sériového vstupu a
vystupu a dalej tieZ s vystupmi bloku volby
adresy uzla siete, zatial €o vystup Ziadosti
0 priamy pristup do paméte bloku riadenia
priameho pristupu do paméte a adresného
vyberu je spojeny so vstupom bloku systé-
movej zbernice, ktorého vystup potvrdenia
Ziadosti o priamy pristup do pamdite je spo-
jeny so vstupom bloku riadenia priameho
pristupu do paméte a adresného vyberuy,
priom vystup systémovych hodin bloku sy-
stémovej zbernice je spojeny so vstupom
bloku riadenia sériového vstupu a vystupu
a tieZ so vstupom bloku riadenia priameho
pristupu do paméte a adresného vyberu, za-
tia! €o nulovaci vystup bloku systémovej
zbernice je spojeny so vstupom bloku ria-
denia sériového vstupu a vystupu a tieZ so
vstupom bloku riadenia priameho pristupu
do paméite a adresného vyberu, ktorého vy-
stup vyberu je spojeny so vstupom bloku
volby adresy uzla siete, prifom vyberovy
vystup bloku riadenia priameho pristupu do
paméte a adresného vyberu je spojeny so
vstupom bloku riadenia sériového vstupu a
vystupu, ktorého vystup pripravenosti je
spojeny so vstupom bloku riadenia priame-
ho pristupu do paméte a adresného v§beruy,
ktorého vystup névestia prikaz — déata je
spajeny so vstupom bloku riadenia sériové-
ho vstupu a vystupu, zatial o hodinovy vy-
stup bloku generétora hodin je spojeny so
vstupom bloku deli¢ky, ktorej prvy vystup
je spojeny so vstupom bloku &islicového z4-
vesu, pritom druhy vystup bloku deliéky je
spojeny so vstupom bloku kdédera a treti
vystup bloku deligky je spojeny so vstupom
bloku kdédera a tieZ so vstupom bloku riade-
nia sériového vstupu a vystupu, ktorého dé-
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tovy vystup je spojeny so vstupom bloku ko-
dera, pricom vystup kédovanych dat bloku
kodera je spojeny so vstupom bloku vysie-
lacieho klopného obvodu, ktorého v§stupy
si spojené so vstupmi bloku hradlovacieho
obvodu, prifom vystupy bloku hradlovacie-
ho obvodu s spojené so vstupmi bloku vy-
sielacieho prevodnika, ktorého vystupy su
spojené so vstupmi bloku galvanického od-
delenia, zatial €o vystupy bloku galvanic-
kého oddelenia si spojené so vstupmi bloku
filtra, ktorého vystupy sii spojené so vstup-
mi bloku prijimacieho prevodnika, prifom
vystupy bloku prijimacieho prevodnika st
spojené so vstupmi bloku hradlovacieho ob-
vodu, ktorého datové vystupy st spojené
so vstupmi bloku kadera, pri¢om vystup blo-
ku kodera je spojeny so vstupom bloku pri-
jimacieho klopného cbvodu a tieZ so vstu-
pom bloku ¢gislicového zdvesu, ktorého ho-
dinovy vystup je spojeny so vstupom bloku
riadenia sériového vstupu a vystupu, zatial
¢o vystup vyhodnocovania déat bloku &isli-
cového zdvesu je spojeny so vstupom blo-
ku prijimacieho klopného obvodu a tie% so
vstupom indikdcie konca prijmu, ktorého
inicializaCny vystup je spojeny so vstu-
pom Dbloku prijimacieho klopného obvo-
du, priom datovy vystup bloku prijimacie-
ho klopného obvodu je spojeny so vstupom
bloku riadenia sériového vstupu a vystupuy,
zatial ¢o prvy riadiaci vystup bloku riade-
nia sériového vstupu a vystupu je spojeny
so vstupom bloku hradlovacieho obvodu a

“druhy riadiaci vystup bloku riadenia sério-

vého vstupu a vystupu je spojeny so vstu-
pom hradlovacieho obvodu.

Zapojenie podla tohoto vyndlezu je oproti
doteraz zndmym zapojeniam vyhodné preto,
Ze je jednoduché a realizovatelné s malym
poltom su&iastok, z &oho vyplyva aj mal4
zastavend plocha.

Na prileZenom vykrese cbr. 1 je zobra-
zend celkovd blokovd schéma zapojenia po-
dla tohoto vynélezu.

Priklad konkrétnej realizdcie vynélezu je
rieSenie podla obr. 1, vyznatujice sa tym,
Ze obojsmerné vstupy Al dolnej adresnej
slabiky bloku 1 systémovej zbernice si spo-
jené s obojsmernymi vstupmi A7 bloku 7
zariadenia priameho pristupu do paméite a
adresného vyberu, ktorého obojsmerné vstu-
py B7 hornej adresnej slabiky si spojené
s obojsmernymi vstupmi B1 bloku 1 systé-
movej zbernice. Obojsmerné riadiace vstu-
py C1 bloku 1 systémovej zbernice s spo-
jené s obojsmernymi vstupmi €7 bloku 7
riadenia priameho pristupu do paméte a
adresného vyberu a tieZ so vstupmi C8 blo-
ku 8 riadenia sériového vstupu a vgstupu a
dalej tieZ so vstupom A17 bloku 17 volby
adresy uzla siete. Obojsmerné datové vstupy
D1 bloku 1 systémovej zbernice st spojené
s obojsmernymi vstupmi D7 bloku 7 riade-
nia priameho pristupu do paméte a adres-
ného vyberu a tieZ s obojsmernymi vstupmi
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E8 bloku 8 riadenia sériového vstupu a v¢-
stupu a dalej tieZ s vystupmi 17A bloku 27
volby adresy uzla siete. Vystup 7B Ziadosti
0 priamy pristup do paméte bloku 7 riade-
nia priameho pristupu do pamiite a adres-
ného vyberu je spojeny so vstupom EI blo-
ku 1 systémovej zbernice, ktorého vystup
1A potvrdenia Ziadosti o priamy pristup do
pamite je spojeny so vstupom E7 bloku 7
riadenia priameho pristupu do pamite a
adresného vyberu. Vystup 1B systémovych
hodin bloku 1 systémovej zbernice je spo-
jeny so vstupom F8 bloku 8 riadenia sério-
vého vstupu a vystupu a tieZ so vstupom G7
bloku 7 riadenia priameho pristupu do pa-
méte a adresného vyberu. Nulovaci vystup
1C bloku 1 systémovej zbernice je spojeny
so vstupom &8 bloku 8 riadenia sériového
vstupu a vystupu a tieZ so vstupom H7 blo-
ku 7 riadenia priameho pristupu do pami-
te a adresného vyberu, ktorého vystup 7A
vyberu je spojeny so vstupom B17 bloku 17
volby adresy uzla siete. Vyberovy vystup 7D
bloku 7 riadenia priameho pristupu do pa-
médte a adresného vyberu je spojeny so vstu-
pom D8 bloku 8 riadenia sériového vstupu
a vystupu, ktorého vystup 8B pripravenosti
je spojeny so vstupom F7 bloku 7 riadenia
priameho pristupu do paméte a adresného
vyberu, ktorého vystup 7C névestia prikaz
— déta je spojeny so vstupom B8 hloku 2
riadenia sériového vstupu a vystupu. Hodi-
novy vystup 2A Dloku 2 generdtora hodin
je spojeny so vstupcm A3 bloku 3 delicky,
ktorej prvy vystup 3A je spojeny so vstu-
pom A13 bloku 13 &islicového zdvesu. Dru-
ty vystup 3B bloku 3 deli¢ky je spojeny so
vstupom A4 bloku 4 kdédera a treti vystup
3C bloku 3 delicky je spojeny so vstupom
B4 bloku 4 kédera a tieZ so vstupom A8 blo-
ku 8 riadenia sériového vstupu a vystupu,
ktorého datovy vystup 8A je spojeny so vstu-
pom C4 bloku 4 kédera. Vystup 4A kdodova-
nych dat bloku 4 kddera je spojeny so vstu-
pom A5 bloku & vysielacieho klopného ob-
vodu, ktorého vystupy 5A sd spojené so
vstupmi A9 bloku 9 hradlovacieho obvodu.
Vystupy 9A bloku 9 hradlovacieho obvodu
st spojené so vstupmi A8 bloku 8§ vysiela-
cieho prevodnika, ktorého vystupy 6A si
spojené so vstupmi A8 bloku 18 galvanic-
kého oddelenia. Vystupy 10A bloku 10 gal-
vanického oddelenia st spojené so vstupmi
A16 bloku 16 filtra, ktorého vystupy 16A st
spojené so vstupmi A15 bloku 15 prijima-

8

cieho prevednita. Vystupy 15A bloku 15
prijimacieho prevodnika sd spojené so
vstupmi- E9 bloku 8 hradlovacieho obvoduy,
ktorého datové vystupy 8C sii spojené so
vstupmi A14 bloku 14 dekodera. Vystup 14A
bloku 14 dekoédera je spojeny so vstupom’
€12 bloku 12 prijimacieho klopného obvo-
du a tieZ so vstupom B13 bloku 13. &islico-
vého zdvesu, ktorého hodinovy vystup 13A
je spojeny so vstupom I8 bloku 8 riadenia
sériového vstupu a vystupu. Vystup 138
vyhodnocovania déat bioku 13 &islicového
zavesu je spojeny so vstupom B12 bloku 12
prijimacieho klopného obvodu a tieZ so vstu-
pom A1l bloku 11 indikédcie konca prijmu,
ktorého inicializaény vystup 11A je spoje-
ny so vstupom A12 bloku 12 prijimacieho
klopného obvodu. Datovy vystup 12A bloku
12 prijimacieho klopného obvodu je spojeny
so vstupom H8 bloku § riadenia sériového
vstupu a vystupu. Prvy riadiaci vystup 8¢C
bloku 8 riadenia sériového vstupu a vystu-
pu je spojeny so vstupom B3 bloku 9 hradlo-
vacieho obvedu a druhy riadiaci vystup 8D
loku & riadenia sérioveého vstupu a vystu-
pu je spojeny so vstupom £9 bloku 9 hrad-
lovacieho obvodu.

Zapojenie podla tohoto vynélezu pracuje
takto: Systémovd zbernica ovldda riadenie
priameho pristupu do paméte a riadenie sé-
riového vstupu a vystupu. V reZime priame-
to pristupu do pamite riadenie priameho
pristupu do paméte priamo ovladda riadenie
sériového vstupu a vystupu. Pri vysielani sa
hodiny z generatora hodin vydelené v de-
li€ke spolu s vysielanymi datami kodujd v
koderi. Odtial! kodované déata prechédzaji
cez vysielaci klopny obvod, hradlovaci ob-
vod, vysielaci prevodnik do galvanického
cddelenia a odtial vea. Pri prijme détovy
signdl vstupuje cez galvanické cddelenie do
filtra a prijimacieho prevodnika a odtial do
hradlovacieho obvodu a dekddera. Dekddo-
vacie data vstupuji do Cislicového zdvesu
a prijimacieho Kklopného obvodu a taktieZ
indikdcie konca prijmu. Adresa prijimanych
dat je porovndvand s adresou nastavenou
v. bloku volby adresy uzla siete, ¢im je ro-
bend selekcia prijimanych sprav.

Zapojenie podla tohoto vynélezu je pouZi-
té v termindlovej pokladni pre pripojenia
do lokalnej pocitalovej siete. Uvedené za-
pojenie je moZné pre jeho jednoduchost vy-
uZit aj pre pripcjenie osobnych poéitadov
do lok4lnej siete. :
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PREDMET

Zapojenie komunika&ného modulu lokal-
nej siete, vyznadujice sa tym, Ze obojsmer-
né vstupy (Al) dolnej adresnej slabiky blo-
ku (1} systémovej zbernice st spojené s
obojsmernymi vstupmi (A7) bloku (7) ria-
denia priameho pristupu do paméte a adres-
ného vyberu, ktorého obojsmerné vstupy
(B7) hornej adresnej slabiky sd spojené s
obojsmernymi vstupmi (B1) bloku (1] systé-
movej zbernice, zatial €o obojsmerné ria-
diace vstupy (C1} bloku (1) sysiémovej zber-
nice si spojené s obojsmernymi vstupmi (C7)
biloku ({7) riadenia priameho pristupu do
pamdte a adresného vyberu a tieZ so vstup-
mi (C8) bloku (8) riadenia sériového vstu-
pu a vystupu a dalej tieZ so vstupom (Al7)
bloku (17) velby adresy uzla siete, prifom
obojsmerné datové vstupy (D1) bloku (1)
systémovej zbernice si spojené s obojsmer-
nymi vstupmi (D7) bloku (7] riadenia pria-
meho pristupu do paméte a adresného vy-
beru a tieZ s obhojsmernymi vstupmi (E8)
bloku (8) riadenia sériového vstupu a vy-
stupu a dalej tieZ s vystupmi [17A) bloku
(17) volby adresy uzla siete, zetial o vy-
stup (7B) Ziadosti ¢ priamy pristup do pa-
méte bloku (7) riadenia priameho pristupu
do pamidte a adresného vyberu je spojeny
so vstupom (E1) bloku (1) systémovej zber-
nice, ktorého vystup [1A) potvrdenia Zia-
dosti o priamy pristup do pamite je spoje-
ny so vstupom (E7) bloku (7) riadenia pria-
meho pristupu do paméte a -adresného vy-
beru, prifom vystup {1B) systémovych ho-
din bloku (1) systémovej zbernice je spo-
jeny so vstupom (F8) bloku (8) riadenia
sériového vstupu a vystupu a tieZ so vstu-
pom (G7) bloku (7] riadenia priameho pri-
stupu do paméte a adresného vyheru, zatial
¢o nulovaci vystup (1C] bloku (1) systé-
movej zbernice je spojeny so vstupom (G8)
bloku (8) riadenia sériového vstupu a vy-
stupu a tieZ so vstupom (H7) bloku (7) ria-
denia priameho pristupu do paméte a ad-
resného vyberu, ktorého vystup (7A) vyberu
je spojeny so vstupom (B17) Liloku (17) vol-
by adresy uzla siete, pritom vyberovy vy-
stup (7D) bloku (7) riadenia priameho pri-
stupu do paméite a adresného vyberu je spo-
jeny so vstupom [D8) bloku (8) riadenia
sériového vstupu a vystupu, ktorého v{stup
(8B} pripravenosti je spojeny so vstupom
(F7) bloku (7) riadenia priameho pristupu
do paméte a adresného vyberu, ktorého vy-
stup (7C) névestia prikaz — déta je spo-
jeny so vstupom (B8) bloku (8) riadenia

VYNALEZU

sériového vstupu a vystupu, zatial &o ho-
dinovy vystup (2A) bloku (2) generdtora
hodin je spojeny so vstupom (A3} bloku (3)
delicky, ktorej prvy vystup (3A) je spojeny
so vstupom (A13) bloku (13} d&islicového
zévesu, pri¢om druhy vystup (3B) bloku (3)
delicky je spojeny so vstupom (A4) bloku
(4) kbdera a treti vystup (3C) bloku {3) de-
li¢ky je spojeny so vstupom (B4) bloku (4)
kodera a tieZ so vstupom (A8) bloku (8)
riadenia sériového vstupu a vystupu, kto-
rého datovy vystup (8A) je spojeny so vstu-
pom (C4) bleku (4) kddera, pricom vystup
{4A) kédovanych dat bloku (4) kodera je
spajeny so vstupom (A5] bloku (5] vysie-
lacieho klopného obvodu, ktorého vystupy
(A5} su spojené so vstupmi (A9) bloku (9)
hradlovacieho obvodu, pri¢om vystupy (9A]
bloku (9) hradlovacieho obvodu st spoje-
né so vstupmi (A6) bloku (6) vysielacieho
prevodnika, ktorého vystupy (6A) st spoje-
né so vstupmi {A10) bloku (10) galvanické-
ho oddelenia, zatial ¢o vystupy (10A) bloku
(10) galvanického oddelenia su spojené so
vstupmi (A16) bloku (18) filtra, ktorého
vystupy (16A) s spojené so vstupmi [Al5)
bloku (15) prijimacieho prevodnika, pri¢om
vystupy (13A) bloku (15) prijimacieho pre-
vodnika st spojené so vstupmi (ES] bloku
(9) hradlovacieho obvodu, ktorého datové
vystupy (9C) si spojené so vstupmi (Al4)
hloku (14) dekddera, pritom vystup [14A)
bloku (14) dekodera je spojeny so vstupom
(C12) bloku (12) prijimacieho klopného ob-
vodu a tieZ so vstupom (B13) bloku (13)
¢islicového zdvesu, ktorého hodinovy vy-
stup (13A] je spojeny so vstupom (I8) blo-
ku (8) riadenia sériového vstupu a vystupu,
zatial €o vystup (13B) vyhodnocowvania déat
bloku {13) Cislicového zdvesu je spojeny so
vstupom (B12) bloku (12) prijimacieho klop-
ného obvodu a tieZ so vstupom (All) bloku
(11} indikdcie konca prijmu, ktorého ini-
cializany vystup (11A} je spojeny so vstu-
pom (A12) bloku (12) prijimacieho klopné-
ho obvoduy, pridom datovy vystup [12A] blo-
ku (12} prijimacieho kiopného obvodu je
spojeny so vstupom (H8) bloku (8) riade-
nia séricvého vstupu a vystupu, zatial o
prvy riadiaci vystup (8C) bloku (8) riade-
nia sériového vstupu a vystupu je spojeny
so vstupom (B9) bloku (9) hradlovacieho
cbvodu a druhy riadiaci vystup (8D) bloku
(8) riadenia sériového vstupu a vystupu je
spojeny so vstupom (C9) bloku (9) hradlo-
vacieho obvodu.

1 list vfkresov
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(54) Zapojenie k spracovaniu sériovych dat generovanych mechanizmami

pruznych diskov

1

Zapojenie k spracovaniu sériovych dat
rie$i pripojenie mechanizmov pruZnych dis-
kov k vypoctovym systémom. Zapojenie spra-
cuje sériové ddta z mechanizmov pruZnych
diskov, vykompenzuje ndhodné chyby d4t
pri kolisani nominédlnych otd€ok motora
mechanizmov a pouZiva len jednoduché sii-
tiastky @islicového charakteru. Zapojenie je
vytvorené tak, Ze vystup sériovych dat z
mechanizmu pruZnych diskov je privedeny
na vstupny obvod, ktorého vystup je prive-
deny na jeden vstup registra, ktorého vy-
stupy sd spojené so vstupmi paméte a so
vstupmi synchronizatného bloku. Vystupy
pamite si spojené s daldimi vstupmi re-
gistra. Jeden vystup registra je spojeny s
nulovacim vstupom vstupného obvodu. V-
stupy synchronizatného bloku su privede-
né na vstupy integrovaného radita pruz-
nych diskov, ktorého vystup je spojeny jed-
nak s nulovacim vstupom synchroniza&né-
ho bloku, jednak so vstupom vstupného ob-
vodu.
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3

Vynélez sa tyka zaapojenia k spracova-
niu sériovych dat generovanych mechaniz-
mami pruZnych diskov.

DoterajSie zapojenia k spracovaniu sério-
vych dat generovanych mechanizmami pruz-
nych diskov boli rieSené bud analdgovo,
alebo &islicovo. V prvom pripade zédkladny-
mi prvkami zapojenia s fdzovy detektor a
napdtovo riadeny oscildtor a sériové déita
st synchronizované. Tymto zapojenim je do-
siahnuté, Ze pripadnéd chyba v &asovej sek-
vencii dat je vykompenzovand. V druhom
pripade zékladnymi prvkami zapojenia su
register a pamit RQM, ale sériové data nie
st synchronizované, ¢im mdZe dojst k chyb-
nému spracovaniu prijimanych dat.

Vyhody vysSie uvedenych zapojeni pouZi-
va zapojenie k spracovaniu sériovych dét
generovanych mechanizmami pruZnych dis-
kov, ktorého podstata spoliva v tom, Ze vy-
stup mechanizmu pruZnych diskov je spo-
jeny so vstupom vstupného obvodu, ktoré-
ho vystup je privedeny na jeden vstup re-
gistra, ktorého vystupy st spojené so vstup-
mi paméte, ktorej vystupy st pripojené na
dalsie vstupy registra a dalej jeden z vy-
stupov registra je spojeny so vstupom syn-
chronizatného bloku a s nulovacim vstu-
pom vstupného obvodu a daldf z vystupov
registra je spojeny s &asovacim vstupom
synchronizaéného bloku, ktorého vystupy
st spojené so vstupmi integrovaného radi-
¢a pruznych diskov, ktorého vystup je pri-
pojeny na nulovaci vstup synchroniza¢ného
bloku a na vstup vstupného obvodu.

Zapojenie k spracovaniu sériovych déat
podla tohoto vynédlezu je opoti doteraz zné-
mym podobnym zapojeniam vyhodné preto,
Ze pouZiva len jednoduché d&islicové st-
Siastky, ma jednoduché vyrobné i oZivova-
cie vlastnosti a pouZiva synchroniziciu
vstupnych sériovych déat, ¢im si kompenzo-
vané ndhodné chyby v &asovej sekvencii
sériovych dat generovanych mechanizmami
pruznych diskov.

Na pripojenych vykresoch je na obr. 1 na-
znateny priklad zapojenia k spracovaniu sé-
riovych dét podla tohoto vynélezu a na obr.
2 s gasové priebehy.

Zapojenie k spracovaniu sériovych dét na
obr. 1 tvori vstupny .obvod 2, na ktorého
vstup 21 je pripojeny vystup 11 mechaniz-
mu pruZnych diskov 1. Vystup 22 vstupné-
ho obvodu 2 je spojeny so vstupom 31 re-
gistra 3 a vystup 32 registra 3 je spojeny
s nulovacim vstupom 23 vstupného obvo-
du 2, so vstupom 41 paméte 4 a so vstupom
51 synchronizatného bloku 5. Vystupy 33,
34, ... 3n registra 3 sii spojené so vstupmi
42, 43, ... 4n pamite 4 a vystupy 420, 421,
... 42n pamdéte 4 si spojené so vstupmi
330, 331, ... 33n registra 3. Vystup 33 re-
gistra je dalej spojeny s &asovacim vstupom
52 synchronizaného bloku 5. V¢stupy 53
a 54 synchroniza¢ného bloku 5 si pripoje-

4

né na vstupy 61 a 62 integrovaného radita
pruznych diskov 6. Vystup 83 integrované-
ho radifa pruZnych diskov B je spojeny s
nulovacim vstupom 55 synchroniza&ného blo-
ku 5 a so vstupom 24 vstupného obvodu
2.

Funkcia zapojenia k spracovaniu sério-
vych dat podla tohoto vynélezu je objasne-
nd na Casovych priebehoch schématicky
znézornenych na obr. 2. Mechanizmus pruZ-
nych diskov 1 generuje sériové data T1 z
vystupu 11. Tieto si privedené na vstup 21
vstupného obvodu 2 a siii v flom spracované,
ak je Cinnost vstupného obvodu 2 povole-
né na vstupe 24. Spracované dita st z v§-
stupu 22 vstupného obvodu 2 privddzané na
vstup 31 registra 3, ¢im je ovplyvneny vy-
stup 32 registra 3. Vystupny signal T2 z vy-
stupu 32 registra 3 nuluje vstupny obvod
2 cez nulovaci vstup 23 a dalej je privede-
ny na vstup 51 synchronizatného bloku 5.

Logickd nula vystupného signdlu T2 je
vytvdrand po Case AT1 po spddovej hrane
sériovfch d4t T1. Vystupy 32, 33, 34, ...
... 3n registra 3 st privedené na vstupy 41,
42, 43, ... 4n pamite 4, ¢im sa ovplyviio-
vané vystupy 420, 421, ...42n pamite 4,
ktoré si privddzané na vstupy 330, 331, ...
... 33n registra 3 a tak si opét ovplyvne-
né vystupy 33, 34, ... 3n registra 3.

Vystupny signédl T3 z vystupu 33 registra
3 je tieZ privedeny na Casovaci vstup 52
synchronizaéného bloku 5. Doba T2, podas
ktorej vystupny signdl T3 je v logickej nu-
le, resp. doba AT3, poCas ktorej je vystupny
signdl T3 v logickej jednotke, je urfované
dobkou ATS, resp. dobou ATS.

Vystupné signédly T2 a T3 privddzané na
vstup 51 a &asovaci vstup 52 synchronizaé-
ného: bloku 5 s v fiom spracované a z v§-
stupov 53 a 54 synchroniza&ného bloku 5
vedené do vstupov 61 a 62 integrovaného
radifa pruZnych diskov 8. Logickéd jednotka
vysledného signdlu T4 je generovand po
dobe AT4 od spadovej hrany wvystupného
signdlu T3 alebo ak je vystupny signél T2
v logickej nule pofas trvania logickej nu-
ly vystupného signdlu T3, tak je logické
jednotka vysledného signdlu T4 genérova-
néd po dobe AT7 od spaddovej hrany vystup-
ného signdlu T2. Vysliedny signdl T3 zmenf
hodnotu z logickej nuly na logickid jednot-
ku, alebo naopak, pri prechode vystupného
signdlu T3 z logickej nuly do logickej jed-
notky. Tym je dosiahnuté, ¥e vzostupnéd
hrana vysledného signdlu T4 je generova-
nd po dobe AT8 po preklopeni vysledného
signdlu T5 a dobu ATSY pred preklopenim vy-
slednéhio signdlu T3. Vysledné signaly T4
a T5 z vystupov 53 a 54 synchroniza¢n&ho
bloku 5 predstavuji synchronizované sé-
riové ddta a drovilovy signdl, pofas trva-
nia ktorého su platné jednotlivé bity syn-
chronizovanych sériovych déat.
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5 B
statnom zniZeni nédkladov na dovoz siidias-
tok spolahlivo spracovat sériové data po-
Zadované pri praci s pruZnymi diskami.

Zapojenie k spracovaniu sériovych dét ge-
nerovanych mechanizimami pruznych diskov
podla tohoto vyndlezu umoZiiuje pri pod-

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie k spracovaniu sériovych dat
generovanych mechanizmami pruZnych dis-
kov, vyznatujice sa tym, Ze vystup (11) me-
chanizmu pruZnych diskov (1] je spojeny
so vstupom (21) vstupného obvodu (2],
ktorého vystup (22) je spojeny so vstupom
(31) registra (3) a vystup (32) registra
{3) je spojeny so vstupom (41} paméte (4],
dalej s nulovacim vstupom (23] vstupné-
ho obvodu (2) a so vstupom (51) synchro-
nizaéného bloku (5), ktorého gasovaci vstup
(52) je spojeny s vystupom ([33) registra

(3) a so vstupom (42) pamdite (4), ktorej

vystupy (420, 421, ..., 42n) si spojené so
vstupmi (330, 331, ..., 33n) si spojené
ktorého vystupy (34, ..., 3n) st spojené so
vstupmi (43, ..., 4n) paméte (4), a dalej

vystupy (53, 54) synchronizatného bloku
(5) st spojené so vstupmi (61, 62) integro-
vaného radita pruZnych diskov (6), ktoré-
ho vystup (63) je spojeny s nulovacim vstu-
pom (55) synchroniza¢ného bloku {5) a so
vstupom (24) vstupného obvodu (2).

2 listy vykresov
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(54) Hlavica pre viacfarebna tlag

1

Hlavica viacfarebnej tlate pre tlafiarne
s valcom alebo planédrne zapisovacie zaria-
denia. Pracuje nehlu¢ne na hydraulicko-elek-
tronickom principe a text, resp. lubovolny
obrdzok, realizuje prostrednictvom troch
druhov atramentov zdkladnych farieb, mod-
rozelenej, Zltej a tmavoCervenej na nor-
mdlny papier. Zdkladny rozmer tlacené-
ho — zapisaného bodu je @ 0,25 mm. Fa-
rebny bod vznikd kombindciou vystreknu-
tych kvapiek atramentu troch rovnakych,
vedla seba pracujicich obvodov. KaZdy z
atramentov je nasdvany membrénovym Cer-
padielkom cez diftzor v hlavitke tlage. Pri-
davnym atramentom sa nastavi Ziadany
mierny podtlak v difdzore a tym aj v strie-
kacej dyze, ktord je Castou difdzora. Tla-
kové impulzné teliesko uloZené vo vedeni
pridavného atramentu, sp6sobuje elektro-
nicky riadené vystrekovanie kvapiek dané-
ho atramentu. Jednotlivé obvody mdZu byt
uspdsobene tak, Ze moéZu mat viac streko-
vacich dy¥z nad sebou.
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Vynalez sa tyka hlavice pre viacfarebni
tla¥, ktord je klGova East tlaliarne. MoZe
byf pouZitd v tladiarfiach s valcom alebo v
plandrnych zapisovacich zariadeniach. Je
nehluéné, lebo pracuje na hydraulicko-elek-
tronickom prineipe.

Ako tlatnvé médium sa pouZivaja tri at-
ramenty, modrozeleny, Zlty a tmavolerveny.
KaZdy z atramentov mé rovnaky, vedla se-
ba pracujici obvod, ukon&eny v mieste tia-
¢e jednou a viac dyzami nad sebou v pod-
tlakovej vetve difizora o priemere 0,05 +
+~ 0,1 mm. Casovany elektronicky budeny
tlakovy impulz v hydraulickom obvode, sp6-
sobi vystreknutie atramentu. Kombindciou
vystreknutych kvapdfiek atramentov. sa vy-
vold Ziadany farebny odtieil na norméalnom
papieri.

V dyzach je udrZiavany mierny podtlak,
¢o vylufuje odkvapédvanie atramentov, resp.
deformdciu tladenych bodov. Podstata rie-
Senia spotiva v tom, Ze difdzor s dyzou je
pripojeny na pritokovej strane k nédrZke
kvapaliny, na odtokovej strane cez ¢erpad-
lo a ventil k nadrike kvapaliny a trubig-
kami, cez tlakové impulzné telieska, re-
dukéni mrieZku a ventil k vedeniu spéja-
jacemu &erpadlo s ventilom.

Pretoje -hlavica -pre.-viactarebni tlaé maé
tri rovnaké, vedla seba pracujice obvody,

257129
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., ktoré vystrekuju tri roznofarebné atramen-

ty, kombindciou ktorych vznik4 Ziadany
farebny bod na normélnom papieri, popis
¢innosti obvodov sa obmedzuje na jeden.
Na pripojenom vykrese je schematicky zné-
zorneny hydraulicko-elektronicky obvod.

Membrénové Cerpadlo 6, nasdva z nddri-
ky 7, dany atrament vedenim 10 cez difa-
zor 1, kde vytvara podtlak v kritickom prie-
reze. Zékladna velkost podtlaku sa nastavi
ventilom 9. Daliie pridavné mnoZstvo atra-
mentu priteka ventilom 8, redukénou mrieZ-
kou 5, impulznymi tlakovymi telieskami 4
a trubitkami 3 do kritického prierezu difa-
zora, kde je atrament prakticky nasdvany.

Ziadany podtlak v kritickom priereze di-
fizora a tym aj v dyze 2, sa nastavi ven-
tilom 8. Po&et truhitiek 3 je z4visly na vol-
be rychlosti vystrekovania kvapd€iek, €o je
obmedzené hydrodynamickymi pomermi v
trubitke. Impulzné tlakové telieska 4, pra-
cuji v cyklickej zdmene, riadenej elektro-
nicky. Redukénd mrieZka md funkciu elimi-
nécie tlakového impulzu, smerom dezadu k
ventilu 8 a ma& vyznam pri pouZiti podtu
trubi¢iek nad jedna.

V podtlakovej vetve diftizora 1 moéZe byt
viac dyz 2 so samostatnymi trubikami 3
s rozostupom cca 0,5 - 1,5 mm. . -

PREDMET VYNALEZU

Hlavica pre viacfarebnd tlag, sliZiaca ako
hydraulicko-elektronicky obvod, pre riade-
né vystrekovanie kvapaliny v kvapkéach, po-
zostdvajlca z difdzora, dyzy, trubigiek, im-
pulznych teliesok, reduénej mrieZky, &er-
padla, naddrZky kvapaliny, ventilov a vede-
nia, vyznafujica sa tym, Ze diftzor (1) s

dyzou (2) je pripojeny, na pritokovej stra-
ne k nddrzke kvapaliny (7), na odtokovej
strane, cez &erpadlo (6) a ventil (9) k né-
drzke kvapaliny (7) a trubitkami (3}, cez
tlakové impulzné telieska (4), redukénd
mrieZku (5] a ventil {8) k vedeniu spédja-
jaeemu Cerpadlo (6} s ventilom (9].

1 list v9kresov‘



257129

obr.q




swamines | POPIS VYNALEZU
e K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

(22} Prihldsené 28 11 86
(21) (PV 8741-86.G)

(40) Zverejnené 15 02 88

GRAD PRO VYNALEZY (45) Vydané 15 03 89
A OBJEVY

259276

(11) (B1)

(51) Int. C1.4
H 03 M 7/22

{75) .
Autor vyndlezu HRONEC RUDQLF ing. CSc., ZILINA

(54) Zapojenie obvodu pre samoginni kontrolu kédun 1 z 10

1 2

Problematika patri do odboru vypoltovej
techniky a rieSi zapojenie obvodu pre samo-
&innd kontrolu kidu 1 z 10. Podstata rieSe-
nia je v tom, ¢ md Strukturdlnu logick
schému, pozostdvajicu z 3 logickych Grovni, Trais o susan
z ktorych prvd a tretiu logickd drovei tvio- ‘ ]
ria stctové logické Cleny, druhd aroveil tvo-

!
ria stfinové logické &leny. Pre realizédciu ; 1 4o

Strukturdlnej schémy je potrebnych 17 lo- |
gickych ¢lenov a celkovy poCet vstupov e
tychto logickych &lenov je 50. Obvod mé §i- EARERREE AT aa
roké uplatnenie pri konStrukcii ¢asti podita- T et
tov, ako su zbernice, kontrola preruSovacie- L -1
ho systému, sekventné automaty s detek- ‘
ciou poruch, prevodniky medzi k6dmi, kon-
trola prenosu dat medzi fastami poéitada,
kontrola vystupu riadenia signdlnej skupi-
ny v zabezpeCovacej technike. Kontrola pre-
vodnika z dvojkovej sistavy do desiatkovej
sistavy.
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Vynalez sa tyka zapojenia obvodu pre sa-
molinni kontrolu kédu 1 z 10, ktor§ kon-
troluje prisluSnost vstupného signélu ku ké-
du 1 z 10, ktory ma desat dvojhodnotov§ch
vstupnych premennych a dve vystupné pre-
menneé.

Logicky obvod je schopny detekovat vlast-
né poruchy, pretoZe splita podmienky vstup-
ného vektora alebo pri poruche vlastného
logického obvodu, nadobidaji vystupné pre-
menné rovnaké hodnoty a tym detekuji po-
ruchu. V bezporuchovém stave sd tieto vy-
stupné premenné navzdjom inverzné.

Doteraz zndme zapojenia obvodu pre sa-
mo¢innd kontrolu kédu 1 z 10 si tieto:

a) S pouZitim samodinne kontrolovaného
obvodu pre kdd 3 z 6. Na vstup tohoto
obvodu musi byt pripojeny logicky ob-
vod pre prevod kédu 1 z 10 na kod 3
z 6. Pofet vstupov vSetkych logickych
¢lenov prislusného obvodu je 62.

b} Kaskaddne zapojenie. Je pouZity vystupny
samotestovateIny logicky obvod a kas-
kédne pripojeny obvod. Pofet logickych
drovni je 6. Tento spdsob sa nazyva Me-
znev.

¢) Trojurovitovy samotestovatelny logicky
obvod kédu 1 z 10 podla Izawu mé 72
vstupov logickych ¢lenov.

Nevyhody tychto troch rieSeni st nasle-
dujtice: Cena rieSenia s pouZitim samocinne
kontrolovaného obvodu pre kéd 3 z 6 vy-
tislend pottom vstupov v3etkych logickych
&lenav, potrebnych pre realizdciu prislusnej
Straktirnej schémy je 68 vstupov. RieSenie
podla kaskddneho =zapojenia potrebuje 48
vstupov logickych &lenov. Polet logickych
¢lenov rieSenia podla kaskadneho zapojenia
je 20. Poéet logickych trovni je 6. Zariade-
nie pedla trojdroviiového samotestovatelné-

ho logického obvoedu kédu 1 z 10 podla Iza- -

wu potrebuje 72 vstupov.

V ddsledku velkého poctu logickych trov-
ni je oneskorenie u oboch prvych rieSeni
velké.

Vy38ie uvedené nevyhody odstraiiuje za-
poienie podla vyndlezu, pozostdvaiticeho z
troch logickych drovni, podstata ktorého
spofiva v tom, Ze prva vstupnd svorka je
pripojend ma prvy vstup prvého siétového
logického ¢lena a na druhy vstup piateho
stiftového logického ¢lena, druhad vstupna
svorka je pripojend na druhy vstup prvého
stétového Jogického €lena a ma prvy vstup
druhého stétového logického €&lena, tretia
vstupnd svorka je pripojend na druhy vstup
druhého siétového logického €lena a na pr-
vy vstup tretieho siftového logického &le-

na, Stvrtd vstupnd svorka je pripojenda na

druhy vstup tretieho siétového logického
¢lena a na prvy vstup Stvrtého stiétového lo-
gického &lena, piata vstupnd svorka je pri-
pojend na druhy vstup 3tvrtého suctového
logického ¢&lena a na prvy vstup piateho
stuétového logického &lena, Siesta vstupné

4

svorka je pripojend na treti vstup prvého
stidtového logického &lena a na Stvrty vstup
tretieho suétového logického €lena, siedma
vstupnéd svorka je pripojend na treti vstup
druhého sti¢tového logického €lena a na tre-
ti vstup Stvrtého stuctového logického Clena,
Osma vstupnd svorka je pripojend na treti
vstup tretieho stctového logického Clena a
na treti vstup piateho stié¢tového logického
dlena, deviata vstupnd svorka je pripojena
na Stvrty vstup prvého sudtového logické-
ho &lena a na Stvrty vstup Stvrtého sticto-
vého logického tlena, desiata vstupnéa svor-
ka je pripojend na Stvrty vstup druhého sig-
tového logického &€lena a na §tvrty vstup
piateho sti€tového logického &lena, vystup
prvého stdtového logického ¢lena je pripo-
jeny na prvy vstup prvého stfinového lo-
gického €lena, na prvy vstup piateho stuéi-
nového logického ¢lena, na druhy vstup Sies-
teho st€inového logického €lena a na druhy
vstup deviateho stc¢inového logického &lena,
vystup druhého sittového logického &lena
je pripojeny na druhy vstup prvého stiéino-
vého logického €lena, na prvy vstup druhé-
ho sifinového logického &lena, na druhy
vstup siedmeho siifinového logického Elena
a na druhy vstup desiateho sa&imového lo-
gického &lena, vystup tretieho suétového lo-
gického ¢lena je pripojeny na druhy vstup
druhého st€inového logického €lena, na pr-
vy vstup tretieho sufinového logického cCle-
na, na prvy vstup Siesteho st&inového lo-
gického €lena a na prvy vstup 6smeho stdi-
nového logického €lena, vystup Stvrtého sid-
tového logického &lena je pripojeny na dru-
hy vstup tretieho st¢inového logického &lena,
na prvy vstup Stvrtého sudinového logic-
kého Clena, na prvy vstup siedmeho stuéino-
vého logického ¢lena a na prvy vstup devia-
teho stéinového logického ¢lena, vystup pia-
teho suctového logického €lena je pripojeny
na druhy vstup Stvrtého safinového logic-
kého €lena, na druhy vstup piateho si&ino-
vého logického €lena, na druhy vstup Osme-
ho safinového logického &lena a na prvy
vstup desiateho si¢inového logického €lena,
vystup prvého stdinového logického €lena
je pripojeny na prvy vstup Siesteho stcto-
vého logického ¢Elena, vystup druhého siti-
nového logického ¢lena je pripojeny na dru-
hy vstup Siesteho st&tového logického éle-
na, vystup tretieho su&inového logického
tlena je pripojeny na piaty vstup 3iesteho
suftového logického &lena, vstup 3iesteho
sutinového logického &lena je pripojeny na
Stvrty vstup Siesteho st&tového logického
¢lena, vystup piateho sicinového logického
¢lena je pripopeny na piaty vstup Siesteho
suftového logického ¢&lena, vistup Siesteho
st¢inového logického &lena je pripojeny na
prvy vstup siedmeho siuétového logického
¢lena, vystup siedmeho st&inového logické-
ho &lena je pripojeny na druhy vstup sied-
meho stuétového logického &lena, vystup
osmeho stginového logického ¢lena je pri-
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pojeny na treti vsiup sicdmeho stctového
logického Clena, vyst{up deviateho siéinové-
ho logického Clena je pripojeny na Stvrty
vstup siedmeho siftového logického ¢lena,
vystup desiateho sucinovéno logického &le-
na je pripojeny na piaty vstup siedmeho
stctového logického &lena, vystup Siesteho
stttového logického €lena je pripojeny na
prva vystupni sverku a vystup siedmeho
suftového leogického Clena je pripajeny na
druht vystupni svorku.

Zapojenie obvodu pre samofinnd koutro-
lu kdédu 1 z 10 podla vynédlezu je oproti do-
teraz zndmym podobnym zariadeniam vy-
hodny preto, Ze vyZaduje iba 50 vstupov lo-
gickych ¢lenowv prislusnej Strukturdlnej sché-
my a vyZaduje iba 17 logickych &lenov pre
realizaciu logickej schémy a vyZaduje tri
trovne losickej schémy. V désledku tcho
st pre realizdciu potrebné menSie néklady
ako u doterajSich rieSeni a ebved je rych-
lej8i. Okrem toho je predloZené rieSenie
vhednejSie pre implementiciu v programo-
vatelnom logickom poli {(PLA).

Na pripojenom vykrese je zndzornené za-
pojenie obvodu pre samo¢innt kontrolu ko-
du 1z 10.

Obvod uvedeny na priklade konkrétnej
realizdcie podla vyndlezu predstavuje reali-
zaciu Strukturdlnej logickej schémy, Sché-
ma je zostavend v prvej vstupnej svorky 1,
druhej vstupnej svorkv 2, tretej vstupnej
svorky 3, Stvrtej vstupnej svorky 4, piatej
vstupnej svorky 5, Siestej vstupnej svorky 8§,
siedmej vstupnej svorky 7, Osmej vstupnej
svorky 8, deviate] vstupnej svorky 9, de-
siatej vstupnej svorky 18, prvého siiétového
logického ¢lena 11, druhého sudtového lo-
gického ¢lena 12, tretieho stiftového legic-
kého €lena 13, Stvrtého sitového logického
¢lena 14, piateho stuétového legického €lena
15, Siesteho sudétového logického ¢lena 31,
siedmeho st&tového logického ¢lena 32, pr-
vého stfinového logického &lena 21, dru-
hého sudinového logického &lena 22, tretie-
ho sticéinového logického &lena 23, $tvrtého
sitinového logického ¢lena 24, piateho su-
¢inového logického &lena 25, Siesteho studi-
nového logického #lena 28, siedmeho stdi-
nového logického €lena 27, dsmeho sa&ino-
vého logického &lena 28, deviateho stéino-
vého logického ¢lena 29, desiateho sufino-
vého logického Clena 30, prvej vystupnej
svorky 41 a druhej vystupnej svorky 42.
Jedmotlivé siétové a siifinové logické ¢leny
sti rozdelené do troch logickych tGrovni a to:
prva logickd tdroveii I, obsahujica prvy az
platy stctovy logicky ¢len 11 aZ 15, druhé
logickd urowveil II, obsahujlica prvy aZ de-
siaty salinovy logicky &len 21 aZ 30 a retia
logické utroveri I, obsabujaca Siesty a sied-
my sutovy logicky &len 31 a 32. Prvy aZ
piaty suétovy logicky ¢len 11 aZ 15 mé Styri
vstupy a jeden vystup. Siesty a siedmy saé-
tovy logicky &len 31 a 32 méd pit vstupov
a jeden vystup. Prvy aZ desiaty sdfinovy lo-
gicky €len 21 aZ 30 mé dva vstupy a jeden

]

vystup. Vstupy prvého stltového logického
tlena 11 s pripojené na prvi, druhi, Sies-
tu a deviatu vstupna svorku 1, &, 6 a 9, je-
ho vystup je pripojeny na vstup prvého, pia-
teho, Siesteho a deviateho st¢inového logic-
kého ¢lena 21, 25, 26 a 29. Vstupy druhého
st&tového logického Clema 12 si pripojené
na druhd, tretiu, siedmu a desiatu vstupni
svorku 2, 3, 7 a 10, jeho vystup je pripojeny
na vstup prvého, druhého, siedmeho a de-
siateho stu¢inového logického €lena 21, 22, 27
a 30. Vstupy tretieho suftového logického
¢lena 13 si pripojené na tretiu, Stvrtq, Sies-
tu a O0smu vstupnd svorku 3, 4, 8 a 8, jeho
vistup je pripojeny na vstup druhého, tre-
tieho, Siesteho a Osmeho sidinového logic-
kého &lena 22, 23, 26 a 28. Vstupy Stvrtého
stiftového logického €lena 14 si pripojené
na §tvrtd, piatu, siedmu a deviatu vstupnt
svorku 4, 5, 7 a 9 a jeho vystup je pripo-
jeny na vstup tretieho, Stvrtého, siedmeho
a deviateho sitinového logického Clena 23,
24, 27 a 29. Vstupy piateho siétového logic-
kého ¢lena 15 st pripojené na prvi, piatu,
Osmu a desiatu vstupnt svorku 1, 5, 8 a 14
o jeho vystup je pripojeny na vsiup Stvrié-
hio, piateho, 6smeho a desiateho sii¢inového
logického &€lena 24, 23, 28 a 30. Na vstup
Siesteho sfictového logického Clema 21 sd
pripojené vystupy prvéhe stinového logic-
kého ¢&lena 21, druhého sii¢inového logic-
kého &lena 22, tretieho stifinového logické-
ho ¢lena 23, Stvrtého siCinového lezického
¢lena 24 a piateho sdféinového logického
¢lena 25. Na vstup siedmeho stiétového lo-
gického ¢lena 32 st pripojené vystupy Sies-
teho stcinového logického ¢&lena 286, sied-
meho sufinového logického ¢lena 27, Osme-
ho stfinového logického ¢lena 28, deviateho
sti¢inového logického ¢lena 29 a desiateho
sutinového logického &lena 30.

Vystup Siesteho stftového logického (le-
na 31 je pripojeny na prvii vystupni svorku
41. Vystup siedmeho sitétového logického
Clena 32 je pripojeny na druhti vystupna
svorku 42.

Zapojenie obvodu pre samocinnil kontro-
lu kédu 1 z 10 pracuje takto:

Ak sa na jeho vstupnych svorkach 1, 2, 3,
4 a7 19 nachddza koéd 1 z 10, t. j. jedna jed-
ni¢ka a ostatné nuly a samotny obvod pra-
cuje bez poruchy, potom na vystupnych
svorkach 41 a 42 s navzdjom inverzné hod-
noty 1, 0 alebo 0, 1. V pripade logickej po-
ruchy typu tl, trvala jednitka, v logickej sie-
ti zapojenia obvodu pre samodinnii kontrolu
kédu 1 z 10 sa na vystupnych svorkdch 41,
42 musi objavi¢ kombindcia dvoch jedni¢iek
1, 1. V pripade trvalej poruchy typu t0, tr-
vald 0, musi byt na vystupnych svorkdch 41,
42 signdl dvoch nil (0, 0). V pripade, Ze
vstupny vektor na vstupnych svorkéach 1, 2,
3, 4 aZ 10 obsahuje viac ako jednu jedni¢-
ku, musia byt na oboch vystupnych svor-
kéach 41, 42 jednitky 1, 1. Ak vstupny vektor
na vstupnych svorkéch 1, 2, 3 aZ 18 pozosté-
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va zo samych nul, potom na vystupnych
svorkiach 41, 42 musia byt tieZ nuly 0, O.

Zapojenie podla vyndlezu moZno pouZit
pri konStrukeii logickych systémov s detek-
ciou portch, napr. pri kontrole sprévnosti
chovania sa sekvenfného logického obvodu,
ktory pracuje s vniltornym kédom 1 z 10.
Pri poruche budiaceho wbvodu automatu a-
lebo spétnej véizbe sa zmeni polet jedni-
tiek vnitorného stavu a zapojenie obvadu
pre samoCinnd kontrolu kédu 1 z 10 podla
vyndélezu tito poruchu zisti.

Dalej zapojenie podla vynalezu moZno po-

8

uZit pri navehu c¢asti pogitaCovych systé-
mov, ktoré pracujd spolahlivo a bezpetne,
ako napr. prevodniky kddov z nejakého Ki-
du do kédu 1 z 10, registre, &itafe, hezped-
né a spolahliva kontrola vyberu jednej z de-
siatich jednotiek, pripojenych na desatlin-
kovi zbernicu, kontrola prenosu déat s ks-
dom 1 z 10, ndvrh automatov fail safe,
kontrola multiplexora pre 10 kandlov, kon-
trola vystupu elektronického zabezpeova-
cieho zariadenia s konzisteninym vyznace-
nim prvkov vstupného a vystupného retaz-
ca.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie obvodu pre samodinni kontro-
lu kédu 1 z 10, pozostdvajuci z desiatich
vstupnych svoriek, siedmych stétovych lo-
gickych &lenov, desiatich sufinovych logic-
kych &lenov a dvoch vystupnych svoriek, vy-
znadujici sa tym, Ze prva vstupna svorka
(1) je pripojend na prvy vstup prvého siug-
tového logického ¢lena (11) a na druhy
vstup piateho sdétového logického &lena
{15), druhd vstupnd svorka (2] je pripo-
jend na druhy vstup prvého siiftového lo-
gického €lena [11) a na prvy vstup druhé-
ho sudtového logického &lena (12), tretia
vstupnéd svorka (3) je pripojend na druhy
vstup druhého stftového logického Clena
(12) a na prvy vstup tretieho stGétového lo-
gického ¢lema (13), Stvrtd vstupnd svorka
(4) je pripojend na druhy vstup tretieho
sti¢tového logického Clena [13) a na prvy
vstup Stvrtého stftového logického Ciena
(14), piata vstupnd svorka (5) je pripojené
na druhy vstup Stvrtého sictového logické-
ho &lena (14) a na prvy vstup piateho sté-
tového logického €lena (15), Siesta vstupnd
svorka (6) je pripojend ma treti vstup prvé-
ho stdétového logického €lena (11) a na
Stvrty vstup tretieho siiétového logického
¢lena (13), siedma vstupnd svorka (7]} je
pripojend na treti vstup druhého stdcétového
logického €lena (12) a na treti vstup Stvrié-
ho stftového logického &lena (14), Osma
vstupnd svorka (8) je pripojend na ftreti
vstup tretieho suétového logického C¢lena
(13) a na treti vstup piateho stiétového lo-
gického Clena (15), deviata vstupnd svorka
(9) je pripojend na Stvrty vstup prvého
stftového logického ¢lena (11) a na Stvrty
vstup Stvrtého sudtového logického CElena
(14), desiata vstupnd svorka (10) je pri-
pojend na Stvrty vstup druhého sdétového
logického ¢lena (12) a na Stvrty vstup pia-
teho siiétového logického &lena (15), vystup
prvého suctového logického ¢&lena (11] je
pripojeny na prvy vstup prvého sdéinového
logického £lena (21), na prvy vstup piateho
sufinového logického &lena (25), na druhy
vstup Siesteho sadinového logického Clena
(26) a na druhy vstup deviateho stéinového
logického &lena (29), vystup druhého sig-

tového logického €lena (12) je pripojeny na
druhy vstup prvého sucinového logického
¢lena (21], na prvy vstup druhého sucino-
vého logického ¢lena (22), na druhy vstup
siedmeho sufinového logického &lena (27)
a na druhy vstup desiateho siucinového lo-
«ického &lena (30), vystup tretieho stdtové-
ho logického Elena (13) je pripojeny na dru-
hy vstup druhého siéinového logického &le-
na (22}, na prvy vstup tretieho sdacinového
logickeého €lena (23), na prvy vstup Sieste-
ho si¢inového logického &lena (26) a na
prvy vstup oOsmeho sufinového logického
¢lena (28), vystup Stvrtého suctového logic-
kého €lena (14) je pripojeny na druhy vstup
tretieho sufinového logického &lena [23),
na prvy vstup Stvrtého sicinového logické-
ho Clena (24), na prvy vstup siedmeho st-
ginového logického Clena [27) a na prvy
vstup deviateho sufinového logického &le-
na (29), vystup piateho siétového logické-
ko &lena (15) je pripojeny na druhy vstup
Stvrtého sidinového logického &lena (24),
na druhy vstup piateho stidinového logické-
ho ¢lena (25), na druhy vstup dsmeho su-
ginového logického Clena (28) a na prvy
vstup desiateho séifinového logického c¢lena
(30), vystup prvého sucinového logického
¢lena (21) je pripojeny na prvy vstup Sies-
teho sidtového logického ¢lena (31), vystup
druhého stdinového legického &lena (22)
je pripojeny na druhy vstup Siesteho siito-
vého logického &lena (31), vystup tretieho
sutinového logického Clena (23) je pripo-
jeny na treti vstup Siesteho snétového logic-
kého €lena (31], vystup Stvrtého sifinového
logického Clena (24) je pripojeny ma Stvrty
vstup 8iesteho siftového logického &lena
(31), vystup piateho sudinového logického
¢lena (25) je pripojeny na piaty vstup 3ies-
teho suttového logického ¢lena (31), vystup
Siesteho stEinového logického &lena (26) je
pripojeny na prvy vstup siedmeho stictové-
ho lozického ¢&lena (32), vystup siedmeho
sufinového logického ¢lena (27) je pripoje-
ny na druhy vstup siedmeho su¢tového lo-
gického ¢lena (32), vystup 6smeho stdino-
vého logického ¢lena (28) je pripojeny na
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treti vstup siedmeho suétového logického
¢lena (32), vystup deviateho siéinového lo-
gického ¢lena (29) je pripojeny na Stvrty
vstup siedmeho suétového logického ¢&lena
(32), vystup desiateho stGfinového logické-
ho &lena (30) je pripojeny na piaty vstup

10

siedmeho siltového logického Clena (32),
vystup Siesteho saétového logického &lena
(31) je pripojeny na prvi vystupni svorku
(41) a vystup siedmeho stétového logického
¢lena (32) je pripojeny na druhu vystupna
svorku (42).

1 list vykresov
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1 | 2
Telegrafny adaptor pre potitatové systé-
my so spolofnou zbernicou umoZituje pripo-
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3

Vyndlez sa tyka zapojenia telegrafného
adaptora pre pod&itadové systémy so spolot-
nou zbernicou.

Doteraz poditatové systémy so spolotnou

zbernicou neobsahovali Ziadny telegrafny
adaptor a teda nebolo ich moZné priamo pri-
pojit na dalekopisnii ustrediiu.

Vys8ie uvedeny nedostatok odstrafiuje za-
pojenie telegrainého adaptora pre potitato-
vé systémy so spoloénou zbernicou, ktorého
podstata spodiva v tom, Ze prvy vystup blo-
ku povelového registra je pripojeny na po-
velovy vstup bloku pasivneho spojenia, za-
tial o druhy vystup bloku povelového re-
gistra je spojeny s povelovym vstupom blo-
ku aktivneho spojenia, ktorého druhy vstup
je spojeny s prvym vstupom bloku pasivne-
ho spojenia a zdroveil je spojeny s kludo-
v§m vystupom registra stavu spojenia ako
aj s vystupom indikAcie stavu llnky, priﬁom
prvy vstup bloku aktivneho spojenia je spo-
jeny s druh¢m vstupom bloku pasivneho spo-
jenia a zéroveil je pripojeny na druhy vstup

registra stavu spojenia ako aj na polaritny ..

vystup prevodnika telegrafného signélu, za-
tial ¢o vystupy bloku pasivneho spojenia si
spojené so vstupmi registra stavu pasivne-
ho spojenia, ktorého vystupy st pripojené
na druhy preruSovaci-vstup-preruSovacej lo-
giky ako aj na prvy riadiaci vstup bloku ria-
denia prevodnika telegrafného signédlu, kto-

rého druhy riadiaci vstup. je spojeny s vy- -

stupmi registra stavu aktfvneho spojenia a
zéroveii s tretim preruSovacim vstupom pre-
ruovacej logiky, pritom prvy preruSovaci
vstup preruSovacej logiky je spojeny s vy-
stupom registra stavu prijmu dit a Stvrty
preruSovaci vstup prerusovacej logiky je spo-
jeny s vystupom registra stavu vysielania
dat, ktorého prvy vstup je spojeny s vystu-
pom paralelno-sériového prevodnika, zatial
&o druhy vstup registra stavu vysielanta dat
je spojeny s uvolfovacim v§stupom bloku
&ftaka volby ako aj s uvoliiovacim vstupom
generétora impulzov. volby, ktorého vystup
je spojeny s druhym ddtovym vstupom blo-
ku riadenia prevodnika telegrafného signé-
lu ako aj s hodinovym vstupom bloku &itata
volby, ktoréhé: nastavovaci vstup je spoje-
ny so- Startovacim vstupom ako aj so stro-
bovacim - vstupom paralelno-sériového pre-
vodnika, ktorého ddtové vstupy si spojené
's ddtovym vstupom ako aj s datovym vstu-
pom bloku dekddovania volby, ktorého de-
kodované vystupy si spojené s nastavova-
nymi vstupmi bloku &itaa -volby, zatial &o
treti vystup povelového registra je spojeny
s povelovym vstupom bloku ddrZby, ktoré-
ho détovy vstup je spojeny s détovym vy-
stupom paralelno-sériového prevodnika ako
aj s prvyin ditovym vstupom bloku riade-
nia prevodnika telegrafného signédlu, ktoré-
ho aktivny vystup je spojeny s prvym vstu-
pom registra stavu spojenia ako aj s riadia-
c¢im vstupom prevodnika telegrafného sig-
nélu, ktorého datovy vstup je spojeny s dé-
tovym vystupom bloku riadenia prevodnika

4

telegrafného signdlu ako aj s blokovacim
vstupom  sériovo-paralelného prevodnika,
ktorého prvy détovy vstup je spojeny s dé-
tovym vystupom bloku udrZby, zatial o dé-

~tovy vystup prevodnika telegrafného signé-

lu je spojeny s druhym déatovym vstupom
sériovo-paralelného prevodnika ako aj so
vstupom volby registra stavu aktivneho spo-
jenia, ktorého vstupy st spojené s vystup-
mi bloku aktivneho spojenia, priCom tele-
grafné linka je spojend s telegrafnym vstu-
pom prevodnika telegrainého signélu, kto-
rého telegrafny vystup je spojeny s telegraf-
nou linkou, zatial &o vstupy registra stavu

. -prijmu d&t sd spojené.s vystupmi sériovo-

-paralelného prevodnika, ktorého détovy vy-
stup je spojeny s datovym vystupom, pri¢om
prerudovaci vystup je spojeny s vystupom
Ziadosti o preruSenie a vstup povelov. je spo-
]eny So. vstupom povelov povelového regist-

ras

ZapO]eme telegrafného adaptora pre po-
¢itatové systémy so spolofnou zbernicou je
vfhodné preto, lebo umoZiiuje priame pri-
pojenie poé&itatovych systémov so spolotnou
zbernicou na dalekopisni Ustrediiu. Dopo-
sial bola len moZnost prepojenia prostred-
nfctvom diernej pasky medzilahlého daleko-

- pisného- stroja a diernopdskového vstupu a

vystupu poéitatového systému so spoloénou
zbernicou, &o si vyZadovalo navyée pritom-
nost operétora.

Na priloZenom vykrese je zobrazené cel-
kovd blokovd schéma telegrafného adapto-
ra pre potita&ové systémy so spolotnou zber-
nicou.

Zapojenie telegrafného adaptora pre po-
gitaCové: systémy so spolonou zbernicou je
charakterizované tym - Ze povelovy register
1-uréuje na zédklade povelov prichddzajicich
cez vstup povelov A tri reZimy €innosti.

- ReZim- pasivneho. spojenia zaina zmenou
polarity kludového stavu na telegrafnej lin-
ke D. T4to zmena sa prenédSa cez telegraf-
ny vstup C13 prevodnika 13 telegrafného
signélu, dalej cez polaritny vystup 13A pre-
vodnika 13 telegrafného signélu na druh¢
vstup C3 bloku 3 pasivneho spojenia. Blok
3 pasivneho spojenia je pripojeny vystupmi
3A na vstupy A7 registra 7 stavu pasivneho
spojenia a nastavi vystupy 7A, ktoré si pri-
pojené na druhy vstup Bll preru§ovace] lo-
giky 11. Preru$ovaci vystup 11A prerudova-
cej logiky 11 cez vystupy Ziadosti o preru$e-
nie E poZiada poditaovy systém o obsliZe-
nie Ziadosti. Poditadovy systém na zédklade
stavu registra 7 stavu pasivneho spojenia
cez vstup povelov A a vstup povelov Al po-
velového registra 1 nastavi prvy vystup 1A,
ktory je pripojeny na povelovy vstup B3 blo-
ku 3 pasivneho spojenia. Blok 3 pasivneho
spojenia nastavi cez svoje vystupy 3A a vstu-
py A7 registra 7 stavu pasivneho spojenia
prislu§né vy{stupy 7A, ktoré su pripojené na
prvy riadiaci vstup Al12 bloku 12 riadenia
prevodnika telegrafného signédlu, ktorého



260774

aktivny vystup 12A zabezpeCi cez riadiaci
vstup B13 prevodnika 13 tclegrafného sig-

nélu zvysenie pradu telegrafnej linky D. Tym’

je spojenie itastnikov zabezpelené.
Ukondenie pasivneho spojenia moZe byt
"z podnetu vlastného potitacového systému
alebo protifahlého Gastnika. ZruSenie spo-
jenia vykond pot&itatovy systém cez vstup

povelov A. a to zhodenim prvého vystupu 1A.

povelovéh: registra 1. Zmenia sa tym vystu-
py 7A registra 7 stavu pasivneho spojenia.
Té4to zmena prevedie do neaktivneho stavu
aktivny vystup 12A a do aktivneho stavu po-
tas definovanej doby ddtovy vystup 12B blo-
ku 12 riadenia prevodunika telegrafného sig-
nélu, ktorého datovy vystup 12B je pripoje-
ny na datovy vstup A1l3 prevodnika 13 te-
legratného signdlu. Po preruSeni pradu te-
legrafnej linky D, tustredila zmeni polaritu
pridu. Toto indikuje polaritny vystup 13A
prevodnika 13 telegrafného signélu, ktory
je pripojeny na druhy vstup B15 registra i5
stavu spojenia, ktorého kludovy vystup 15A
indikuje klud na telegrafnej linke D cez vy-
stup indikdcie stavu linky F.

Zrusenie pasivneho spojenia vykoud pro-
tilahly Gastnik tym, 2 zmeni polaritu pra-
du telegrafnej linky D. Polaritny vystup 13A
prevodnika 13 telegrafného signdlu je pri-
pojeny na druhy vstup €3 bloku 3 pasivne-
ho spojenia, ktorého vystupy 3A nastavia
vystupy 7A registra 7 stavu pasivneho spo-
jenia. Toto spdsobi zaktivovanie vystupu Zia-
dosti o prerusenie E a prevedenie aktivne-
ho v§stupu 12A bloku 12 riadenia prevodui-
. ka telegrafného signdlu do neaktivneho sta-
vu. Vystup indiké4cie stavu linky F potom in-
dikuje kludovy stav telegrafnej linky D. Po-
titaBovy systém vykoné& obsluhu Ziadosti o
prerusenie a cez vstup povelov A ukonCi ak-
tivny stav na prvom vystupe 1A povelového
registra 1. Kiudovy stav na prvom vstupe
A3 bloku 3 pasivneho spojenia a neaktivny
stav na povelovom vstupe B3 ukontia pasiv-
ne spojenie a obvody pasivneho spojenia sa
dostant do zdkladného stavu.

Re¥im aktivneho spojenia zafina potita-
tovy systém pod podmienkou kiudového sta-
vu na vystupe indikdcie stavu linky F. Cez
ystup povelov ‘Al povelového registra 1na-
stavi druhy vystup 1B, ktory je pripojeny na
povelovy vstup B4 bloku 4 aktivneho spoje-
nia. Blok 4 aktivneho spojenia nastavi cez
svoje vystupy 4A a vstupy A8 registra 8 sta-
vu aktivneho spojenia vystupy 84, ktoré sa
pripojené na druhy riadiaci vstup B12 bloku
12 riadenia prevodnika telegrainého signa-
lu, ktorého aktivny vystup 12A zabezpeti
cez riadiaci vstup B13 prevodnika 13 tele-
grafného signdlu zvySenie pradu telegrafne]
linky D. Ustrediia na definovand dobu pre-
rudf prad telegrafnou linkou D. Polas tejto
doby sa zmeni stav na ddtovom vystupe 13B
prevodnika 13 telegrafného signélu, ktory
je pripojeny jednak na vstup volby B8 re-
gistra 8 stavu aktivneho spojenia, v ktorom
sa nastavia vystupy 8A, ktoré st pripojené

na druhy riadiaci vstup Bi2 bloku 12 ria-
denia prevodnika telegrafného signdlu, kde
prepne druhy datovy vstup D12 na détovy -
vystup 12B a je pripojeny na treti prerulo- -
vaci vstup C11 preruSovacej logiky 11, kto-
rd zabezpedi preruSenie po&italového systé-
mu cez vystup Ziadosti o prerudenie E. Po-:
¢itatovy systém na zdklade stavu registra 8
stavu aktivneho spojenia vySle cez détovy
vstup € prvy znak zakédovaného €isla vol-
by, ktory sa v rozdekodovanej forme objavi .
na dekodovanych vystupoch 2A bloku 2 de--
kodovania volby, ktoré si pripojené na na-
stavované vstupy C8 bloku 6 &itafa volby a
do ktorého sa zapamituji ako &islo po&tu
impulzov volby v ¢ase prichodu signdlu na
nastavovaci vstup B8 zo Startovacieho vstupu-
B. Uvoltiovaci vystup 6A bloku 6 &itata vol-
by uvoIni cez uvolilovaci vstup A10 gene-:
fiordtor 18 impulzov volby, ktory zalne ge-
nerovat na svojom vystupe 10A impulzy, kto<
ré sa vedd jednak na hodinovy vstup A8 &i-:
tata volby 6, jednak na druhy datovy vstup

D12 bloku 12 riadenia prevodnika telegraf-. .

ného signédlu a z jeho datového vystupu 12B
sa dostdvaji na ddtovy vstup A13 prevodni-
ka 13 telegrafného signélu, ktorého telegrai-

ny vystup 13C preruduje prid telegrafnou

linkou D. Po prichode po¢tu impulzov. na ho-
dinovy ‘vstup A6 bloku 6 itata volby zodpo-
vedajlici. zapamétanému ¢&fslu potu impul-
zov voiby v bloku 6 &ftaca volby, vykona sa
cez uvoliiovac! vystup BA zablokovanie ge-
neratora 10 impulzov volby cez jeho uvol-
tovaci vstup A10 a cez druhy vstup Bl4 re-
gistra 14 stavu vysielania d4t nastavenie je-
ho vystupu 14A, ktory je pripojeny na Stvr-
ty preruSovaci vstup D11 preruSovacej lo-
giky 11, ktor4d cez vystup Ziadosti o preru-
Senie F poZiada potitafovy systém o vysla-
nie daldieho znaku &isla volby cez détovy
vstup G. Dej sa opakuje a po vyslani viet-
kych &islic volby, Gstrediia zmeni polaritu

. pridu telegrafnou linkou D. Nastane zmena

stavu polaritného vystupu 13A prevodnika 13
telegrafného signédlu, ktory je pripojeny na
prvy vstup A4 bloku 4 aktivneho spojenia,
ktorého v§stupy 4A nastavia vystupy BA re-
gistra 8 stavu aktivneho spojenia tak, Ze sa
bude prepéjat prvy ddtovy vstup €12 na da-
tovy vystup 12B bloku 12 riadenia prevodni-
ka telegrafného signdlu. Stuasne cez treti
prerusovaci vstup Cl11 preru$ovacej logiky
11 sa poZiada o obsluhu vysielania d4t podi-
tatovy systém. .

Potas volby pri obsadeni G¢astnika dstred-
iia pred¢asne zmenf polaritu pradu telegraf-
nou linkou D a po definovanej dobe polari-
tu priadu opd( zmeni na pévodna. Blok 4 ak-
tivneho spojenia rozpozné tento stav na svo-
jom prvom vstupe A4 a prisluSne nastavi vy-
stupy BA registra 8 stavu aktivneho spoje-
nia. Aktivny vystup 12A bloku 12 riadenia
prevodnika telegrafného signélu sa stane ne-
aktivhy a kludovy vystup 15A registra 15
stavu spojenia potom indikuje klud na tele-
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grafnej linke D. Cez treti preruSovaci vstup
C11 preru3ovacej logiky 11 sa aktivuje pre-
rudovacia logika 11. Po&itadovy systém na z&-
klade informécie o stave obsadenia “itastni-
ka ziskanej .z registra 8 stavu aktivneho spo-
jenia prevedie do neaktivneho stavu druhy
vystup 1B povelového reglstra 1 (‘Exm je pro-
ces aktivneho spojovania zruSeny. '

“Ukondéenie aktivneho spojenia mbze byf»
z podnetu vlastného poéitatového ‘systémiu-

alebo protilahlého téastnika. Zrudenie spo-
jenia vykond potitatovy systém cez povelo-
vé vstupy A, a to zhodenim druhého. v§stupu
1B povelového registra 1. Zmenia sa tynr

vystupy 8A registra 8 stavu aktivincho spo-

jenia. Tieto zmeny. prevedd do neaktivneho

stavu aktivny vystup 12A a do aktivneho sta-..
vu potas definovanej doby datovy vystup 12B-

bloku 12 riadenia prevodnfka .teiegrafného
signélu, ktorého d4tovy vystup 12B je pripo-
jeny na d4tovy vstup Al3 prevodnika 13 te-
legrafného signédlu. Po prerugeéni prdadu te-
legrafnou linkou D dstrediia zmen{ polaritu
pridu. Toto indikuje polaritny vystup 13A
prevodnika 13 telegrafného signdlu, ktory
je pripojeny na druhy vstup B15 registra 15
stavu. spojenia; ktorého kludovy vystup 15A
indikuje klud na telegrafnej linke D cez v{-
stup indik4cie stavu linky F.

ZruSenie aktivneho spojenia vykond pro-

tilahly a&astnik tym, Ze Gstrediia zmenf po-

laritu pridu telegrafnej linky D. Polaritny
vgstup 13A prevodnika 13 telegrafného sig-
nalu je pripojeny na prvy vstup A4 bloku 4
aktivneho spojenia, ktorého v¢stup 4A na-
stavia vystupy BA registra 8 stavu aktivne-
ho spojenia. To spdsobi zaktivovania vystu-
pu Ziadosti o preruenie E a prevedenie ak-
tivneho vystupw 1ZA bloku 12 riadenia pre-
vodnika telezrafného signédlu do neaktivne-
ho stavu. Vystup indikdcie stavu linky F po-

tom -indikuje kludovy stav telegrafnej lin-

ky D. Poﬁltacovy systém vykond obsluhu Zia-
dosti o prerudenie a cez vstup povelov A u-
koné¢i aktivny stav na druhom vystupe 1B

povelového registra 1. Kludovy stav na dru--

hom vstupe C4 bloku 4 aktivneho spojenia
a neaktivny stav na povelovom vstupe B4
ukondi aktivne spojenie a obvody aktivne-
ho 'spojenia sa dostand do zékludného sta-
vu.

Prenos dat medzi dfastnfkmi po dspeinom
nadviazani spojenia sa uskutoéni po tele-
grafnej linke D. Znaky. dat posiela podita-
tovy systém cez datovy vstup € na d4tové
vstupy B9 paralelno-sériového prevodnika 8,
do ktorého sa zapamdtivaju v &ase impulzu
na strobovacom vstupe A8. Sériovy prid d4t
prichédza 'z ddtového vystupu 8A na prvy

8

datovy vstup €12 bloku 12 riadenia prevod-
nika telegrafného signdluy a odtial na jeho
détovy vystup 12B, ktory je pripojeny na blo-
kovaci vstup A18 sériovo-paralelného pre-

vodnika 18, kde blokuje prijem vlastnych

dat a dalej je pripojeny na détovy vstup A1l
prevodnika 13 telegrafného signalu. Prevod-
nik 13 telegrafného signdlu na svojom tele-
grafnom vystupe 13C potom preruduje priid
telegrafnej linky D v rytme sériového pri-
du dét. Po prenose kaZdého znaku dét sa na-
stavuje vystup 9B paralelnc-sériového pre-
vodnika 8, ktory je pripojeny na prvy vstup
A14 registra 14 stavu vysielanie déat, ktoré-
ho vystup 14A je pripojeny na 3tvrty preru-
Sovaci vstup D11 preruSovacej logiky 11. Na
zéklade preruSenia moZe pofitaovy systém
vyslat cez datovy vstup C dal$i ddtovy znak.

Protilahly fGéasinik vysiela détovy znak
vo forme prerusovania pridu telegrafoej lin-
ky D na telegrafny vstup C13 prevodnika 13
telegrafného signélu, ktorého datovy vystup
13B je pripojeny na druhy ddtovy vstup Ci8
sériovo-paralelného ‘prewodnfka 16. Po pri-
jme celého datového znaku sa nastavia vy-
stupy 18B sériovo-paralelného prevodnika 18,
ktoré su pripojené na vstupy A17 registra 17
stavu prijmu- dat, ktorého vystup 17A je pri-
pojeny na prvy prerudovaci vstup All preru-

Sovacej logiky 11. Na zéklade prerusenia po-.

Citatovy systém predita ddtovy znak z déto-
vého vystupu 16A.

ReZim 1ndrZby vykondva poditatovy systém
v rémci diagnostiky, a to nastavenim tretie-
ho vystupu 1C povelového registra 1, ktory
je pripojeny na povelovy vstup B5 bloku 5
UdrZby. Znaky dét posiela pofitaCovy systémn
cez dédtovy vstup C na datcvé vstupy B9 pa-
ralelno-sériového prevodnika 9, do ktorého
sa zapamdtdvaji v &ase impulzu na strobo-
vacom vstupe A9Y. Sériovy prid dat prichaé-
dza z d&tového vystupu 9A na datovy vstup
A5 bloku ddrZby 5 a odtial na jeho détovy
vystup 5A, ktory je pripojeny na prvy dédto-
vy vstup B16 sériovo-paralelného prevodni-
ka 16. Po prenose kaZdého znaku d4t sa na-
stavuje vystup 9B paralelno-sériového pre-
vodnika 9, kiory je pripojeny na prvy vstup
Al4 registra 14 stavu vysielania d&t, ktoré-
ho vystup 14A je pripojeny na §tvrty preru-
Sovaci vstup D11 prerudovacej logiky 11. Na
zdklade preruSenia mdZe po&itatovy systém
vyslat cez détovy vstup C daldi datovy znak.
Po prijme celého ddtového znaku sa prislus-
ne nastavia vystupy 186B sériovo-paralelné-
ho prevodnika 16, ktoré sd pripojené na vstu-
py Al7 registra 17 stavu prijmu déat, ktoré-
ho vystup 17A je pripojeny na prvy preru-
Sovaci vstup A1l prerufovacej logiky 11.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie telegrafného adaptora pre po-
Citatové systémy so spolotnou zbernicou,
vyznatujice sa tym, Ze prvy vystup (1A)
bloku (1) povelového registra je pripojeny
ha povelovy vstup (B3) bloku (3) pasivne-
ho spojenia, zatial &o druhy vystup (1B)
bloku (1) povelového registra je spojeny s
povelovym vstupom (B4) bloku (4) aktivne-
Iy spojenia, ktorého druhy vstup (C4]) je
spojeny s prvym vstupom (A3) bloku (33
pasivneho spojenia a zdroveil je spojeny s
kludovym vystupom (15A) registra (15) sta-
vu spojenia ako aj s vystupom indikédcie sta-
vu linky -(F}), priCom prvy vstup (A4) bloku
(4) aktivneho spojenia je spojeny s druhym
vstupom (C3] bloku.(3) pasivneho spejenia
a zdroveit je pripojeny na druhy vstup (B15)
registra (15] stavu spojenia ako aj na po-
laritny vystup (13A) prevodnika (13) tele-
grafného signdlu, zatial &o vystupy {3A)
bloku (3] pasivneho spojenia sfi spojené so
vstupmi (A7) registra (7) stavu pasivneho
spojenia, ktorého vystupy (7A) sd pripoje-
né na druhy prerudovaci vstup {B11) preru-
sovacej logiky (11) ako aj na prvy riadiaci
vstup (A12) bloku (12) riadenia prevodni-
ka telegrafného signdlu, ktorého druhy ria-
diaci vstup (B12) je spojeny s vystupmi (8A)
registra (8) stavu aktivneho spojenia a zd-
roveii s tretim preruovacim vstupom (C11)
prerusovacej logiky (11), pridom prvy pre-
rusovaci{ vstup (A11) preruSovacej logiky
(11) je spojeny s vystupom (17A) registra
(17) stavu prijmu dat a $tvrty prerusovaci
vstup (D11) preruSovace]j logiky (11) je spo-
jeny s vystupom (14A) registra (14) stavu
vysielania dat, ktorého prvy vstup (A14) je
spojeny s vystupom (9B) paralelno-sériové-
ho prevodnika (9), zatial o druhy vstup
(B14] registra (14) stavu vysielania dat je
spajeny s uvoliiovacim vystupom {6A) blo-
ku (6) Citada volby ako aj s uvoliiovacim
vstupom (A10) generdtora (10) impulzov
volby, ktorého vystup (10A) je spojeny s
druhym datovym vstupom (D12) bloku (12)
riadenia prevodnika telegrafného signalu
ako aj s hodinovym vstupom (A6) bloku (6)
..

1 list vykresov

CitaCa volby, ktorého nastavovaci vstup (B6)
je spojeny so $tartovacim vstupom (B) ako
aj so strobovacim vstupom (A9) paralelno-
-sériového prevodnika (9), ktorého dasové
vstupy (B9) st spojené s datovym vstupom
(C) ako aj s datovym vstupom (AZ} bloku
(2) dekodovania volby, ktoréhs dekédova-
ne¢ vystupy (2A) st spojené s nastavovacimi
vstupmi (C6} bloku (6) &itada volby, zatial
Co treti vystup (1C) povelového registra (1)
je spojeny s povelovym vstupom (B} bloku
(5) adrZby, ktorého datovy vstup (A5) je
spojeny s datovym v¢stupom (9A) paralelno-
-sériovéhe prevodiika (9) ako aj s prvym
datovym vstupom (C12] hloku (12) riade-
nia prevoduika telegrafného signélu, kioré-
ho aktiviny vystup (12A) je spoieny s prvym
vstupom (Al15) registra (15) stavu spojenia
ako aj s riadiacim vstupom (B13) prevodni-
ka (13) telegrafného signédlu, ktorého d4-
tovy vstup (A13) je spojeny s datovym vy-
stupem (12B) bloku (12) riadenia prevod-
nika telegraintho siynalu ako aj s blokova-
cim vstupom (A16) sériovo-paralelnéko pre-
vodnika (16}, ktorého prvy datovy vstup
(B16) je spojeny s ddtovym vystupom {BA)
bleku (5) adrZby, zatial &o datovy vystup
(135) prevodnika (13) telegrainého siznd-
lu je spojeny s druhym ddtovym vstupom
(C18) sériovo-paralelného prevodnika (16)
ake aj so vstupem volby (BS) registra (&)
stavu aktivheho spojenia, ktorého vstupv
(A8) st spojené s vystupmi (4A) bloku (4)
aktivneho spojenia, pri€em telesrafnd linka
(D] je spojend s telegrafnym vstupom (C12)
prevodnika (13) telegrafného siznélu, kto-
rého telegrafny vystup (12C) je spojeny s
telegrafpou linkou (D), zatial o vstupy
(A17] registra (17) stavu prijmu dét si Spo-
jené s vystupimi (16B) sériovo-paralelného
prevodnika (18}, ktorého datovy vystup
(16A) je spojeny s datovym vystupom (G),
pridom preruSovaci vystup (11A)} je spoje-
uy s vystupom Ziadosti o prerudenie (E) a
vstup povelov (A} je spojeny so vstupomn po-
velov (Al) povelového registra [1).
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(54) Generéator zloZky napitia pre vytvorenie vektorov a bodov
na zariadeniach zobrazujicich v pravouhlej siradnicovej sistave

1

Generator zloZky napdtia je uréeny na
budenie vychylovacieho zosiliiovafa pre
jednu z osi pri zobrazovani v pravouhlej
stistave. RieSi problém zvéd&Senia poétu sku-
pin pri generovani vektorov integratnou
metédou s konstantnym &asom. Podstata za-
pojenia spotiva v tom, Ze integratny odpor
je rozdeleny minimélne na tri ¢asti, pricom
k jeho poslednej dasti, ktorej hodnota je
rovnd jednej Stvrtine jeho celkovej hodnoty
a cez ktora je invertujici vstup zosiliiovata
spojeny len s koncom jeho predchédzajlicej
tasti, je paralelne pripojeny spinaf, prifom
jeho riadiaci vstup je spojeny s druhym vy-
stupom budiacich a kompenza¢nych obvo-
dov, ktorych prvy vystup je spojeny s inver-
tujicim vstupom =zosiliiovafa a ich vstup
je spojeny s prvym vstupom zapojenia ge-
nerdtora, ma ktory je privedeny &islicovy
signal urdujdci skupiny vektorov. Genera-
tor moZe byt vyuZity i ako samostatny zdroj
pilovitého napétia, pripadne v generatoroch
funkecii.

260780
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Vynélez rieS§i generdtocr zloZky napétia
pre vytvorenie vextorov a bodov na zaria-
deniach zobrazujacich v pravouhlej sirad-
nicovej stistave, urfeny na budenie vychy-
lovacieho zosililovafa pre jednu z osi zo-
brazenia, napriklad grafickych vektorovych
monitorov. alebo siiradnicovych zapisova&ov,
pritom vektory s zobrazované integratnou
metodou s kenStantnym Gasom a sl rozde-
lené do skupin, ktorym zodpovedaji rdzne
¢asy tak, Ze rychlost kreslenia na hrani-
ciach skupin je konStantnd, rovnd maximadl-
nej hodnote, obsahujici C¢islicové vstupy
zapojené na zdroj dat, napriklad graficky
procesor alebo riadiacu jednotku a analo-
govy vystup.

Pre zobrazenie vektorov a bodov v pra-

vouhlej stradnicovej sistave je potrebné

na zdklade inStrukcii a ¢islicovych dat zod-:
povedajicich stradniciam bhodov, resp. pri-
rastkom stiradnic vektorov, generovat zloZ-
ky analégového napétia, ktoré prostrednic-
tvom vychylovacich zosiltiovatov pre osi X
a Y posuvaji elekirénovy ¢ po tienitku
obrazovky alebo pisdtko po papieri pri plos-
nom zapisovali. Aby sa neocdliSovali zobra-
zené vektory roznej dizky a smeru, hlavne
roznou intenzitou Ciar pri zobrazeni na ob-
razevkovych zariadeniach, je potrebné, aby
ich rychlost kreslenia bola kon3tantnd, ale-
bo je nutné prevadzat korekciu jasu.

V praxi sa dodrZanie podmienky konStant-
nej rychlosti obtiaZne realizuje, hlavne pre-
to sa najfastejSie pri analégovom spdsobe
generovania pouZivaji rieSenia, pri ktorych
st vektory zobrazované konStantnou rych-
lostou v smere vidéSej zlcZky alebo si zo-
brazované kondtantnym &Sasom. Pri kresleni
konstantnou rychlostou v smere vacsej zloz-
ky sa pouZivaji zvlast obvody pre genero-
vanie pozicii a zvla$t cbvody pre generova-
nie pilovitého napétia.

Pilovité napédtia mbéZu byt generované in-
tegratnou metédou v integrdtoroch aleho
priamo vo vychylovacich cievkach, prigom
sa vyZaduje podiel zloZiek, alebo nésobia-
cimi prevodnikmi. Di¥ka vektorov je vyme-
dzend &asove alebo analégovymi komparé-
tormi. Nevyhodou tohto kreslenia s kvazi-
konstantnou rychlostou je okrem potreby
podielu zloZiek, realizovaného d¢islicovym
alebo analdégovym spdsobom, potreba mini-
mélne 3tyroch &fislicovo-analdgovych pre-
vodnikov, pripadne kombindcia niekolkych
¢islicovo-analégovych a mnéasobiacich pre-
vodnikov, pri¢om pri prepinani z generovea-
nia pilovitého na pozi€né napétie mdZe do-
chéddzat k neZiadicim prekmitom vysledné-
ho napétia, dalej je to potreba prepinaov
polarity pilovitého napétia, pripadne i pre-
pinafov zloZiek napéti na jednotlivé osi, ak
sa vdlSia zo zloZiek spractva vidy v tych
istych obvodoch a dalej potreba rychlych a
presnych droviiovych kompardtorov.

Pri kresleni kon3tantnym &asom sa pouZi-
va precizny spdsob vyuZivajici metédu e,
1-@, ktorej nevyhodou je potreba miniméine

4

Styroch C¢islicovo-analdgovych prevodnikov
a obvodov korekcie jasu, alebo tieZ integ-
ratnd metdda. Pri nej st vektory v zdvis-
losti od dl¥ok, resp. od dl¥ok zloZiek roz-
delené do skupin, ktorym zodpovedaji rézne
¢asy tak, aby rychlost kreslenia na hrani-
ciach skupin bola konStantnd, rovnd maxi-
mélnej. Casy v jednotlivfch skupindch a
polet skupin je voleny tak, aby zmena rych-
losti kreslenia v skupindch bola minimélna,
skupiny boli lahko realizovatelné a tieZ na
tom, ¢i sa pouZije korekcia jasu zobrazo-
vanej informécie.

Skupiny je moZné realizovat v analdgovej
Casti prepinanim prvkov tvoriacich &asovi
kon$tantu integratora a dizka vektorov je
vymedzovand analogovymi komparatormi
alebo fasove. Pri vytvarani védcSieho poltu
skupin v8ak narastd pocet prvkov a kompli-
kuje sa nastavovanie a dodrZanie parame-
trov. Vzhladom k jednoduchému rozliSeniu
prirastkov stiradnic zloZiek vektorov postup-
ne podelenych na polovice z maximélnej
dlZky a posuny tychto prirastkov v &islico-
vom tvare je takéto tvorenie skupin spo-
jené s &asovym vymedzenim dizky vektorov
najéastejSie. Nevyhodou tohto spdsobu ge-
nerovania vektorov je menSie mnoZstvo zo-
brazenej informécie ako pri kresleni kvazi-
konStantnou rychlostou a vzhladom k vel-
kej zmene rychlosti kreslenia v skupine tieZ
potrebné obvody korekcie jasu zobrazova-
nej informdcie.

Podstata zapojenia generétora zloZky napé-
tia pre vytvorenie vektorov a bodov na za-
riadeniach zobrazujucich v pravouhlej si-
radnicovej stistave spotiva v tom, Ze inte-
graény odpor je rozdeleny minimélne na tri
¢asti, prifom k jeho poslednej {asti, céez
ktord je invertujici vstup zosiliiovaéa spo-
jeny s koncom jeho predchédzajtcej &asti,
je paralelne pripojeny prvy spinaé, pricom
jeho riadiaci vstup je spojeny s druhym vy-
stupom budiacich a kompenzatnych obvo-
dov, ktorych prvy vystup je spojeny so vstu-
pom zapojenia generdtora.

Vyhody uvedeného zapojenia generétora
zloZky napdtia pre vytvorenie vektorov a
hodov na zariadeniach zobrazujdcich v pra-
vouhlej zobrazcvacej stistave okrem toho,
Ze pouZiva minimélne moZny potet ¢islico-
vo-analégovych prevodnikov, neobsahuje
obvody zvl48t pre generovanie pozicii a pre
generovanie pilovitého napitia, ¢im odpadé
moZnost vzniku prekmitu vystupného napé-
tia pri ich striedani, nepouZiva analbégovy
prepina na zmenu polarity napétia pri
zmene smeru generovania vektora, v bodo-
vom reZime kompenzuje chyby integrovania
a ¢asovania, takZe nedochddza k ich postup-
nej kumulédcii a tym k nepresnosti a s vy-
vZitim reZimu pamdtania moéZe pracovat
ako vzorkovaé, takZe glife z &islicovo-ana-
l6gového prevodnika sa neobjavia na vy-
stupnej svorke generdtora si v tom, Ze roz-
delenie kaZdej existujicej skupiny na dve
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polovice je vytvorend jednoduchym sposc-
bom v analdzovej dasti, dvojadsobnym zvEc-
Zenim pottu skupin dcchédza k zmenSeniu
pomeru maximélnej a minimd'nej rychlosti
kreslenia vektorov v skupindch z 2,83:1
na 1,89 : 1, takZe dochddza k& menSim pokle-
som voli maximalnej rychlcsii, €im sa lep-
§ie vyuZiva rychlost vychylovacich zosilito-
vaSov, zvdGiuje sa mnoZsivo zobrazitelne]
infermacic a odpadd jescva korekcia.

Priklad konkrétneho zapojenia generéte-
ra zloZky nepitia pre vytvorenie vextorov
a bodov na zariadeniach zobrazujtcich v
pravouhlej sistave pcdla vyndlezu je uve-
deny na pripojenom vykrese.

Generdtor zloZky napétia pre vytvorenie
vektorov a bodov na zariadznizch zobrazu-
jacich v pravoublej sdradnicove] sustave v
konkrétnom prevedeni podla vyndlezu ob-
sahuje &islicové vstupy 1 aZ 4, Cislicovo-
-analégovy prevodnik 8§, viacfunkény inte-
grator 6 a analdogovy vystup 23. Viacfunk{ny
integratcr 6 obsahuje zosiltioval 14 s inver-
tujdcim a neinvertujiicim vstupem a vystu-
pom, deleny integratny odpor %, ktorého
gasti 10, 11, 12 si sériovo spojene, integrac-
ny kondenzator 13, druhy kondenzator 19,
spinate &, 18, 17, 21 so vstupom, vystupom
a riadiacim vstupom s prisludnymi budiaci-
mi a kompenza&nymi obvodmi 7, 15, 18, in-
vertujici suma&ny zosilovat 22 s dvoma
vstupnymi a vystupnou svorkou a zemni
svorku 23.

Na invertujdci vstup zosililovaca 14, ktory
je spojeny cez treti spina¢ 17 so zemmnou
sverkou 20 je cez deleny integrany odpor
89 zapojeny vystup &islicovo-analégového
prevodnika %, dalej cez integratny kondeu-
zdtor 13 jeho vystup, dalej druhy vystup
druhych 15 a prvy vystup tretich budiacich
a kompenze&nych obvndov 8. Na neinver-
tujiici vstup zosiliiovata 14, ktory e spoje-
ny cez druhy kondenzdtor i3 sc zemnou
svorkou 29 s pripajené druhy vystup ire-
tich budiacich 2 kompenzafaych wobvodov
1% a cez Stvrty spinad 21 vystup invertujd-
cehc sumaénéhe zosiliioveda 22, ktorého
prvy vstup je pripsjeny na vystup zosilie-
vatia 14 spojeny s analdgovym vistupom 23
generdtora, zafial €o jeho druby vstup je
spojeny s vystupom #islicevo-2naldégového
prevednika 5 spojeného so zefiatkom prvej
tasti 10 delenéhe integratného cdporu 9.

Vstup &islicove-analdzového prevoduaika
5 je spojeny s druhym vstupom 2 zapojenia
generatora. Koniec prvej Casti 10 spojeny so
zatiatkom nasledujicej Casti 11 deleného
integratného odporu 8 st spojené cez dru-
hy spinad 18 so zemnou svorkou 23, pri¢em
jeho riadiaci vstup je spnjeny s prvym vy-
stupom druhych bndiacich a kompenzat-
nych obvedov 13, ktorych vstup je spojeny
s tretim vstupom 3 zapojenia geuneratora.
Riadiace vstupy tretieho 17 a Stvrtého spi-
nata 21 sd spojené s tretim vystupom tre-
tich budiacich a kompenza&nych cbvodov

18, ktorych vstup je spojeny so Stvrtym
ystiupom 4 zapojenia generdtora.

K poslednej asti 12 deleného integrac-
ného odporu 9, ktorej jeden koniec je spo-
jeny s invertujicim vstupom zosiliiovata 14
je paralelne pripojeny prvy spinaC 8, pri-
tom jeho riadiaci vstup je spojeny s dru-
hym vystupom prvych budiacich a kompen-
zatnych cbvodov 7, ktorych prvy vystup je
spajeny s invertujacim vstupom zosiliiovaca
14 a ich vstup je spojeny s prvym vstupom
1 zapojenia generatora.

Funkcia generétora je nasledovna. Cisli-
cové signdly zodpovedajice zobrazovanym
zlozkdm vektorov alebo bodov privddzané
na druhy vstup 2 generdtora s Cislicovo-
-analégovym prevodnikom 5 prevédzané na
impulzné napétie. V zdvislosti od €islicove-
ho signdlu privedeného na Stvrty vstup 4
cenerdtora, ktory urfuje reZim viacfunké-
ného integratora 6, sa impulzné napétie zod-
povedajice zlczZkdm hodov pri zopnutych
spinatoch 17, 21 prenédSa s opalnou polari-
t-u na vystup 23 generatora, bez ohladu na
stav spinatov 8 a 18.

Vv pripade rozopnutia spinafov 17, 21 a
pri zopnutom spina¢i 16 vystupné napdtie
generatora ostdva zapaméitané, nemeni sa,
takze moZe dochddzat k zmene &islicovych
signdlov. na druhom vstupe 2 generatora
tak, Ze vystupné napétie Eislicovo-analégo-
vého prevodnika 5 bude Gmerné zloZkam
indey, alebo pre vzaik pilovitého napétia
prirastkom zloZiek vektorov. Rozcpnutim
druhého spinada 16 ¢islicovym signélom na
trefom vstupe 3 generatora, urdujicim Cas
gcenerovania vektora, nastdva integracia,
takZe povodné mapétie na integracnej kapa-
cite 13 sa zatne linedrne zvacSovat alebo
zmendovat v zdvislosti na tasovej konStante
rovnej stéinu integratnej kapacity 13 a in-
tegraéného odporu 9 a na velkosti a pola-
rite napitia na vystupe &islicovo-analdgo-
vého prevodnika 5.

Zopnutim druhého spinata 16 kon¢i ge-
nerovanie pilovitého napétia. Na druhy vstup
2 generdtora sa privedu Cislicové signaly
zodpovedajice zlozkdm bedov a po zopnuti
spinatov 17, 21 dochédza k prepisu napitia
koncového bodu zloZky vektora napédtim
fislicovo-analégového prevodnika 5 a tym
k oprave pripadnych chyb vzniknutych pri
finnosti generdtora. Pri rozopnutom prvom
spinadi 8 je generovanie pilovitého napditia
s roznou smernicou v skupindch a rozdele-
nie zloziek vektorov do skupin dané Eisli-
covymi signdlmi na druhom vstupe 2 gene-
ratora.

Jednotlivé skupiny sd vytvorené tak, Ze
maximéalna di¥ka zloZky sa deli postupne
na polovicu, &m vzniknd skupiny od max.
dlzky po Y2 max., od Y% max. dizky po %
msx., atd., smercm nadol. To znamenad, Ze
zlozky Y max. a¥ max. sa generuja.za ¢as
T, zlozky ¥4 max. aZ % max. za &as T/2 atd.

Privedenim &fslicového signdlu na prvy
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vstup 1 generdtora sa zopnutim prvého spi-
na¢a 8§ skratuje poslednd fast 12 integraf-
ného odperu 8§ pri generzvan{ vietkyeh zlo-
Ziek vektorov patriacich podla difky do
prvej polovice v kaZdej z predchédzajncich
skupin, t. j. od % max. dlZky po % max.,
od Y4 max. dizky po 3/8 max., atd., takZe
sa polet skupin zdvoindsobi. Ak hodnota
posledne] ¢asti #2 integratného ocdporu %
je rovnd Y jeho celkovej hodnoty o tito
hodnotu sa =zmen3uje Casovd konStanta a
tieZ pbvodny ¢as generovania zloZiek vek-
torov v nowych skupinach, a to z T na % 7,
z T/2 na 3/8 T, atd.

Z pomeru diZok zloZiek a Casov ich kresle-
nia vychédza rychlost kreslenia na hrani-
ciach skupin konStanind, rovnd max. hod-
nota. Pri pévednom poéte skupin bol pokles
rychlosti generovania zloZiek vektorov v
skupindch z max. na 2 max. rychlosti, pri
dvojndsobnom poéte skupin j2 nokles na ¥
max. rychlosti.

Spinade 8, 18, 17, 21 modZu bytf tvorené
unipolarnymi FET tranzistormi. Budiace a
kompenzaéné obvedy 7, 1%, 1% slaZia ako
prevodnik urovne TTL na riadiece napitie
spinafov a kompenzuji prechcdové nédhoje

8

spinadov. Zosililovad 14 mdZe byt tvoreny
operatnym zosililovafom, ktorého vystup je
vedeny cez prudovy zosiliioval pre dosiah-
nutie v&Sich rychlesti prebehu generétora.
Invertujlici sumaény zosiltiova¢ 22 méZe byt
tvoreny operafnym zosiliiovaom v prislus-
lom zapojeni..

Cislicovo-analogovy prevodnik 5 méZe
byt tvoreny bipoldrnym védhovym typom s
napédtovym vystupom. Pre zobrazenie vek-
torov. a bodov s potrebné dva uvedené ge-
nerdtory, pri¢om riadiace ¢islicové signaly
na vstupoch 1, 3, 4 s4 spolofné pre ich zloZ-
ky. Pre dosiahnutie sihlasncj polarity vy-
stupnéhe napdtia gencratora s vystupnym
napdtim ¢islicove-analdgového prevodnika
5 a taktieZ z dovedu oddelenia viacfunké-
néh: integrédtora 8 od budenych obvcdov je
vhodné zaradit na vystup 23 generdiora o-
peratny zosiliiovad v invertujicom zapoje-
ni.

Generdtor zloZky napétia pre vytvorenie
vektorovi a bodov na zariadeniach zobrazu-
jicich v pravouhlej sdradnicovej sustave
mdZe by! vyuZity i ako samostatny riadeny
zdroj pilovitéhe napétia, pripadne v gene-
ratoroch funkciil.

PREDMET VYNALEZU

Generdtor zloZky napétia pre vytvorenie
vektorov a bodov na zarizdeniach zobrazu-
jacich v pravouhlej sudradnicovej ststave,
uréeny na budenie vychylovacieho zosiliio-
vaca pre jednu z osi zobrazenia, napriklad
grafickych vektorovych monitorov alebo si-
radnicovych zapisavacv, pritom vektory si
zobrazovené integracnou metdédou s koa-
Stantnym Casom a sG rozdelené do skupin,
ktorym zodpovedaji rdzne 8asy tak, Ze rych-
lost kreslenia na hraniciach skupin je kon-
Stantnd, rovnd max. hodnote, obsahujici &is-
licové vstupy zapojené na zdroj dat, napr.
graficky procesor alebo riadiacu jednotku
a analégovy vystup, &islicovo-analdgovy pre-
vadnik a viacfunkény integrédtor, ktory dalej
obsahuje zosiliiova s invertujicim a nein-
vertujicim vstupom, integrainy odpor zloZe-
ny z niekolkych ¢asti, ktoré st sériove spoje-
né, integragny kondenzator, druhy konden-
zator, min. tri spinade so vstupom, vistupom
a riadiacim vstupom s prislufnymi budia-
cimi a kompenza&nymi ohvodmi, invertujtci
sumacény zosiliiovaé s miniméine dvoma
vstupmi a vystupom a zemni svorku, pri-
tom na invertujici vstup zosiltiovata, spo-
jeny cez treti spinat so zemnou svorkou, je
cez integracny odpor zapojeny vystup &isli-
covo-analégového prevodnika, dalej cez in-
tegraény kondenzdtor jeho vystup, dalej
druhy vystup druhych a prvy vystup tretich
budiacich a kompenzatnych obvedov, na
jeho neinvertujdci vstup, spojeny cez druhy
kondenzétor so zemnou svorkou, sii pripoje-
né druhy vystup tretich budiacich a kom-

penzatnych obvodov a cez §tvrty spinad
vystup invertujiceho sumaéného zosiliiova-
ga, ktorého prvy vstup je pripojeny na vy-
stup zosilfiovata spojeny s analégovym vy-
stupom generatora, zatial ¢c jeho druhy
vstup -je spojeny s vystupom &islicovo-ana-
10=0vého - prevodnika spojendho so zadiat-
koni prvej ¢asti integraéného odporu, priom
vstun Cislicovo-analézového prevednika je
spojeny s druhym vstupom zapojenia gene-
rgtora, na ktory su privedené &islicové sig-
naly zodpovedajice zobrazovanym zloZk&m
vektorev a bodov, dalej minimalne koniec
prvei &asti spojeny so zadiatkom nasleduju-
cej Casti intezralného cdporu je spojeny
c2z druby spined so zemnou svorkou, |pri-
tom jeho riadiaci vsiup je spojeny s prvym
vystupom drubych budiacich & kompenzad-
nych obvedeov, ktorych vstup je spojeny s
tretim vstupom zapojenia generdtora, .na
kiory je privedeny &islicovy signdl uréujici
Gas generovania vektora, viadiace vstupy
tretieho a Stvrtého spinaca si spojené s tre-
tim vystupom tretich budiacich a kompen-
zadnych cbvodov, kiorych vstup je spojeny
so Stvrtym vstupom zapejenia generdtora,
ng kbory je privedeny &islicovy signal uréu-
jici reZim generdtora, vyznadujici sa tym,
Ze integraény odpor (9) ie rozdeleny mini-
mdlne na tri €asti (10, 11, 12), pridom k je-
ho poslednej €asti (12), cez ktori je inver-
tujici vstup zosilfiovada (14) spejeny s kon-
com jeho predchéddzajicej casti (11), je
paralelne pripojeny prvy spina¢ (8), prifom
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jeho riadiaci vstup je spojeny s druhym vy- ny s invertujicim vstupom zosiliiovada (14)
stupom prvych budiacich a kempenzadénych a ich vstup je spojeny s prvym vstupom (1}
obvodov (7), ktorych prvy vystup je spoje- zapojenia generdtora.

1 list vykresov
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(54) Synchrénny klopny obvod s funkciou zachytenia vyznaéného signélu

(57) RieSenie sa tyka oblasti klopngch
obvodov, riedi poZiadavku zachytenia signd-

lu s vyznadnou logickou droviiou v priebehu 100
doby, uréenej vonkaj$im strobovacim sign&- “[3
lom. Za&iato&nou hranou strobovacieho signé- 2 )

lu sa predchéddzajica informdcia z klopného
obvodu vymazdva. Klopny obvod sa vyuZiva
v testovacich zariadeniach, v obvodoch

vyhodnocujicich chybu

bovaci signdl na vstupe synchrénneho klop-

ného obvodu v dobe uzavretia Gasového okna |

uzatvdra hradla, &im sa blokuje vplyv ddto- t

vého vstupu. Zarovell vymazdva obsah asyn- |

chrénneho klopného obvodu. Prichod &asového I

okna vytvdra aktfvnu drovefi na vystupe

hradla, &im sa vymazdva obsah asynchrdénneho l

klopného obvodu. Zaznamenanie vyznadného !

signdlu sa cez klopny obvod prenéd$a na klop- 200 !
|

ny obvod.

4oo

meraného prvku. Stro-




264826 2

Vynalez riedi problém zapojenia Egi{slicového obvodu; ktorého funkciou je zfskanie infor-
mécie o pritomnosti signdlu s vgzna¥nou logickou troviiou v priebehu doby, urd&enej vonkajsim
strobovacim signdlom. Typické pouZitie takéhoto obvodujevteéteroch logickych intengvanYCh
obvodov, kde sa jeho pomocou zachytdva informécia, &i sa na testovanom vyvode v dobe urdenej
strobovacim signdlom neobjavila chyba.

sd znéme rozné riedenia uvedenej problematiky s vyu¥itim %¥tandardnych klopngch obvodov,
ich spolo&nou nevyhodou je nutnd existencia mazacieho vstupu, ktory klopny obvod pred stro-
bovacou dobou vymazéva svoj obsah.

Uvedend nevyhodu rie$f zapojenie synchrénneho klopného obvodu podla vyndlezu, u ktorého
dva asynchrénne R-S klopné obvody, 2 ktorgch vstupy prvého asynchrénného R-S klopného obvodu
s pripojené na vonkaj¥{ riadici a strobovacf vstup a u ktorych jeden =z v§stupov prvého asyn-
chrénného R-S klopného obvodu je pripojeny na jeden zo vstupov druhého asynchrénného R-S klop-
ného obvodu, st doplnené o synchroniza&né hradlo. Vstupy synchroniza&ného hradla s pripojené
na vonkaj¥{ riadiaci a strobovaci vstup'a na ten z v§stupov prvého asynchrdnneho R-S klopného
obvodu, ktory je-pripojeny vnitornou vézbou na druhy asynchrénny R-5 klopny obvod. Vystup
synchrénniza&ného hradla je pripojeny na druhy vstup druhého R-S klopného obvodu.

vVyhoda synchrénneho klopného obvodu podla vyndlezu je v tom, Ze umoZiiuje zachytit pri-
chod sign&lu v dobe ur&enej aktivnou Groviou na strobovacom vstupe, pri&om zaddtodnou hranou
str¢ bovacieho signdlu vymadzdva klopny obvod svoj predchddzajici obsah.

zapnjenie synchrénneho klopného obvodu pre zachytdvanie signédlu s vyznadnou logickou

droviiou je na obr.

Prvy asynchronny R-S klopng obvod RSl je tvoreny negujdcimi dvojstupovymi hradlami

72 a 3, druhy asynchrémny R-S klopny obved RS2 je tvoreny negujicimi dvojvstupovymi hradlami

4 a 5. Pomocné hradlo je oznafené symbolom 1. Vstup 100 strobovacieho signdlu je, pripojeny

na vstup 12 hradla 1 a vstup 21 hradla 2. Vstup 200 détového signdlu je pripojeny na vstup

11 hradla 1 a vstup 32 hradla 3. v¢stup 10 hradla 1 je pripojeny na vstup 41 hradla 4. v¢stup
20 hradla je pripojeny na vstup 52 hradla 5 a vstup 31 hradla 3 a vstup 13 hradla 1. v¢stup
30 hradla je pripojeny na vstup 22 hradla 2. V¢stup 40 hradla 4 je pripojeny na vstup 51 hra-
dla 5. Vgstup 50 hradla 5 je pripojeny na vstup 42 hradla 4.

2
3

v pripade realizdcie zapojenia podla obr. 1 pomocou si&inovych negajdcich hradiel je
doba strobovania ur&end Groviiou "H" na strobovacom vstupe 100 a vyznadny signdl, ktory je
klopnym obvodom v dobe strobovania zachytdvany, je signdl s droviiou "L" na ddtovom vstupe
200. Prichodom strobovacieho signdlu "H" na vstup 100 sa v pripade, %e vstup 200 je na drov-
ni "H" vytvori na vgstupe 10 pomocného hradla 1 Groved "L", &im sa vystupny R-S klopny obvod
uvedie do stavu "H" na vystupe 40, nezévisle na tom, aky bol jeho predchddzajici stav. Popi-
sand &innost predstavuje vymazanievklopného obvodu zadiato&nou hranod strobovacieho signdlu,
prichodom Wrovne "L" na détovy vstup 200 sa v pripade doby strobovania, t.j. pritomnosti
drovne "H" na strobovacom vstupe 100 uvedie vgstup 30 hradla 3 do Urovne YH" a ndsledne
v¢stup 20 hradla 2 do drovne "L". Grovedl "L" na vystupe 20 jednak prekloﬁi vystupny R-$ klop-
ng obvod do stavu "L" na v¢stupe 40, jednak zrusi vplyv vstupu 200 na hradla 1 a 3 v pripade,
ak sa tente nevrati sp4t do urovne wg". Informécia o prichode urovmne "L" v dobe strobovania
tak zostane zachovand. V dobe pritomnosti drovne "L" na strobovacom vstupe 100 sd vystupy

10 hradla 1 a 20 hradla 2 v drovni "H", takZe v¢stupng R-S klopny obvod neovliviiujdi. Informa-
cia o prichode urovne "L" v dobe strobovania tak zostéva dalej zachovand, aZ do prichodu
zatiato&nej hrany strobovaciho impulzu, kedy sa obsah klopného obvodu vymazéva.
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PREDMET VYNALEZU

1. Synchrdénny klopny obvod s funkciou zachytenia vyzna&ného signdlu, pozostdvajici
z dvoch asynchrdnnych R-§ klopnych obvodov, pridom vystup prvého hradla prvého asynchrdnneho
R-S klopného obvodu je pripojeny na riadiaci vstup druhého hradla druhého asynchrdénneho R-§
klopného obvodu, strobovaci vstup synchrdnneho klopného obvodu je pripojeny na riadiaci vstup
prvého hradla prvého asynchrdénneho R-S klopného obvodu, datovy vstup synchrdnneho klopného
obvodu je pripojeny na riadiaci vstup druhého hradla prvého asynchrénneho R-S klopného obvodu
a datovy vystup synchrdnneho klopného obvodu je tvoreny vystupom druhého R-S klopného obvodu,
vyznadujlci sa tym, Ze riadiaci vstup (41) prvého hradla (4) druhého asynchrénneho R-S klop-
ného obvodu (RS2) ije pripojeny na vystup (10) synchroniza&ného hradla (1), pridom prvy vstup
(11) synchroniza&néhc hradla (1) je pripojeny na détovy vstup (200) synchrénneho klopného
obvodu, druhy vstup {(1Z) synchronizaéného hradla (1) je pripojeny na strobovaci vstup (100)
synchrénneho klopného obvodu a treti vstup (13) synchronizalného hradla (1) je pripojeny na
vystup (300) prvého asynchronneho klopného obvodu (RS1), tvoreny vystupom (20) prvého hradla
(2) tohto klopného obvodu (RS1).

2. Synchrénny klopny obvod podla bodu 1, vyznadujdci sa tym, %e synchronizaéné hradlo
(1), ako aj hradld (2, 3, 4, 5) oboch asynchrénnych R-S klopnych obvodov (RS1, RS52) si tvo-
rené sudinovymi nequjdcimi hradlami.

3. synchrénny klopny obvod podila bodu 1, vyznalujici sa tym, Ze synchronizaéné hradlo

(1), ako aj hradld (2, 3, 4, 5) oboch asynchrénnych R-S klopnych obvodov (RS1l, RS2) sd tvo-
rené si¥tovymi negujdcimi hradlami.

1 vykres
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(57) zapojenie riadiaceho modulu vonkaj8ich B WO
pamit{ umo¥fuje pripdjat malé pevné diskové 8
pamiti k &f{slicovym po&itafom so systémovou L > ~ Fl )
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Vyndlez sa tyka zapojenia riadiaceho modulu vonkaj3ich pamat{ pre pripojenie malych pev-
nych diskovych pamitf na systémovd zbernicu Spolo&né zbernica &islicového po&itale.

Doteraz zndme zapojenia riadiacich modulov diskovych paméti neumoZfiovali pripojenie
malgych pevngch diskovfch pamidtl na systémovi zbernicu Spolo&nd zbernica &islicového po&i-
tada.

Vy%fie uvedené nedostatky odstrafiuje zapojenie podla vyndlezu, ktorého podstata je
v tom, Ze v¢stupy bloku paméti mikroprogramu sd spojené so vstupmi bloku aritmeticko-logickej
jednotky, zatial %o v¢stupy bloku pamfiti mikroprogramu sd spojené so vstupmi bloku vgberu
podmienky, pridom vystupy bloku pamiiti mikroprogramu sd spojené so vstupmi bloku dekddera
riadiacich signdlov, zatial %o vystupy bloku pamiti mikroprogramu sd spojené so vstupmi
bloku riadenia mikroprogramu, prifom vystupy bloku aritmeticko-logickej jednotky sd spojené
so vstupmi bloku v¢stupnych ddt a tie% so vstupmi bloku adresy operadnej pamiti a dalej
tieZ so vstupmi bloku riadenia mikroprogramu a tie# so vstupmi bloku vyberu podmienky,
a dalej tieZ so vstupmi bloku adresy vyrovndvacej pamiti mikroprogramu a tieZ so vstupmi
bloku adresy vyrovnidvacej pamiti disku a dalej tie¥ so vstupmi bloku podtu slov a tie%
so vstupom vstupného registra vyrovndvacej pamiti a dalej tie% so vstupmi bloku riadenia
disku, zatial %o v¢stupy bloku dekddera riadiacich signdlov sd spojené so vstupom bloku
vystupnych d4t a tie¥ so vstupom bloku adresy opera¥nej pamiti a dalej tieZ so vstupom
bloku riadenia mikroprogramu a tief so vstupmi bloku riadenia styku s pofitadom, dalej
tie¥ so vstupom bloku podtu slov a tieZ so vstupom bloku adresy vyrovndvacej pamdti disku
a dalej tie¥ so vstupom bloku adresy vyrovnivacej pamiti mikroprogramu a tief so vstupmi
bloku riadenia vyrovndvacej pamiti a dalej tieZ so vstupom vstupného registra vyrovndvacej
pamiti a tie¥ so vstupom bloku riadenia disku, zatial ¥o vstupy bloku aritmeticko-logickej
jednotky s¥ spojené s vystupmi bloku vstupnych ddt a tieZ s vystupmi bloku stavovych signd-
lov a dalej tie%¥ s vystupmi bloku pam¥ti mikroprogramu a tieZ s vystupmi v§stupného registra
vyrovnivacej pamiti, priom v¢stupy bloku dekbédera riadiacich signdlov sd spojené so vstupom
bloku vstupnych didt a tie¥ so vstupom bloku stavovych signdlov a dalej tieZ so vstupom
bloku pamiti mikroprogramu a tief so vstupom vystupného registra vyrovndvacej pamiti, zatial
8o vstupy bloku stavovych signdlov sd spojené s vystupmi bloku dekddera adresy a tie% s vy§-
stupmi bloku riadenia styku s po&fita¥om a dalej tie% s vystupmi bloku riadenia disku a
tie? s vystupom bloku kontroly ddt a dalej tieZ s v§stupom bloku poltu slov, pridom v§stup
bloku dekddera adresy je spojeny so vstupom bloku vyberu podmienky, zatial &o vystup bloku
vyberu podmienky je spojeny so vstupom bloku riadenia mikroprogramu, pridom vgstupy bloku
aritmeticko-logickej jednotky sd spojené so vstupmi bloku vyberu podmienky, zatial &o v§stup
bloku vyberu podmienky je spojen§y so vstupom bloku aritmeticko-~logickej jednotky, pridom
v§stupy bloku riadenia mikroprogramu s¥ spojené so vstupmi bloku pamiti mikroprogramu,
zatial %o vystupy bloku riadenia styku s politafom si spojené so vstupom bloku adresy opera&-
nej pamiti a tie¥ so vstupom bloku v¢stupnych ddt a dalej tie% so vstupom bloku vstupngch
dét, pri&om vystupy bloku v¢stupnych ddt si spojené so vstupmi bloku styku s po&ftacom,
zatial 8o vystupy bloku adresy operalnej pamiti si spojemé so vstupmi bloku styku s polita-
&om, pridom vystup bloku adresy operalnej pamdti je spojeny so vstupom bloku styku s podfta~
&om, zatial &o vstupy bloku dekddera adresy sd spojené s vystupmi bloku styku s politadom,
pridom vstup bloku dekddera adresy je spojeny s vystupom bloku styku s po¥fita&om, zatial
%o obojsmerné vstupy bloku riadenia styku s politadom si spojené s obojsmernymi vstupmi
bloku styku s po¥ita&om, prifom vstupy bloku vstupnych dét sd spojené s vystupmi bloku
styku s po&itadom, zatial &o v§stupy bkloku po&tu slov sdi spojené so vstupmi bloku riadenia
d4dt a tieZ sd spojené so vstupmi bloku posuvného registra, prifom vystupy bloku po&tu slov
st spojené so vstupmi bloku riadenia dAt, zatial %o vystup bloku riadenia d4t je spojeny
so vstupom vyrovnivacieho registra &fitangch d4t a tieZ so vstupom bloku po¥tu slov a dalej
tie# so vstupom blokid riadenia erovnévacej pam#ti, prifom vystup bloku riadenia d4t je
spojeny so vstupom bloku posuvného registra a tief so vstupom bloku podtu slov, a dalej
tie¥ so vstupom bloku riadenia vyrovndvacej pamiti, zatial &o v§stupy bloku riadenia dét
sd spojené so vstupmi bloku kontroly d4t, pri&om vystup bloku riadenia vyrovndvacej pamiti
je spojeny so vstupom bloku adresy vyrovndvacej pamdti mikroprogramu a tie¥ so vstupom
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bloku adresy vyrovnidvacej pamiti disku, zatial %o v§stupy bloku riadenia vyrovnivacej pamiti
st spojené so vstupmi bloku vyrovnivacej pamiti, pri¥om vystupy bloku riadenia vyrovnivacej
pamdti sd spojené so vstupom vstupného registra vyrovnidvacej pamiti a tie# so vstupom vyrov-
ndvacieho registra &f{tanych d4t, zatial %o vystupy bloku riadenia vyrovndvacej pamiti sd
spojené so vstupom vyrovndvacieho registra zapisovangch dat a tie% so vstupom vystupného
registra vyrovnévacej pamiti, priom vystup bloku riadenia vyrovnédvacej pamiiti je spojeny

so vstupom bloku vyberu adresy, zatial %o vystupy bloku adresy vyrovnévacej pamiti mikropro-
gramu si spojené so vstupmi bloku vfberu adresy, pridom vystupy bloku adresy vyrovnivacej
pamdti disku s spojené so vstupmi bloku vyberu adresy, priom vystupy bloku vyberu adresy
si spojené so vstupmi bloku vyrovnévacej pamiti, zatial %o obojsmerné vstupy bloku vyrovné-
vacej pamiti si spojené s vystupmi vstupného registra vyrovndvacej pamiti a tie¥ so vstupmi
vyrovndvacieho registra zapisovanych d4dt a dalej tie% s vystupmi vyrovndvacieho registra
&f{tanych d4t a tieZ so vstupmi vystupného registra vyrovndvacej pamiti, pridom vystupy
vyrovnévacieho registra zapisovangch d4t sd spojené so vstupmi bloku posuvného registra,
zatial &o vystupy bloku posuvného registra su spojené so vstupmi vyrovndvacieho registra
&{tanych d4t, prifom obojsmerné vstupy bloku posuvného registra sui spojené s obojsmernymi
vstupmi bloku dekddovania ddt, zatial &o vystup bloku posuvného registra je spojeny so
vstupom bloku kontroly dat, prifom vystup bloku kontroly ddt je spojeny so vstupom bloku
kédovania d4t, zatial %o vystup bloku riadenia disku je spojeny so vstupom bloku kddovania
dét, prifom vstupy bloku riadenia disku si spojené s vystupmi bloku styku s diskom, pridom
vystupy bloku riadenia disku sd spojené so vstupmi bloku styku s diskom, zatial &o vystupy
bloku kdédovania d&t si spojené so vstupmi bloku styku s diskom, pridom vstupy bloku kddo-
vania d4t si spojené s vystupmi bloku styku s diskom.

Vfhodou zapojenia podla tohoto vyndlezu je mo¥nost pripdjania malych pevnych diskoﬁich
pamiti s réznymi kapacitami k po&itadom so systémovou zbernicou Spolo&nd zbernica bez zmien
v zapojenf. Tejto vyhody je dosiahnuté tym, Ze organizdcia blokov na disku je v riadiacom
module urovani mikroprogramovo. DalSou vyhodou tohoto vyndlezu je, Ze prenosy blokov dit
medzi operadnou pamitou politada a blokom vyrovndvacej pamiti a z&rovell medzi blokom vyrov-
ndvacej pamiti a diskovou pamitou sd vykonivané autondmne. Toho je dosiahnuté tym, %e pri
prenose blokov ddt s opera&nou pamitou je realizovani autondmna suy¥innost bloku aritmeticko-
-logickej jednotky s blokom riadenia vyrovndvacej paméti a blokom riadenia styku s po&itadom.
Pri prenose bloku d4t s diskovou pamdtou je to dosiahnuté realizovanim autondmnej sud&innosti
bloku riadenia d&t s blokom podtu slov,

Na priloZenom vykrese obr. 1 je zobrazen& celkovd blokovd schéma zapojenia podla tohoto
vyndlezu.

Priklad konkrétnej realizécie vyndlezu je rieSenie podla obr. 1, vyznadujice sa tym,
Ze vystupy 9C bloku 9 pam¥ti mikroprogramu si spojené so vstupmi Al2 bloku 12 aritmeticko-
~logicke]j jednotky, zatial &o vystupy 9B bloku 9 pamiiti mikroprogramu su spojené so vstupmi
AlQ bloku 10 vyberu podmienky, pri¢om vystupy 9D bloku 9 pamditi mikroprogramu si spojené
so vstupmi All bloku 11 dekddera riadiacich signdlov, zatial &o vystupy 9A bloku 9 pamiti
mikroprogramu sd spojené so vstupmi D7 bloku 7 riadenia mikroprogramu, pridom vystupy 12B
bloku 12 aritmeticko-logickej jednotky si spojené so vstupmi A2 bloku 2 v¢stupnych dat
a tieZ so vstupmi A3 bloku 3 adresy opera&nej pamiti a dalej tie¥ so vstupmi B7 bloku 7
riadenia mikroprogramu a tie% so vstupmi C10 bloku 10 vyberu podmienky a dalej tie% so
vstupmi Bil4 bloku 14 adresy vyrovndvacej pamiti mikroprogramu a tie¥ so vstupmi Bl5 bloku
15 adresy vyrovnévacej pamiti disku a dalej tie# so vstupmi D16 bloku 16 podtu slov a tiei
so vstupom C20 vstupného registra 20 vyrovnivacej pamiiti a dalej tie% so vstupmi B25 bloku
25 riadenia disku, zatial &o vystupy 11A bloku 11 dekddera riadiacich signdlov si spojené
so vstupomdgg bloku 2 vystupngch ddt a tieZ so vstupom B3. bloku 3 adresy opera&nej pamiti
a dalej tieZ so vstupom A7 bloku 7 riadenia mikroprogramu a tie% so vstupmi B5 bloku 5
riadenia styku s po&ftadom a dalej tief so vstupom C16 bloku 16 podtu slov a tie¥ so vstupom
Al5 bloku 15 adresy vyrovndvacej pamiti disku a dalej tieZ so vstupom Al4 bloku 14 adresy
vyrovndvacej pamiti mikroprogramu a tieZ so vstupmi C13 bloku 13 riadenia vyroénévacej
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pamiti a dalej tie% so vséupom B20 vstupného registra 20 vyrovndvacej pamiti a tie¥ so
vstupom A25 bloku 25 riadenia disku, zatial &o vstupy C12 bloku‘lg aritmeticko~logickej
jednotky si spojené s vystupmi 6A bloku 6 vstupnych ddt a tieZ s vystupmi 8A bloku 8 stavo-
vych signdlov a dalej tie¥ s vystupmi 9E ‘bloku 9 pamiti mikroprogramu a tie¥ s vystupmi

24A vystupného registra 24 vyrovndvacej paméti, prifom vystupy 11B bloku 11 dekddera riadia-
cich signdlov sd spojené so vstupom B6é bloku § vstupnych dét a tieZ so vstupom A8 bloku 8
stavovych signdlov a dalej tief so vstupom A9 bloku 9 pamiti mikroprogramu a tie% so vstupom
A24 vystupného registra 24 vyrovndvacej pamiti, zatial & vstupy B8 bloku 8 stavovych sig-
ndlov sd spojené s vystupmi 4B bloku 4 dekddera adresy a tie¥ s vgstupmi 5B bloku 5 riadenia
styku s po&itatom a dalej tief s v¢stupmi 25A bloku 25 riadenia disku a tie?! s v§stupom

27B bloku 27 kontroly dét a dalej tie% s vystupom 16C bloku 16 podtu slov, pridom vystup

4A bloku 4 dekbédera adresy je spojeny so vstupom B1l0 bloku 10 vyberu podmienky, zatial

Co vystup 10A bloku 10 vfberu podmienky je spojeny so vstupom C7 bloku 7 riadenia mikropro-
gramu, prifom vystupy 12A bloku 12 aritmeticko-logickej jednotky sdi spojené so vstupmi

D10 bloku 10 v¥beru podmienky, zatial &o vystup 10B bloku 10 vyberu podmienky je spojeny

so vstupom B12 bloku lg'aritmeticko—logickej jednotky, prifom vy¢stupy 7A bloku 7 riadenia
mikroprogramu sd spojené so vstupmi B9 bloku 9 pamdti mikroprogramu, zatial %o v§stupy

5A bloku 5 riadenia styku s poditadom sdi spojené so vstupom C3 bloku 3 adresy opera&nej
pamiti a tie# so vstupom C2 bloku 2 vystupngych ddt a dalej tieZ so vstupom C6 bloku 6
vstupngych d&t, prifom vystupy 2A vystupnych d&t sdi spojené so vstupmi Al bloku 1 styku

s poditafom, zatial &o vystupy 3B bloku 3 adresy operadnej pamti si spojené so vstupmi

Bl bloku 1 styku s politaom, prifom vystup 3A bloku 3 adresy opera&nej pamiti je spojeny

so vstupom Cl bloku 1 styku s pofitafom, zatial €o vstupy B4 bloku 4 dekddera adresy su
spojené s vgstupmi 1A bloku 1 styku s poditafom, prifom vstup A4 bloku 4 dekbdera adresy

je spojeny s vfstupom 1B bloku 1 styku s po&ftafom, zatial &o obojsmerné vstupy A5 bloku

5 riadenia styku s poditafom sd spojené s obojsmernymi vstupmi D1 bloku 1 styku s podita-
&om, prifom vetupy A6 bloku 6 vstupnych ddt si spojené s vystupmi 1C bloku 1 styku s podi-
tadom, zatial &o v¢stupy 16A bloku 16 po&tu slov sd spojené so vstupmi B19 bloku 19 riadenia
dét a tie# so vstupmi B22 bloku 22 posuvného registra, pridom vystupy 16B bloku 16 podtu
slov si spojené so vstupmi Al9 bloku 19 riadenia d&t, zatial &o vystup 19A bloku 19 riadenia
ddt je spojeny so vstupom A23 vyrovnévacieho registra 23 &itanych d&t a tie% so vstupom

B1l6 bloku 16 po&tu slov a dalej tie¥ so vstupom B13 bloku 13 riadenia vyrovndvacej pamiti,
prifom vystup 19B bloku 19 riadenia 44t je spojeny so vstupom A22 bloku 22 posuvného registra
a tieZ so vstupom Alé bloku 16 po&tu slov a dalej tieZ so vstupom Al3 bloku 13 riadenia
vyrovndvacej pamiti, zatial &o vystupy 19C bloku 19 riadenia d&t sd spojené so vstupmi

A27 bloku 27 kontroly ddt, prifom vystup 13A bloku 13 riadenia vyrovnévacej pamdti je spoje-
ny so vstupom Cl4 bloku 14 adresy vyrovndvacej pamiti mikroprogramu a tie¥ so vstupom C15
bloku 15 adresy vyrovnavace)j pamiti disku, zatial o vystupy 13B bloku 13 riadenia vyrovné-
vacej pamiti si spojené so vstupmi Al7 bloku 17 vyrovndvacej pamiiti, pricom vystupy 13C
bloku 13 riadenia vyrovndvacej pamiti sd spojené so.vstupom A20 vystupného registra 20 vyrov-
névacej pamiti a tie% so vstupom B23 vyrovndvacieho registra 23 &ftanych d4t, zatial &o
vystupy 13D bloku 13 riadenia vyrovndvace]j pamdti s spojené so vstupom A21 vyrovndvacieho
registra 21 zapisovanych ddt a tieZ so vstupom B24 vystupného registra 24 vyrovnédvacej
pamdti, pridom vystupy 13E bloku 13 riadenia vyrovndvacej pamiti je spojeny so vstupom

C18 bloku 18 vyberu adresy, zatial Co vystupy 14A bloku 14 adresy vyrovnivace) pamiti mikro-
programu si spojené so vstupmi B18 bloku 18 vyberu adresy, prifom vystupy 153 bloku 15 adresy
vyrovndvacej pamiti disku sd spojené so vstupmi Al8 bloku 18 vyberu adresy, priZom vystupy
18A bloku 18 vyberu adresy sdi spojené so vstupmi C17 bloku 17 vyrovnidvacej pamiti, zatial

¢o obojsmerné vstupy Bl7 bloku 17 vyrovndvacej paméti sd spojené s v§stupmi 20A vstupného
registra 20 vyrovndvacej pamiti a tie¥ so vstupmi B2l vyrovndvacieho registra 21 zapisovanych
dét a dalej tieZ s vystupmi 23A vyrovndvacieho registra 23 &ftangch dit a tie? so vstupmi
€24 vystupného registra 24 vyrovnévacej paméti, prifom vystupy 21A vyrovnavacieho registra
21 zapisovanych ddt sd spojené so vstupmi €22 bloku 22 posuvného registra, zatial &o vystupy
22B bloku 22 posuvného registra sd spojené so vstupmi C23 vyrovnévacieho registra 23 &ftanych
ddt, pri¥om obojsmerné vstupy D22 bloku 22 posuvného registra si spojené s obojsmernymi
vstupmi A26 bloku 26 kddovania dét, zatial o vystup 22A bloku 22 posuvného registra je

Ly
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spojeny so vstupom B27 bloku 27 kontroly ddt, prifom vystup 27A bloku 27 kontroly dit je
spojenf so vstupom D26 bloku 26 kddovania d&t, zatial %o vystup 25B bloku 25 riadenia disku
je spojeny so vstupom B26 bloku 26 kddovania d4t, pridom vstupy C25 bloku 25 riadenia disku
si spojené s vystupmi 28B bloku 28 styku s diskom, prifom v¢stupy 25C bloku 25 riadenia
disku st spojené so vstupmi B28 bloku 28 styku s diskom, zatial &o vystupy 26A bloku 26
kbdovania d4t su spojené so vstupmi A28 bloku 28 styku s diskom, pridom vstupy C26 bloku
26 kodovania ddt sd spojené s vystupmi 28A bloku 28 styku s diskom.

Funkcia zapojenia podla tohoto vyndlezu je nasledovnd: Adresné linky systémovej zbernice
sl cez vystup 1A bloku 1 styku s po&itadom privedené na vstup B4 bloku 4 dekddera adresy,
kde sd porovndvané s danou adresou riadiaceho modulu. Platnost adresngch liniek v riadiacom
module je potvrdzovand signdlom zo systémovej zbernice, ktory cez vystup 1B bloku 1 styku
s poSitadom je privedeny na vstup A4 bloku 4 dekddera adresy, kde spdsobi vyhodnotenie
zhody prijatej adresy s danou adresou riadiaceho modulu. Na zé&klade dekddovania adresy
riadiaceho modulu sa na vystupe 4A bloku 4 dekddera adresy vygeneruje signédl, ktory je
cez vstup Bl0 bloku 10 vgberu podmienky, v ktorom na zéklade riadiacich vystupov 9B bloku
9 pamiti mikroprogramu privedenych na vstupy Al0 bloku 10 vyberu podmienky, d8jde k jeho
vyberu a cez vystup 10A bloku 10 vfberu podmienky je takto vybratd podmienka privedend
na vstup C7 bloku 7 riadenia mikroprogramu, prifom na vystupe 7A bloku 7 riadenia mikropro-
gramu sa vygeneruje nasledujica adresa mikroprogramu, ktord je privedend na vstup B9 bloku
9 pamiti mikroprogramu, od ktorej sa zafne vykondvat obslu¥né rutina poZadovand zo strany
systémovej zbernice., Nasledujica adresa mikroprogramu sa vygeneruje v zdvislosti od inStruk-
cie a adresy privedenej na vstupy D7 bloku 7 riadenia mikroprogramu z vystupov 9A bloku

9 pamditi mikroprogramu.

Na danej adrese mikroprogramu sa na vystupech 9D bloku 9 pamdti mikroprogramu vygeneru-
j4 signdly, ktoré su privedené na vstupy All bloku 11 dekddera riadiacich signdlov, kde
sa vygeneruje riadiaci signdl, ktory cez vystup 11B bloku 11 dekédera riadiacich signélov
je privedeny na vstup A8 bloku 8 stavovych signdlov, kde spdsobi, Ze vystupné signdly 4B
bloku 4 dekddera adresy urfujice adresu systémovych registrov riadiaceho modulu privedené
na vstupy B8 bloku 8 stavovych signélov, ako aj vystupny signdl 5B bloku 5 riadenia styku
s po&itadom, urdujici operdciu &itanie alebo zédpis dat systémového registra riadiaceho
modulu privedeného na vstupy B8 bloku 8 stavovych signdlov, s vyhradlované na vystup 8A
bloku 8 stavovych signédlov odkial sd privedené na vstupy C12 bloku 12 aritmeticko-logickej
jednotky 12. V bloku 12 aritmeticko-logickej jednotky sa vypolita nasledujica adresa pre
mikroprogram, ktord je cez vystupy 12B bloku 12 aritmeticko-logickej jednotky privedend
na vstupy B7 bloku 7 riadenia mikroprogramu.

vV pripade, Ze zo strany systémovej zbernice je poZadovand operdcia &itania systémového
registra, potom na v§stupoch 7A bloku 7 riadenia mikroprogramu prepojenych so vstupmi B9
bloku 9 pamiti mikroprogramu sa vygeneruje adresa, na ktorej vystupy 9C bloku 9 pamiti
mikroprogramu spojené so vstupmi Al2 bloku 12 aritmeticko-logickej jednotky, vygenerujd
in¥trukciu a adresu poZadovaného systémového registra, ktory je sudastou bloku 12 aritmetic-
ko-logickej jednotky. Obsah poZadovaného systémového registra je z vystupu 12B bloku 12
aritmeticko-logickej jednotky privedeny na vstup A2 bloku 2 vystupnych ddt, prifom signélmi
vygenerovanymi na vystupoch 11A bloku 11 dekddera riadiacich signdlov, ktory je spojeny
so vstupmi B2 bloku 2 vystupnych d4t, je tento obsah odpamitany a zdrovedl vyhradlovany
cez vystup 2A bloku 2 vystupnych dét, ktory je spojeny so vstupom Al bloku 1 s po&itadom
na systémovi zbernicu, pridom na vystupe 11A bloku 11 dekddera riadiacich signdlov, ktory
je spojeny so vstupom B5 bloku 5 riadenia styku s poditafom sa vygeneruje signdl, ktory
cez v§stup A5 bloku 5 riadenia styku s poditalom spojeny s0 vstupom Dl bloku 1 styku s po-
&{ta¥om potvrd{ platnost vyslanych dat na systémovej zbernici.

Podobnd funkcia je pri operécii z4pis didt do systémového registra s tym rozdielom,
%e ddta privedené zo systémovej zbernice sd cez v§stupy 1C bloku 1 styku s politadom prive-
dené na vstupy A6 bloku 6 vstupnych dét, pridom signdlmi vygenerovanymi na vystupe 11B
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bloku ll dekddera riadiacich signdlov, ktory je spojeny so vstupom B6 bloku 6 vstupnych
dat sd ddta odpamltané a zérovell vyhradlované cez vystup 6A bloku 6 vstupnych dédt, ktory
je spojeny so vstupom C12 bloku 12 aritmeticko-logickej jednotky, odkial si zapisané do
poZadovaného systémového registra v bloku.l2 aritmeticko-logickej jednotky.

Jednotlivé bity systémovych registrov je moZné testovat a podla ich stavu vytvérat
podmienku pre vetvenie adresy mikroprogramu. To je dosiahnuté tym, Ze vystupy 12B bloku
12 aritmeticko~logickej jednotky sd spojené so vstupmi C10 bloku 10 vyberu podmienky, pri-
&om testovanie poZadovaného bitu sa vykond pomocou riadiacich v¢stupov 9B bloku 9 pamdti
mikroprogramu, ktoré si privedené na vstupy Al0 bloku 10 vyberu podmienky, prifom stav
testovaného bitu sa prenesie na vystup 10A bloku 10 vyberu podmienky, ktory je spojeny
so vstupom C7 bloku 7 riadenia mikroprogramu, ktory v sifinnosti s adresou generovanou
na danej adrese mikroprogramu privedenej z vystupov 9A bloku 9 paméti mikroprogramu vytvori
nasledujicu adresu mikroprogramu, ktord je z v§stupu 7A bloku 7 riadenia mikroprogramu,
privedend na vstupy B9 bloku 9 pamiti mikroprogramu.

Pri vykondvani aritmeticko-logickych operdcif sid nulovy vysledok operdcie a informécia
o prenose do vy$¥ieho réddu taktief pouZité pre generovanie podmienky vetvenia adresy mikro-
programu. To je dosiahnuté tym, e vystupy 12A bloku 12 aritmeticko-logickej jednotky cha-
rakterizujice tieto operdcie si privedené na vstupy D10 bloku 10 v§beru podmienky, kde
si na zdklade riadiacich v§stupov 9B bloku 9 paméiti mikroprogramu privedenych na vstupy
AlQ0 bloku 10 vyberu podmienky testované, prifom stav testovaného vysledku operédcie sa prene-
sie na vystup 10A bloku 10 v¢beru podmienky, ktory je spojeny so vstupom C7 bloku 7 riadenia
mikroprogramu, pridom vysledky aritmeticko-logick§ch operdcii méZu byt vyuZité pre dalsie
aritmeticko~logické operdcie, ¥o je dosiahnuté tym, Ze na zdklade riadiacich v¢stupov 9B
pamdti mikroprogramu privedenych na vstupy AlQ bloku 10 v¢beru podmienky sa vyberie jeden
z vysledkov operdcie, ktor§y sa prenesie na vystup 10B bloku 10 vyberu podmienky spojeného
so vstupom Bl12 bloku 12 aritmeticko=-logickej jednotky.

‘Pri vykondvani aritmeticko-logickych operdcii s kon¥tantou, je t&to ziskavani z mikropro-
gramového riadenia tym, Ze na danej adrese mikroprogramu urdenej vystupmi 7A bloku 7 riadenia
mikroprogamu, ktoré sd spojené so vstupmi B9 bloku 9 pamiti mikroprogramu sud na vystupech
9D bloku 9 pamiti mikroprogrmu generované signdly privedené na vstup All bloku 11 dekddera
riadiacich signdlov, kde sa na vystupe 11B bloku 11 dekddera riadiacich signédlov, ktory
je spojeny so vstupom A9 bloku 9 pam#ti mikroprogramu vygeneruje signdl, ktory poZadovanu
kondtantu vyhradluje cez vystup 9E bloku 9 pamiti mikroprogramu na vstup Cl2 bloku 12 aritme-
ticko~logickej jednotky.

_Pri komunikdcii eiadiaceho modulu s diskovou pamétou sd v§stupy 12B bloku 12 aritmetic-
ko-logickej jednotky spojené so vstupmi B25 bloku 25 riadenia disku, na ktorgch sa generuji
riadiace signdly pre disk, ktoré sd riadiacim signdlom z v§stupu 11A bloku 11 dekddera
riadiacich signdlov privedenym na vstup A25 bloku 25 riadenia disku odpam¥tané a z vy§stupu
25C bloku 25 riadenia disku spojené so vstupom B28 bloku 28 styku s diskom vyslané do disko-
ve]j pamiti., Stavové a chybové signdly vybratej diskovej pamdti sd z vystupu 28B bloku 28
styku s diskom pripojené na vstup C25 bloku 25 riadenia disku, z ktorého s cez vystupy
25A bloku 25 riadenia disku privedené na vstup B8 bloku 8 stavovych signdlov a riadiacim
signdlom z vystupu 11B bloku 11 dekddera riadiacich signdlov, ktory je spojeny so vstupom
AB bloku 8 stavov§ch signdlov vyslané cez vystup 8A bloku 8 stavovych signdlov na vstup
Cl2 bloku 12 aritmeticko-logickej jednotky, prifom stavovy signdl z diskove] pam¥ti potvrdzu-
jici vybratie adresovanej diskovej pamidti je zdrovedl z v¢stupu 25B bloku 25 riadenia disku
pripojeny na vstup B26 bloku 26 kédovania ddt, v ktorom zabezpeluje elektrické pripojenie
ddtového kandla vybratej diskovej paméti.

Ak sa m& vykonat zdpis d&t do vybratej diskovej pamdti, blok 9 pamdti mikroprogramu
zabezpedf{, %e adresa opera&nej pamdti pofitata, z ktorej maji byt ddta odpamitané v diskovej
pamdti a ktord je politadom zadanéd v systémovom registri je z vystupu 12B bloku 12 aritme-
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ticko-logickej jednotky privedend na vstup A3 bloku 3 adresy operalnej paméti a odpamitand
signdlom, ktory je generovany na vystupe 11A bloku 11 dekddera riadiacich signdlov spojeny
so vstupom B3 bloku 3 adresy operalnej pamdti a zdrovedl so vstupom B5 bloku 5 riadenia
styku s poditaom, v db6sledku ktorého blok 5 riadenia styku s poditafom zabezpeli ziskanie
riadenia nad systémovou zbernicou a vystupnym signdlom 5A bloku 5 riadenia styku s po&itadom,
ktory je spojeny so vstupom C3 bloku 3 adresy operafnej pamdti vy#Zle na systémovi zbernicu
cez vystupy 3B bloku 3 adresy operalnej pamdti, ktoré si spojené so vstupmi Bl bloku 1
styku s poéitatom adresu operalnej pamiti politala a suicasne smer prenosu cez v§stup 3A
bloku 3 adresy operafnej pamiti spojeného so vstupom Cl bloku 1 styku s po&ftafom. Blok

dét z operadnej pamiti bude postupne odpamétovany v bloku 17 vyrovnévacej pamdti od adresy,
ktord je ur&end blokom 14 adresy vyrovndvacej pamdti mikroprogramu. T4to adresa je urdend
blokom 9 pamiiti mikroprogramu, prifom vystupy 12B bloku 12 aritmeticko-logickej jednotky

si spojené so vstupmi Bl4 bloku 14 adresy vyrovndvacej paméti mikroprogramu, z ktorgch

je adresa odpamitand riadiacim signdlom vygenerovanym na vystupe 11A bloku 11 dekddera
riadiacich signdlov a privedeny na vstup Al4 bloku 14 adresy vyrovndvacej pamdti mikropro-
" gramu. Ak dat; z operalnej pamiti sd systémovou zbernicou potvrdené, vygeneruje sa signdl
na vystupe 5A bloku 5 riadenia styku s politafom, ktory je spojeny so vstupom C6 bloku

6 vstupngch dat, ktorym sd ddta odpamitané z vystupu 1C bloku 1 s politafom, ktory je spoje-
ny so vstupom A6 bloku 6 vstupnych ddt, priom na vystupe 5B bloku 5 riadenia styku s polita-
om spojeného so vstupom B8 bloku 8 stavovych signdlov je vygenerovany signdl, ktorym je
blok 9 pamdti mikroprogramu informovany o tom, %e ddtové slovo je odpamitané v bloku 6
vstupngch d4t, pri¥om je na vystupe 11B bloku 11 dekédera riadiacich signdlov spojeného

so vstupom B6 bloku 6 vstupnych dét vygenerovany signdl, ktorym sd vyslané ddta na vystup
6A bloku 6 vstupnych dat spojeného so vstupom Cl2 bloku 12 aritmeticko-logickej jednotky,
ktoré st cez vystup 12B bloku 12 aritmeticko-logickej jednotky spojeného so vstupom C20
vstupného registra 20 vyrovndvacej pamdti odpamdtané riadiacim signdlom z vystupu 11A
bloku 11 dekbédera riadiacich signdlov spojeného so vstupom B20 vstupného registra 20 vyrov-
ndvacej pamiti a sddasne so vstupom C13 bloku 13 riadenia vyrovndvacej pam&ti. Blok 13
riadenia vyrovndvacej pamiti zabezpe&i cez v§stup 13E bloku 13 riadenia vyrovndvacej pa-
miti spojeného so vstupom Cl8 bloku 18 vyberu adresy, vybratie adresy tak, Ze na vystupe
18A bloku 18 vyberu adresy spojeného so vstupmi C17 bloku 17 vyrovndvacej pamdti sa objavi
adresa bloku 14 adresy vyrovnivacej paméti mikroprogramu, prifom vystupny signdl 13C bloku
13 riadenia vyrovndvacej pamaéi spojeny so vstupnym signdlom A20 vstupného registra 20
vyrovndvacej pamiti vyhradluje déta cez vystupy 20A vstupného registra 20 vyrovnévacej
pamiti na vstupy B1l7 bloku 17 vyrovndvacej pamdti, ktoré sa na dani adresu zapifu signdlom
z vystupu 13B bloku 13 riadenia vyrovndvacej pamdti spojeného so vstupom Al7 bloku 17 vy-
rovnévacej pamdti. Po zépise ddt do bloku 17 vyrovndvacej pamdti je cez vystup 13A bloku
13 riadenia vyrovn&vacej pamiti spojeného so vstupom Cl4 bloku 14 adresy vyrovndvacej pa-
miti mikroprogramu zvy$eny obsah bloku 14 adresy vyrovndvacej pamdti.

Data odpamitané v bloku 17 vyrovndvacej pamiti sd autondmne prendSané do diskovej
pamdti tym spdsobom, ¥e blok 9 pamdti mikroprogramu prostrednictvom vystupu 12B bloku 12
aritmeticko-logickej jednotky spojeného so vstupmi Bl5 bloku 15 adresy vyrovnavacej pamdti
disku nastavi adresu, ktord sa odpamdtd riadiacim signdlom nastavenym na vystupe 11A bloku
11 dekédera riadiacich signdlov spojeného so vstupom Al5 bloku 15 adresy vyrovndvacej pamiti
disku a stGlasne spojenym so vstupom Cl3 bloku 13 riadenia vyrovndvacej pamdti, ktory cez
vystup 13E bloku 13 riadenia vyrovndvacej paméti spojeného so vstupom C18 bloku 18 vyberu
adresy zabezped{ vyber adresy bloku 15 adresy vyrovndvacej pamdti disku, ktory je privedeny
cez vystupy 18A bloku 18 vyberu adresy na vstupy C17 bloku 17 vyrovndvacej pamdti a zdroveh
cez v§stup 13B bloku 13 riadenia vyrovnévacej pamdti spojeného so vstupom Al7 bloku 17
vyrovndvacej pamiti je obsaj z danej adresy privedeny cez v§stupy Bl7 bloku 17 vyrovnévacej
pamdti na vstupy B2l vyrovndvacieho registra 21 zapisovanych ddt kde je odpamdtany prepisova-
cim signdlom privedenym z vystupu 13D bloku 13 riadenia vyrovnévacej pamiti na vstup A2l
vyrovndvacieho registra 21 zapisovanych d&t. Polet slov, ktoré sa majd preniest do diskove]
pamiti a povel pre zépis d4t, z vystupu 12B bloku 12 aritmeticko~logickej jednotky pripoje-
ného na vstup D16 bloku 16 podtu slov si odpamétané riadiacim signdlom z vytupu 11A bloku
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11 dekddera riadiacich signdlov spojeného so vstupom Gl6 bloku 16 poltu slov. Odpamitanim
povelu je cez vystup 16A bloku 16 po&tu slov spojeného so vstupom B22 povolend &innost
bloku 22 posuvného registra a stasne spojeného so vstupom Bl9 je povolend &innost bloku
19 riadenia d4dt. Cez v¢stup 19B bloku 19 riadenia d4t spojeného so vstupom A22 bloku 22
posuvného registra je riadeny prepis dadt z vystupu 21A vyrovndvacieho registra 21 zapisova-
nych d&t spojeného so vstupom C22 do vloku 22 posuvného registra. Zirovell vystupom 19B
bloku 19 riadenia d4t spojengm so vstupom Al3 bloku 13 riadenia vyrovndvacej pamiti je
vy¢iadany cyklus prepisania dat z bloku 17 vyrovnévacéj pamiti do vyrovndvacieho registra
21 zapisovanych dét, pridom po kaZdom prepise ddt je zv§Send adresa bloku 15 adresy vyrov-
névacej pamiti disku cez v¢stup 13A bloku 13 riadenia vyrovnivacej pamiti spojeného so
vstupom C15 bloku 15 adresy vyrovndvacej pamdti disku. Z4&roveii vystupom 19B bloku 19 riade-
nia d4t spojeného so vstupom Alé je zvySovany obsah bloku 16 po&tu slov. Cez obojsmerny
vystup D22 bloku 22 posuvného registra sd déta sériovo vysielané na vstup A26 bloku 26
kddovania dat, v ktorom sd kddované metddou modifikovanej frekven®nej modulécie, odkial

s vysielané do diskovej pam¥ti cez vystup 26A bloku 26 kddovania dit spojeného so vstupom
A28 bloku 28 styku s diskom. Z&rovell sd sériovo vysielané ddta cez vystup 22A bloku 22
posuvného registra privedené na vstup B27 bloku 27 kontroly dét, kde sd ddta delené polynd-
mom, ktory m& vlastnost, Ze dokdZfe detekovat chybu a zdroveil opravit chybovy zhluk bloku
dat.

ZvySok po deleni je z vystupu 27A bloku 27 kontroly ddt vyslany sériovo na vstup D26
bloku 26 kédovania dét, odkial je vyslany do diskovej pamiti. Vysielanie zvyZku je v bloku
27 kontroly dit riadené signdlom privedenym z v¢stupu 19C bloku 19 riadenia d&t spojeného
so vstupom A27 bloku 27 kontroly d&t. Cinnost bloku 19 riadenia d&t je ukonend prenesenim
slov, pofet ktorych bol nastaveny v bloku 16 po&tu slov. Ukondenie &innosti bloku 19 riade-
nia ddt je hldsené stavovym signdlom na v¢stupe 16C bloku 16 po&tu slov, ktor§y je spojeny
so vstupom B8 bloku 8 stavovych signdlov. Pri &f{tan{ d&t z diskovej pamiti je do bloku
16 po&tu slov zadany povel pre &ftanie a zdrovel polet slov, ktoré maji byt prenesené
z diskove] pamiti, &im sa povoli &innost bloku 19 tiadenia d4t a bloku 22 posuvného registra.
Taktief je do bloku 15 adresy vyrovndvacej paméti disku nastaveni adresa, od ktorej budd
dédta &itané z diskovej pam#ti ukladané do bloku 17 vyrovndvacej pamiti. KOdované déta metd-
dou modifikovanej frekvendnej moduldcie z diskove] paméti prichddzaji z v¢stupu 282 bloku
28 styku s diskom na vstup C26 bloku 26 kédovania d&t, kde dochddza k dekddovaniu d&t.

Dekddované déta sui z obojsmerného vystupu A26 bloku 26 kédovania d4t privedené cez
vstup D22 do bloku 22 posuvného registra, odkial su po sformovani do slova privedené cez
vystupy 22B bloku 22 posuvného tegistra na vstupy €23 vyrovndvacieho registra 23 &ftangch
'd4dt, kde si odpamitané signdlom z vystupu 192 bloku 19 riadenia ddt privedeného na vstup
A23 vyrovnévacieho registra 23 &itanych dit. Zdroveli s odpamitanim d&t je cez vystup 192
bloku 19 riadenia d&t privedend na vstup Bl3 bloku 13 riadenia vyrovndvacej pamiti Ziadost
o odpamdtanie dédt z vyrovndvacieho registra 23 &fitangch dd&t do bloku 17 vyrovnévacej pamiti.
Tdto operédciu zabezpe&i blok 13 riadenia vyrcvndvacej paméti, ktory pre blok 17 vyrovnédvacej .
pamdti vyberie adresu z bloku 15 adresy vyrovndvacej pamdti disku a cez v§stup 13C bloku
13 riadenia vyrovndvacej pamiti spojeného so vstupom B23 vyrovndvacieho registra 23 &fta-
nych d&t vyhradluje ddta cez v§stup 23A na vstup Bl7 bloku 17 vyrovnidvacej pamiiti, v ktorom
déjde k ich odpamdtaniu signdlom privedenym z vystupu 13B bloku 13 riadenia vyrovnidvacej
pamdti na vstup Al7 bloku 17 vyrovnivacej pamiti.

Po odpamdtani d&t sa zvy$i obsah bloku 16 poltu slov signdlom privedenym z vystupu
19A bloku 19 riadenia d&t na vstup Bl6 bloku 16 podtu slov. 2z&rovell blok 13 riadenia vyrov-
ndvacej pam¥ti cez vystup 13A zabezpel{ zv§Senie obsahu bloku 15 adresy vyrovndvacej pamiti
disku cez vstup Cl5. Dekdédované déta sd zdroveli z vystupu 22A bloku 22 posuvného registra
privedené na vstup B27 kontroly d4t, v ktorom sa vykond kontrola sprévnosti pre&itania
bloku d4dt z disku. T&to kontrola je vyhodnotend na konci &itaného bloku d&t signdlom, ktory
je privedeny z vystupu 19C bloku 19 riadenia ddt na vstup A27 bloku 27 kontroly dat, prifom
vyhodnotend chyba je z vystupu 27B bloku 27 kontroly d4t privedend na vstup B8 bloku 8
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stavovych signdlov. Ukonlenie &innosti bloku 19 riadenia ddt je rovnaké ako pri zdpise
dat.

Prenos d&t odpamitanych v bloku 17 vyrovndvacej pamdti do operadnej pamiti poditada
sa uskutodhuje tym spésobom, %e v bloku 14 adresy vyrovndvacej pamiti mikroprogramu sa
nastavi pofiato&nd adresa pre blok 17 vyrovndvacej pamiti, od ktorej sa zadne uskuto&fovat
prenos dét. PofiatoCnd adresa sa nastavi riadiacim signdlom privedenym z vgstupu 11A bloku
11 dekddera riadiacich signdlov na vstup Al4 bloku 14 adresy vyrovnévacej pamiti mikropro-
gramu, ktory je taktieZ privedeny na vstup C13 bloku 13 riadenia vyrovndvacej pamiti, ktorym
je vyvoland %Ziadost o prenos dét z bloku 17 vyrovndvacej pamiti do vystupného registra
24 vyrovndvace] pamiti. Na zdklade tejto Ziadosti blok 13 riadenia vyrovndvacej pamiti
vyberie pre blok 17 vyrovndvacej pamiti adresu urdend blokom 14 adresy vyrovnivacej pamiti
mikroprogramu a zabezpedi vyslanie d&t cez obojsmerny vystup Bl7 bloku 17 vyrovndvacej
pamiti na vstup C24 vystupného registra 24 vyrovndvacej pamiti, kde sé odpamitané signdlom
privedenym z vgstupu 13D bloku 13 riadenia vyrovnavacej pamdti na vstup B24 vystupného
registra 24 vyrovnévacej pam#iti. Signdlom privedenym z vystupu 11B bloku 11 dekbdera riadia-
cich signédlov na vstup A24 vystupného registra 24 vyrovnévacej pamiti s§ odpamitané dita
vyhradlované cez vgstup 24A a si privedené na vstup Cl2 bloku 12 aritmeticko-logickej jed-
notky, odkial sd cez vystup 12B privedené na vstup A2 bloku 2 vystupnych ddt, kde sd odpami-
tané signdlom privedenym z v¢stupu 11A bloku 11 dekddera riadiacich signdlov na vstup B2
bloku 2 vystupnych ddt. Po nastaveni adresy operalnej pamiti a smere prenosu v bloku 3
adresy operagnej pamiti a po ziskani riadenia blokom 5 riadenia styku s poditadom sd ddta
z bloku 2 vystupnych dat, ako aj adresa operafnej pamiti z bloku 3 adresy operadnej pamiti
vyslané do poftada signdlom privedenym z vystupu 5A bloku 5 riadenia styku s po&{tadom
na vstup C3 bloku 3 adresy operagnej pamiti a taktieZ na vstup C2 bloku 2 v¢stupnych dat.

Zapojenie riadiaceho modulu vonkaj¥ich pamiti je pou¥ité v riadiacej jednotke malych
diskovych pamdti typu Winchester (RJ MDP-W) pre po&itale rady SMEP so systémovou zbernicou
Spolo&néd zbernica. :

PREDMET VYNALEGZU

Zapojenie riadiaceho modulu vonkaj$ich pamdtf vyznadujice sa tym, Ze v¥stupy (9C)
bloku (9) pamdti mikroprogramu sd spojené so vstupmi (Al2) bloku (12) aritmeticko-logickej
jednotky, zatial &o vystupy (9B) bloku (9) pamiti mikroprogramu si spojené so vstupmi (A10)
bloku (10) vyberu podmienky, prifom vystupy (9D) bloku (9) pamiti mikroprogramu s spojené
so vstupmi (All) bloku (1l) dekddera riadiacich signélov, zatial &o vystupy (9A) bloku
(9) pamiti mikroprogramu sd spojené so vstupmi (D7) bloku (7) riadenia mikroprogramu, priom
vystupy (12B) bloku (12) aritmeticko-logickej jednotky su spojené so vstupmi (A2) bloku
(2) vystupnych dét a tieX so vstupmi (A3) bloku (3) adresy opera&nej pamiti a dalej tie:
so vstupmi (B7) bloku (7) riadenia mikroprogramu a tie? so vstupmi (C10) bloku (10) v§beru
podmienky a dalej tieZ so vstupmi (B14) bloku (14) adresy vyrovnivacej pamiti mikroprogramu
a tieZ so vstupmi (B15) bloku (15) adresy vyrovndvacej pamiti disku a dalej tie¥ so vstupmi
(D16) bloku (16) poltu slov a tie? so vstupom (C20) vstupného registra (20) vyrovndvacej
pamiti a dalej tie# so vstupmi (B25) bloku (25) riadenia disku, zatial o v¢stupy (113)
bloku (11) dekédera riadiacich signdlov sd spojené so vstupom (B2) bloku (2) vystupnych
ddt a tieZ so vstupom (B3) bloku (3) adresy operadnej pamdti a dalej tie% so vstupom (A7)
bloku (7) riadenia mikroprogramu a tieZ so vstupmi (B5) bloku (5) riadenia styku s poditadom
a dalej tieZ so vstupom (C16) bloku (16) po&tu slov a tie¥ so vstupom (Al5) bloku (15)
adresy vyrovndvacej paméti disku a dalej tieZ so vstupom (Al4) bloku (14) adresy vyrovnivacej
paméti mikroprogramu a tieZ so vstupmi (C13) bloku (13) riadenia vyrovnédvacej pamiti a
dalej tie# so vstupom (B20) vstupného registra (20) vyrovndvacej pamiti a tie¥ so vstupom
(A25) bloku (25) riadenia disku, zatial &o vstupy (C12) bloku (12) aritmeticko-logickej
jednotky si spojené s vystupmi (6A) bloku (6) vstupnych dat a tie% s vystupmi (8A) bloku
(8) stavovych signélov a dalej tieZ s v¢stupmi (9E) bloku (9) pamiti mikroprogramu a tie
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s vystupmi (24A) vystupného registra (24) vyrovndvacej-pamiti, pridom v¢stupy (11B) bloku
(11) dekédera riadiacich signdlov sd spojené so vstupom (B6) bloku (6) vstupnych dit a

tie¥ so vstupom (A8) bloku (8) stavovych signdlov a dalej tief so vstupom (A9) bloku (9)
pamiti mikroprogramu a tie# so vstupom (A24) v¢stupného registra (24) vyrovndvacej pamiti,
zatial %o vstupy (B8) bloku (8) stavovych signdlov su spojené s vystupmi (4B) bloku (4)
dekddera adresy a tie% s v¢stupmi (5B) bloku (5) riadenia styku s po¥ftafom a dalej tie%

s vgstupmi (25A) bloku (25) riadenia disku a tief s vgystupom (27B) bloku (27) kontroly

d4t a dalej tie? s vystupom (16C) bloku (16) po&tu slov, prifom vystup (4A) bloku (4) dekd-
dera adresy je spojeny so vstupom (Bl0) bloku (10) v§beru podmienky, zatial o vystup (10A)
bloku (10) vyberu podmienky je spojeny so vstupom (C7) bloku (7) riadenia mikroprogramu,
pridom v¢stupy (12A) bloku (12) aritmeticko-logickej jednotky sd spojené so vstupmi (D10)
bloku (10) vyberu podmienky, zatial &o vystup (10B) bloku (10) vyberu podmienky je spojeny
so vstupom (B12) bloku (12) aritmeticko-logickej jednotky, prifom v§stupy (7A) bloku (7)
riadenia mikroprogramu si spojené so vstupmi (B9) bloku (9) pam#ti mikroprogramu, zatial

%o vystupy (5A) bloku (5) riadenia 'styku s podftafom sd spojené so vstupom (C3) bloku (3)
adresy operadnej pamiti a tie¥ so vstupom (C2) bloku (2) v§stupnych ddt a dalej tieZ so
vstupom (C6) bloku (6) vstupnych d&t, prifom vystupy (22) bloku (2) v§stupngych dét si spoje-
né so vstupmi (Al) bloku (1) styku s po&ftafom, zatial &o vystupy (3B) bloku (3) adresy
operadnej pam#ti sd spojené so vstupmi (Bl) bloku (1) styku s poitafom, prifom v¢stup

(3A) bloku (3) adresy opera&nej pamiti je spojeny so vstupom (Cl) bloku (1) styku s po&ita-
Som, zatial &o vstup (B4) bloku (4) dekddera adresy si spojené s vystupmi (1lA) bloku (1)
styku s poditadom, prifom vstup (A4) bloku (4) dekddera adresy je spojeny s vystupom (1B)
bloku (1) styku s po&fta&om, zatial &o obojsmerné vstupy (A5) bloku (5) riadenia styku

s podftadom sd spojené s obojsmernymi vstupmi (D1) bloku (1) styku s po&itadom, prifom
vstupy (A6) bloku (6) vstupnych dit sd spojené s vystupmi (1C) bloku (1) styku s po&italom,
zatial %o vy¥stupy (16A) bloku (16) sd spojené so vstupmi (B19) bloku (19) riadenia dit

a tie# so vstupmi (B22) bloku (22) posuvného registra, prifom v¢stupy (16B) bloku (16}
podtu slov si spojené so vstupmi (A19) bloku (19) riadenia d&t, zatial %o v¢stup (19A)
bloku (19) riadenia d4t'je spojeny so vstupom (A23) vyrovnavacieho registra (23) &ftanych
d&t a tie¥ so vstupom (B16) bloku (16) po¥tu slov a dalej tie¥ so vstupom (B13) bloku (13)
riadenia vyrovnivacej pamiti, prifom v§stup (19B) bloku (19) riadenia dit je spojeny so
vstupom (A22) bloku (22) posuvného registra a tie# so vstupom (Al6) bloku (16) poltu slov

a dalej tie? so vstupom (Al3) bloku (13) riadenia vyrovndvacej pamiti, zatial &o v§stupy
(19C) bloku (19) riadenia dat sd spojené so vstupmi (A27) bloku (27) kontroly dit, pricom
vystup (13A) bloku (13) riadenia vyrovndvace]j pamiti je spojeny so vstupom (C1l4) bloku

(14) adresy vyrovnidvacej pamiti mikroprogramu a tieZ so vstupom (C15) bloku (15) adresy
vyrovnivacej pamiti disku, zatial &o v¢stupy (13B) bloku (13) riadenia vyrovndvacej pamdti
sd spojené so vstupmi (Al7) bloku (17) vyrovndvacej pamiti, prifom vystupy (13C) bloku

(13) riadenia vyrovnavacej pamiti sui spojené so vstupom (A20) vstupného registré {20) vyrov-
névacej pamiti a tie¥ so vstupom (B23) vyrovndvacieho registra (23) ¥itanych ddt, zatial

o vystupy (13D) bloku (13) riadenia vyrovndvacej pamiti si spojené so vstupom (A21) vyrov-
ndvacieho registra (21) zapisovanych d4t a tieZ so vstupom (B24) v§stupného registra (24)
vyrovnévacej pamiti, pridom vystup (13E) bloku (13) riadenia vyrovnévacej pamiti je spojeny
so vstupom (C18) bloku (18) vyberu adresy, zatial &o v¢stupy (14A) bloku (14) adresy vyrovnd-
vacej pamiti mikroprogramu sd spojené so vstupmi (B18) bloku (18) vfberu adresy, prifom
vystupy (15A) bloku (15) adresy vyrovndvacej pamti disku sd spojené so vstupmi (Al8) bloku
(18) vyberu adresym priom vystupy (18A) bloku (18) vyberu adresy si spojené so vstupmi
(C17) bloku (17) vyrovnavacej pamiti, zatial go obojsmerné vstupy (B17) bloku (17) vyrovné-
vacej pamiti sd spojené s vystupmi (20A) vstupného registra (20) vyrovndvacej pamiti a

tie? so vstupmi (B21) vyrovnivacieho registra (21) zapisovanych ddt a dalej tie¥ s v¢stupmi
(23A) vyrovndvacieho registra (23) &itanych dét a tie% so vstupmi (C24) vystupného registra
(24) vyrovndvacej pamiti, priSom v§stupy (21A) vyrovnivacieho registra (21) zapisovanych
d&t sd spojené so vstupmi (C22) bloku (22) posuvného registra, zatial %o vystupy (22B)
bloku (22) posuvného registra si spojené so vstupmi (C23) vyrovndvacieho registra (23)
&itangych dat, pridom obojsmerné vstupy (D22) bloku (22) posuvného registra sd spojené s oboj-
smernymi vstupmi (A26) bloku (26) kddovania dét, zatial Zo vystup (22A) bloku (22) posuvného
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registra je spojeny so vstupom (B27) bloku (27) kontroly ddt, priSom vystup (27A) bloku

(27) kontroly d&t je spojend so vstupom (D26) bloku (26) kédovania dat, zatial 8o vystup
(25B) bloku (25) riadenia disku je spojeny so vstupom (B26) bloku (26) kdédovania d4t, pri&om
vstupy (C25) bloku (25) riadenia disku s spojené s vystupmi (28B) bloku (28) styku s diskom,
pridom vystupy (25C) bloku (25) riadenia disku st spojenéd so vstupmi (Bﬁa) bloku (28) styku

s diskom, zatial &o vystupy (26A) bloku (26) kddovania ddt si spojené so vstupmi (A28)

bloku (28) styku s diskom, prifom vstupy (C26) bloku (26) kddovania d4t sd spojené s v§stupmi
(28A) bloku (28) styku s diskom.

1 vykres
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Vyndlez sa tyka valcového rozvoda vodivych spojov medzi doskami plodnych spojov. Zaria-
denie tohto typu sa pouZiva v elektronickych pristrojoch, ktoré obsahuji viac dosiek plodnych
spojov a tieto dosky s navzdjom prepojené vodivymi spojmi.

Doterajdie zariadenia pre rozvod vodivych spojov medzi doskami ploS$nych spojov pouZivajid
rozvod vodivych spojov v rovinnom usporiadani. Nevyhoda tohto usporiadania sa prejavi vtedy,
ak dosky ploingch spojov nie sd navz&jom rovnobeiné, ale sd rozmiestnené radidlne s cielom
dosiahndt &o najmen¥iu vzdjomny vzdialenost jednej strany dosiek. Takéto usporiadanie je
typické napr. pre testery integrovanych obvodov. Pri radidlnom usporiadani plo3nych spojov
s rovinngm usporiadanim prepojovacich vodivych spojov signdly umiestnené bli%Sie ku geometric-
kému stredu sd prepojené krat¥imi vodivymi spojmi ako body vzdialenej¥ie od geometrického
stredu. Toto je nevhodné pre vedenie elektrickych signdlov, ak si ndrofné na presny vzdjomny
%asovy stivis. Nerovnak& dl¥ka vodivych spojov mbfe spdscbif relativne velky rozdiel v onesko-
ren{ prenosu signilu. Tento rozdiel je potom nutné korigovat pridavnymi oneskorovacimi

&lenmi,

BalSou nevyhodou rovinného usporiadania vodivych spojov pri radidlnom rozloZeni dosiek
plo#nych spojov je obtia¥ne alebo nemoZné pouiitie prostriedkov automatizovaného névrhu
pre realizdciu vodiv§ch spojov, pretoZe pripojovacie body pre pripojenie konektorov neleZia

v rastrovom kroku, ktory sa pou¥iva v systémoch pre automatizovany névrh vodivych spojov.

Vy$8ie uvedené nedostatky odstrafiuje valcovy rozvod vodiv§ch spojov medzi doskami
plodnych spojov podla vyndlezu,. ktorého podstata spo&iva v tom, Z%e vodivé spoje si realizo-
vané na valcovej mati&nej doske plo$nych spojov. Dosky plo¥nych spojov sa radidlne rozbiehajd
od valcovej mati&nej dosky plosnych spojov.

zariadenie s vodivymi spojmi umiestnenymi na mati&nej doske m& td vyhodu, Ze pripojné
body pre konektor lubovolnej dosky ploinych spojov maji rovnakd vzdialenost k odpovedajicim
pripojinym bodom na ingch doskéch ploSnych spojov. Vodivé spoje medzi doskami plofngych spojov
sa dajui realizovat tak, aby boli rovnocenné z hladiska prenosu elektrického signdlu.

Pal¥ia vyhoda zariadenia podla vyndlezu je v tom, %e vodivé spoje maji minimdlnu dI¥ku
akd je moZné medzi doskami plo3nych spojov dosiahnit. To znamend, Ze oneskorenie signdlov
je nielen rovnaké pre rdzne spoje, ale sifasne je aj minimédlne.

Vodivé spoje sa daji realizovat na pruZnej doske, plo¥nych spojov v rozvinutom stave,
k Zomu je mo#né bezproblémovo pou¥it prostriedky automatizowaného névrhu ploZnych spojov.

Na obr. 1 je schématicky zndzornené zariadenie s valcovou mati&nou doskou plodngch
spojov, 1 valcovd doska plo¥nych spojov, 2 vodivy spoj, 3 pripojpy, bod pre konektor.

i
: Taeh LBV TR
Priklad realizécie zariadenia pre rozvod vodivych,spojqy- medzi, doskami ploSnych spojov
s vodivymi spojmi na valcovej doske plodnych spojoyﬁjgngahpprifg:_yﬁfggginﬁ dosku plodngch
spojov 5 sa vyleptajd vodivé spoje 2 a vyvitajd sa otvory g:na ughyg?négibpnektorov. Do

otvorov sa priletujd konektory 4. PruZnéd doska plo§n§ch,spojpv,gj‘§r9§;degymi konektormi

sa zvinie do valca, tak aby konektory boli na vonkajSej strane valca. Konektory sa uchytia
o upeviiovac{ prstenec 6 na hornej a spodnej Zasti valca.

Takto realizované zariadenie je pripravené na pripojenie dosiek plo&nych spojov.
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PREDMET VYNALEZU

1. Valcovy rozvod vodivych spojov medzi doskami ploSnych spojov pozostdvajice z konekto-
rov pre pripojenie dosiek ploSnych spojov a prepojovacej siete medzi vyvodmi konektorov
vyznadujdca sa tym, Ze prepojovacia siet (2) s pripojnymi bodmi (3) pre pripojenie konekto-
rov (4) je vedend na valcovej‘ploche (1), pridom konektory (4) sd umiestnené na vonkaj$ej
strane valcovej plochy (1).

2. valcovy rozvod podla bodu 1 vyznalujdice sa tym, %Ze prepojovacia siet (2) je vytvorend
pruznym plos$ngm spojom (5).

1 vykres
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Vyndlez sa tyka zapojenia pre simuléciu systémovej zbernice osobnych po&italov, ktorych

rie3enie je zalofené na synchrdonnej spoloénej systémovej zbernici.

Doteraj$ie zapojenie pre simuldciu systémovej zbernice boli nahradzované réznymi inymi
zapojeniami., Naprfiklad priznakovymi analyzdtormi, generdtormi pulzov, alebo jednoduchymi
pripravkami ovladanymi manudlne. Ani jedno z tychto zapojeni v8ak neriedi celkovy problém,
ktory spoéivéd v tom, Ze by byla moZnost nastavif rozsiahlu mnoZinu signédlov do urditej
logickej drovne vo velmi kratkom Case (z24vislé od rychlosti samotného osobného poé&itada)

a tieto logické idrovne dynamicky menit a op#t ich kontrolovat. Priznakovy analyzdtor sluZi
len na kontrolu signdlov ale negeneruje dynamicky (ani staticky) logické drovne. Gener&-
tory pulzov sd zase omedzené poltom generovanych signdlov a uZ vébec nekontrolujd Ziadne
logické drovne. Manudlne pripravky by mohli sluZit pre nastavenie volného po&tu logickych
drovni aj ich opit kontrolovat ale prdca s nimi by bola uréite pomald.

Vy8Sie uvedené nedostatky odstrafiuje zapojenie pre simuldciu systémovej zbernice osobnych
poéitatov podla vyndlezu, ktorého podstata spodiva v tom, Ze adresné vystupy systémovej
zbernice poditada sd pripojené na vstupy dekéderu adries, riadiace vystupy systémovej zbernice

‘po&ftada su pripojené na riadiace vstupy bloku riadenia a na smerovy vystup V/V budiéa dat,
ddtové vyvody systémovej zbernice polftala si spojené s ddtovymi v§vodmi V/V budi&a dat, zber-
nicové vyvody sustavy V/V registrov a budiov su spojené so zbernicovymi konektormi simulovanej
zbernice a riadiace vystupy systémovej zbernice politada si spojenéd s riadiacimi vstupmi bloku
refresh, adresné vystupy systémovej zbernice poéitala si spojené so vstupmi bloku refresh,
refreshovacie vystupy bloku refresh si spojené s refreshovacimi vstupmi simulovanej zbernice
pre zabezpefenie obnovovacieho cyklu pre dynamické pamdte.

Podstata zapojenia spoiva v tom, Ze zapojenie spolu s osobnym poéitalom tvori vykonny
nadstroj pre generovanie velkej mnoZiny logickych udrovni na simulovanej zbernici. Jednotlivé
logické drovne mdZu byt dynamicky menené a kontrolované pomocou samotného poditada a tento
stav mbdZe byt zobrazovany na monitore po&itafa alebo zaznamendvany na disk resp. iné vy-
stupné zariadenie.

Zapojenie pre simulédciu systémovej zbernice podla tohotc vyndlezu je vyhodné preto,
lebo pouifva len jednoduché &islicové sdéiastky,” mi& jednoduché vyrobné a oZivovacie vlastnosti
a pouifva polfita&, ktorého zbernicu simuluje, ako nosny systém.

Na pripojenom vykrese je naznafené zapojenie pre simuldciu systémovej zbernice podla

tohoto vyndlezu.

—

Zapojenie pre simuldciu zbernice tvori dekédér 2 adries, ktorého vstupy 200, 201 aZ
210 sd pripojené na adresné vystupy 100, 101 a% 110 systémovej zbernice 1 poéitada. Dekddo-
vané adresné vystupy 211, 212 .a% 226 dekdderu 2 adries sd spojené s riadiacimi vstupmi 500,
501 aZ 515 bloku 5 riadenia a riadiace vystupy 528, 529 aZ 5nn bloku 5 riadenia sd pripcjené
na ovlédacieLvstupy 609, 610 aZ 6nn sustavy 6 V/V registrov a budifov. Povolovaci vystup
227 dekoderu 2 adries Je spojeny s povolovacim vstupom 316 V/V budida 3 d4t. Riadiace vstupy
516, 517, 518 bloku 5 riadenia sd spojené s riadiacimi vystupmi 111, 112, 113 systémovej
zbernice 1 poéitada. Riadiaci vystup 113 systémovej zbernice 1 po&itala je tieZ spojeny
so smerovym vstupom 317 V/V budia 3 d4dt. Riadiace vstupy 400, 401, 402 bloku 4 refresh
si spojené s riadiacimi vystupmi 122, 123, 124 systémove] zbernice 1 poéitada a vstupy 403,
404 aZ 410 bloku 4 refresh si spojené s adresnymi vystupmi 125, 126 aZ 132 systémovej zbernice
1 pot¢{tala. Riadiaci vystup 519 bloku 5 riadenia je pripojeny na ovlidaci vstup 411 bloku

.4 "refresh” a signalizaény vystup 412 bloku 4 refresh je spojeny so signalizadnym vstupom
608 sdistavy 6 V/V registrov a budifov. Refreshovacie vystupy 413, 414, 415 aZ 422 boku 4
refresh si spojené s refreshovacimi vstupmi 700, 701, 702 a% 709 simulovanej zbernice 7.
Datové vyvody 114, 115 aZ 121 systémovej zbernice 1 potitafa si spojené s datovymi vgvodmi
300, 301 az 307 V/V'budica 3 d4t a d4tové vyvody 308, 309 aZ 315 V/V budida 3 dat su pripoje~
né k ddtovym vyvodom 600, 601 a% 607 sistavy & V/V registrov a budifov a dalej k ddtovym



w
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vstupom 520, 521 a% 527 bloku 5 riadenia. Zbernicové vyvody 6 000, 6 001 aZ 60nn sdstavy
6 V/V registrov a budifov su spojené so zbernicovymi konektormi 710, 711 aZ 7nn simulovanej

zbernice 7.

Zapojenie pre simuldciu zbernice pracuje tak, Ze logické udrovne adresnych vystupov
100, 101 a%Z 110 systémovej zbernice 1 poditata st privedené na vstupy 200, 201 aZ 210 dekddera

adries. Pri urcitych kombindcidch logickych durovni adresnych vystupov 100, 101 a 10

Ino

Z
sa aktivuje povalovaci vystup 227 a vidy jeden z dekddovanych adresnych vystupov 211, 212
a% 226 dekddera 2 adries. Privedenim urditej postupnosti logickych drovni na riadiace vstupy
16, 517, 518 bloku 5 riadenia a zdrovefl na smerovy vstup 317 a datové vyvody 300, 301 aZ

307 v/v budifa 3 d&t sa logické drovne na datovych vyvodoch 300, 301 aZ 307 privedd na détové
vstupy 520, 521 aZ 527 bloku 5 riadenia &im sa tento nastavi do poZadovaného reZimu. Po
nastaveni bloku 5 riadenia, uvedenim urditej postupnosti logickych tdrovni na riadiace vstupy
500, 501 aZ 518 bloku 5 riadenia sa aktivuje jeden alebo viac riadiacich vystupov 528, 529
aZ 5nn a tdto hodnota je privedend na ovlddacie vstupy 609, 610 aZ énn sistavy & V/V registrov
a budidov a zéroveli je ddtovad hodnota na ddtovych vyvodoch 114, 115 a% 121 privedend na
ddtové vyvody 600, 601 aZ 607 alebo opalne. Prevedenim opakovaného poltu takychto operdcii,
vzdy pri inej kombindcii adresnych vystupov 100, 101 aZ 110, sa zapiSe sistava 6 V/V registrov
a budifov urditymi logickymi hodnotami alebo sa tieto mdéZu spdtne &itat. Uvedenim ovlddacich
vstupov 609, 610 aZ 6nn do vhodnej kombindcie sa mbZe obsah sistavy 6 V/V registrov a budicov
previest priamo na zbernicové konektory 710, 711 aZ 7nn simulovanej zbernice 7 alebo obsah
zbernicovych konektorov 710, 711 a% 7nn sa mdZe zapisat do sdstavy 6 V/V registrov a budidov
alebo priamo sd privedené obsahy zbernicovych konektorov 710, 711 aZ 7nn cez suistavu 6 V/V
121 systémovej zbernice

registrov a budidov a V/V budi¢ 3 d&t na détové vyvody 114, 415 aZ
1 poditala. Privedenim ur¢itej hodnoty na ovlddaci vstup 411 bloku 4 refresh si priamo logické
drovne riadiacich vystupov 123, 124 a adresnych vystupov 125, 126 aZ 132 systémovej zbernice

1 poéitada privedené cez blok 4 refresh na refreshovacie vstupy 700, 701, aZ 709 simulovanej
zbernice 7. Stav bloku 4 refresh je indikovany na signalizacnom vystupe 412, ktorého logicka
droveh md%e byt privedend cez sustavu 6 V/V registrov a budifov a cez V/V budi¢ 3 dat na

détovy vyvod 114 systémovej zbernice 1 politaca.

Zapojenie pre simulédciu systémovej zbernice osobnych po¢itadov podla tohoto vyndlezu
umoZifiuje generovat a ovladat programovo zbernicové stavy spolu so zabezpefovanim refreshovacie-
ho cyklu pre dynamické pamdte. Zapojenie pre simuldciu systémovej zbernice osobnych poéitacov
takto mdé¥e sluZit pre oZivovanie a testovanie modulov, z ktorych sa skladaji osobné politace.
Pomocou tohoto zapojenia je oZivovanie a testovanie modulov urychlené a Casto mdZe nahradit

drahé testovacie pristroje a systémy.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre simuldciu systémovej zbernice osobnych poéitalov, vyznalujlice sa tym, Ze
adresné vystupy (100, 101 aZ 110) systémovej zbernice (1) po¢itafa sU pripojené na vstupy
(260, 201 aZ 210) dekdderu (2) adries, riadiace vystupy (111, 112, 113) systémove] zbernice
(1) po&itada si pripojené na riadiace vstupy (516, 517, 518) bloku (5) riadenia a na smerovy
vstup (317) V/V budita (3) dat, datové vyvody (114, 115 aZ 121) systémovej zbernice (1)
pot{tada sd spojené s dadtovymi vyvodmi (300, 301 a% 307) V/V budica (3) dét, zbernicové
vygvody (6 000, 6 001 a% 60nn) sustavy {(6) V/V registrov a budifov si spojené so zhernicovymi
konektormi (740, 711 a% 7nn) simulovanej zbernice (7) a riadiace vystupy (122, 123, 124)
systémovej zbernice (1) po&itafa si spojené s riadiacimi vstupmi (400, 401, 402) bloku (4
refresh, adresné vystupy (125, 126 a% 132) systémovej zbernice (1) po&itaca si spojerné so
vstupmi (403, 404 aZ 410) bloku (4) refresh, vystupy (413, 414, 415 aZz 422) bloku (4) refresh
s spojené so vstupmi (700, 701, 702 az 709) simulovanej zbernice (7).

1 vykres
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Zapojenie regulétora riadenia pohonov s tranzis-

; (54) torovym impulzovym meniZom

——

(57)  Gloha riest zapojenie regulétora
riadenia pohonu posuvu s vyulitim tran-’
zistorového impulzového menila, Zapo~
jenie je vytvorené tak, Xe signél z mik-
ropolftaového riadiaceho systému a z
tachoqenerstora je privedeny na vstup
regulalného vstupného zosilnovala, kto-
rého vystup vastupuje do suma&ného &lena
s vystupnym signélom z generétora sinu-
sového a pflového priebehu, V§stup su-
magného &lena le privedeny na feden
vstup prevodnika napafovej Grovne na
§irku impulzu a na jeho druh¢ vetup je
privedeny druh¢ vystupny signél z gene-
rétora sinusového a pilového priebehu,

Ovo{ica z vystupu prevodnika vstupuje

do ogickez impulzovej Tasti, z ktorej

vystupuje Stvorica impulznych signélov,
ktoré vstupujaG do budiacich obvodov
tranzistorového impulzového menils, kto-
rého vystup je pripojeny na servomotor,

Do alarmovej Casti vstupujG z tranzis-

torového fmpulzového menica a servomo-

tora dva alarmové signély a signél z

mikropotitaového piadiaceho systému,:

Z alarmovej Zasti vystupuju signdly

do regulaZného vstupného zosilnovada,

logickej impulzovej &Casti, budiacich

obvodov, trenzistorového {mpulzového
meni&a s mikropotitalového risdiaceho
systému,
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Vynélez rie¥i zapojenie regulétora riadenia pohonov s tranzistorovym impulzovym
menilom, predovietkym pre pohon posuvu, .

V sGlasnej dobe sa jednosmerné pohony reslizujG dvoma druhmi polovodiZovych v¢-
konovych prvkov, pomocou ktorych se realizujG pohony s tyristorovymi riadenymi usmerno-
vaimi & pohony s tranzistorovymi impulzovymi menilmi., Najroz¥firenejdie sG pohony s ty-
ristorovymi meniimi, priloms tranzistorové menile sa zatisl poutivajG iba pre malé vy~
kony. Z regula&ného hladisks valSie molnosti poskytujG préve tranzistorové menile.

To je dané tym, %s tranzistory vypinajG bez pridavnych obvodov s dovoluj6 pracovaf na
podstatne vydSich frekvenciéch, Pritos nie 8G z&vislé od frekvencie s okamiité&ho napa-
tis napbjacej siete, PredstavujG prvky, ktorg¢ch viastnosti sa 2z regula&ného hladiska
najviac priblifujG idedlnym, Oproti tyristorom majté tG vyhodu, %e 8G velmi rychle.

Z tychto ddvodov sG sGiasne pohony posuvu s tyristorovymi meniimi pomaliie, majl mendiu
presnost a nit¥ie dynamické vlsstnosti sko pohon s tranzistorovym menfi&om. Podstatnému
roziireniu poulitia tranzistorov brénili len ich nedostatoiné parametre, hlavne vikono-
vé. V poslednych rokoch ss ich vlastnosti a parametre podstatne zlep3ili. Svetovi v¢-
robcovia v sGtasnosti pontGkajG trenzistory pre spinanie pradu dasoo A 8 zbverné napa-
tie sa pohybuje aX do 2000 v, Ceskoslovenské sGiiastkovs zékladia ponGks vykonové
tranzistory pre spinanie pridu do 400 A so zévernym napatim do 1000 V, Preto je volba
vykonového polovodiZového menils jednoznalné v prospech tranzistorovych menilov.

Vy8iie uvedené nedostatky odstranuje zapojenie regulétora podla vynélezu, ktorého
podstata spolfvé v tom, Ze vystupny signél z mikropolitalového riadiacehosystému a
vystup qpatnovizbového signélu rychlosti z tachogenerstora je privedeny na vstup regu-
la&ného vatupného zosilhovats, ktor&ho vistup vstupuje do sumainého &lena spolu so sinu-
sovym signélom, 2 vystupu generstora sinusového s pilového priebehu, V¢stup suma&ného
&lena je privedeny na jeden vstup prevodnika napatovej Grovne na Bfrku impulzu a na je-
ho druhy vstup je privedeny refereningy pilovy signél z v¢stupu generétora sfnusového
s pilového priebehu, Z v§stupu prevodnika napifovej Grovne na Birku impulzu dvojica
impulzovgch signélov vstupuje do logickej impulzovej &ésti, z ktorej vystupuje &tvori-
ca impulzovych signélov, ktoré vstupuj6é do budiacich obvodov vykonovych tranzistorov
tranzistorového impulzového menila, ktorym sa napéja servomotor. Do alarmovej Zasti
vstupujO z tranzistorového impulzového menils a servomotora dva alarmové signély a sig-
nél z mikropolftatového riadiaceho systému. Z alarmovej Zasti vystupujG blokovacie signély
do regulalného vstupného zosilhovala, logickej impulzovej Easti, budiacich obvodov,
tranzistorového impulzového menila s mikropodftatového riadiaceho systému,

vghodou zapojenia regulédtona pre pohon posuvu je zvySenie r¢ychlosti, presnosti a
zlepsenie dynamickych vlastnosti pohonu, Je vhodné predovietkym pre stroje riadené
mikropotitatom,

Na pripojenom vykrese je zn&zornensé blokové schéma zapojenia podla vynélezu.

Vv zapojeniu regulétora riadenia pohonov s tranzistorovym impulzovym menilom je
na vstup regulainého vstupného zosilhovale 2 zapojeny vystup riadiaceho naphtia r¢ch-
losti z mikropotitatového riadiaceho systému a v§stup spatnovazbového signélu rychlosti
z tachogenerétora 1. Vystup regulainého vatupného zosiliovala 2 je pripojeny na prvy
vstup sumalného &lena 3. Ne druhy vstup sumainého Zlena 3 je pripojeny vystup genersto-
ra 9 sinusového a pilového priebehu, Vystup sumainého Elena 3 je pripojeny na jeden
vatup prevodnika 4 napafovej Growne ns 3irku impulzu, Na druhy vstup prevodnika 4 na-~
patovej Grovne na 3irku impulzu je pripojeny vystup generétora 2 sfnusového a pilového
priebehu, Dvojica vystupov z prevodnika 4 napafovej Grovne na Sfrku impulzu vstupuje
do logickej impulzovej Zésti 5. Stvorica vystupov z logickej impulzovej &&sti 5 je pri-
pojené do budiacich obvodov 6., Vystup budiacich obvodov 6 je pripojeny do impulzového
meniZa 7, ktorého v¢stup je pripojeny na servomotor 8.,Na vetup alarmovej Casti 10 je
prlpoje;§ vystupny signél z mikropo¥itatového riadiaceho systému a vystupy z impulzového
meni&s 7-a servomotora 8, V¢stupy slarmovej Casti 10 sG pripojené na regulsdn{ vstupny
2091150356 2, do logickej impulzovej Zasti 5, do budiacich obvodov 6, do impulzového me-
niZa 7 a do nadradeného mikropolitaZového systému,

¥
'
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Funkcia zapojenia regulatora riadenia pohonov s tranzistorovym impulzovym menifom
spolivé v tom,Ze na vstup regulainého vstupného zosiliovats 2 je zapojeny signél ERROR
- vystup riadiaceho napatia rychlosti z mikropoZitatového riadiaceho systému a vystup
spatnovazbového signélu rychlosti z tachogenerators 1. Na v¢stupe regula&ného vstupného
zosilfiovats siftanim e integrovanim signélov ERROR - v¢stupu riadiaceho napatis r¢chlos~
ti z mikropolitatového riadiaceho systému & vystupu spatnovazbového signélu rychlosti
z tachogenerstora 1 sa vytvori chybovy signél, ktory sa v sumatnom tlene 3 s&itava so
sinusovym signélom pre kompenzéciu mechanickych vibracif riadeného stroja z v¢stupu ge-
nerétora 9 sinusového a pilového priebehu, Takto vzniknut¢ signél je privedeny na jeden
vstup prevodniks 4 napitovej Grovne na Bfrku impuleu; kde porovnanim z referentnym pi-
lovym signédlom 2z vystupu generdtora 9 sinusového a pilového priebehu, ktory je prive-
den¢ na druhy vstup prevodnika 4 napatovej Grovne na ¥frku impulzu sa prevedie na ¥fir-
ku dvojice impulzovych signélov vzéjomne opaln¢ch a poswnut¢ch o 180°, Dvojice impulzo-
vych signdlov po zosilneni vstupuje do logickej impulzovej &esti 5, v ktorej sa z nej
vytvori Stvorica impulzovych signélov pre budiace obvody 6 vykonovfch tranzistorov tran-
zistorového impulzového menila 7, ktorym sa napéje servomotor 8. Alarmové Zast 10 za-
bezpetuje nadpradovGé o tepelnG ochranu tranzistorového impulzového menils 7 a servomoto-
ra 8, V pripade prekrodenia dvojnésobného pradu vykonovymi tranzistormi tranzistorového
impulzového meni¥a 7 alebo celkového prfidu servomotorom 8 alebo v pripade prekrodenia
pracovnej teploty vykonovych tranzistorov trenzistorového impulzového menila 7. slebo
pracovnej teploty servomotora 8 doch&dza sGlasne k zablokovaniu &innosti regulainého
vstupného zosiliovata 2, logicke} impulzovej ¥asti 5, budiacich obvodov 6, tranzisto-
rového impulzového meniZa 7 a sGlasne signélom ALARM z v¢stupu alarmovej Zasti 10, kto-
ry je privedeny do mikropolfitalového riadiaceho systému a vykonovej napbjacej jednotky
dochédza k odpojeniu tranzistorového impulzového menifa 7 od napéjacieho zdroja & sG-
tasne dochédza k zablokovaniu riadiaceho napatia rychlosti z -lkropoéitanvehé riadiace~
ho systému, z ktorého vystupnym signdlom NC READY sa ovlida alarmové East 10 a tym cely
reguladny systém pre mikropotftalové riadenie pohonov s tranzistorovym impulzovyms me~
nitom,

Zapojenie regulétora podia vynélezu je vhodné predovietkym pre kresliace zariadenia,
digigrafy, roboty, menipulétory a obrébacie stroje.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie regulétora rladenla pohonov 8 tranzistorovym impulzovym meniZom vyznaluje

sa tym, 2e vystup riadiaceho napotia rychlosti z mikropolitalového riadiaceho systému

s vystup spatnoviizbového signélu rychlosti z tachogenerétora (1) sG pripojené na vstupy
regulaéného vstupného zosilfiovala (2), ktorého vystup je pFipojeny na prvy vstup sumal-
ného &lena (3), na ktorého druhy vstup je pripojeny vystup generétora (9) sinusového
a pilového priebehu, vystup sumalného tlena (3) je pripojeny na prvy vstup prevodnika
(4) napafovej Grovne na 3frku impulzu, na ktorého druhy vstup je pripojeny druh¢ vystup
generdtora (9) sfnusového a pilového priebehu a vystupy prevodnika (4) napafove} Grovne
ns ¥irku impulzu 86 pripojené na vstupy logickej impulzovej Zasti (5), ktorej Bty¥i
vystupy 86 pripojené na Styri vstupy budiacich obvodov (6), ktorych vystupy s8G pripoje~
né na vstup tranzistorového impulzového menila (7), ktorého vystup je pripojeny na ser~
vomotor (8), priZom na vstupy ochrannej alarmovej tasti (10) 8G pripojené vystupy tran-
zistorového impulzového menila (7) a servomotora (8) a blokovaci vystup z mikropoditalo-
vého riadiaceho systému 8 vystupy alarmovej asti sG pripojené na vstupy regula&ného
vstupného zosilnovala (2), logickej impulzovej Casti (5), budiacich obvodov (6) & tranzis-
torového impulzového menila (7).
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(54) Generdtor adresy pre dynamické pamate
(57) Riedenym problémom Jje zapojenie gene- Alo-aLg

rdtora adresy pre dynamické pamate, ktory

zabezpefuje generovanie adresnych bitov
pre dynamické pamate 16K1l, 64K1, 256Kl a
1M1 vn vdetkyoch reZimoch lch &innosti =
ktory zabezpeluJe indikdciu vykondvania

inicializadného zdpisu v pamatovom zari-

aden{ so samofinnou detekciou a opravou

chyb. Podstatou riedenia je zatpojenie(5

ktoré generuje adresny znak o dlZkxe 1
bitov, signdl indikdcie vykondvania ini-
cializadného zdpisu v pamatovom zariade-
ni a signdl prenosu nahor. Zapojenie,
ktoré je moiné realizovat ako monoliticky
integrovany obvod na bdze hradlového pola
HP 200 je urZené pre pouiitie vo vdetkych
#{slicovych pamatovych zariadeniach v

mikropoditadoch a minipo&itafooh, ktoré

pre svoju &innost vyuZivajyd dynamické pa-

matové integrované obvody, dalej v 2{sli-

covych obvodoch, ktord vyuiivaji asyn-

chronne bindrne &{tafe s funkciou podi-
tanie vpred s nastaviternou dlZkou 14,

16, 18 a 20 bitov a dalej v &{slicovych
obvodoch, ktoré vyuZivaju dvojkandlovy

desatbitovy multiplexer.
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Vynélez sa tyka generdtora adresy pre dynamické pamate 16K, 64K1, 256KL a. 1M]1.

V doteraz zndmych pamatovych zariadeniach s dynamickymi pamatami 16K1, 64KL ¢
256K1 Jje genardtor adresy pre dynamické pamate realizovany dvandstimi integrovanymi
obvodmi MSI TIL, alebo Je realizovany integrovanymi obvodmi VLSI TIL, ktoré nie. si vy-
rébané v 3tdtoch RVHP a ktoré nemd%u byt poulité v pamatovych zariadeniach s dynamic-
kymi pamatami 1M1, alebo je realirovany integrovanymi obvodmi MHB 207/0203 a MHB 6/
0204, ktoré ‘nemdiu byt pouZité v pamafovych zariadeniach s dynapickymi pamatami 256K)
a 1M1l. Nedostatkom tychtc zapojeni generdtora adresy pre dynamické pamate je poulitie
uvedeného poltu integrovanych obvodov MSI TTL, nedostupnost integrovanych obvodov VLSI
TTL a ich nemoZnost poulitia v pamatovych zariadeniach s dynamickymi pamatami 256K1
a 1M1,

Uvedené nedostatky odstranuje generdtor adresy pre dynamické pamate, ktorého pod-
statou je to, Ze vstup desatbitového znaku adresy riadku je pripejeny na prvy vstup
tretieho multiplexera, vstup desatbitového znaku adresy stipea Je pripojeny na druhy
vstup tretieho multiplexera, hodinovy vstup je pripojeny na prvy vstup prvého desat-
bitového bindrneho ¥{ta¥a, vstup nulovania &f{tafov je pripojeny na druhy vstup prvé-
ho desatbitového ¥{tala, na druhy vstup druhého desatbitového ¥{tala, na druhy vstup
dvojbitového bindrneho ¥itala, prvy vstup adresy kandlu prvého a druhého multiple-
xera Je pripejeny na piaty vstup prvého multiplexera a ma piaty vstup druhého mul ti-
plexera, druhy vstup adresy kandlu prvého a druhého multiplexera je pripojeny na Sies-
ty vstup prvého multiplexera a na 3iesty vstup druhéhe nultiplexera, prvy v}tup adre-
sy kandlu tretieho multiplexera je pripojeny na piaty vatup tretieho multiplexera,
druhy vstup adresy kandlu tretieho multiplexera Je pripojeny na 3iesty vastup tretieho
multiplexera, prvy} vystup prvého desafbitového bindrneho &{tala Je pripojeny na tre-
t{ vstup tretieho multiplexera, druhy vystup prvéhe desafbitovémo bindrnehe Z{taZa
Je pripojeny na prvy vstup prvého multiplexera, tret{ vystup prvého desatbitového bi-
nérneho &{tala Je pripojeny na druhy vstup prvého multiplexera, Btvrty vystup prvého
desatbitového bindrneho &{tala je pripejeny na tret{ vstup prvého multiplexera, pia-
ty vystup prvého desatbitového bindrneho ¥{ftala Jje pripojeny na Etvrty vstup prvého
multiplexera, vy¥stup prvého multiplexera Je pripojeny na prvy vstup druhého desatbi-
tového bindrneho &{ta¥a, prvy vystup druhého desatbitového bindmmeho ¥f{tala je pripo-
Jeny na 3tvrty vstup tretieho multiplexera, druhy vystup druhého dosafbitového bindr-
neho &{tafa Je pripojeny} na prvy vstup druhého multiplexera, tret{ vyatup druhého de-
satbitového bindrneho ¥{tala je pripojeny na drunhy vstup druhého multiplexera, Ztvr-
ty vystup druhého desatbitového binérneho &itala je pripojeny na tret{ vatup druhého
multiplexera, piaty vystup druhého desatbitového bindrneho ¥{taZa je pripojeny na
3tvrty vstup druhého multiplexera, v¥stup druhého multiplexera Je pripojeny na vystup
prenosu nahor a na prvy vstup dvojbitového bindérneho &{tada, vystup tretieho multi-
plexera je pripojeny na vystup desatbitového adresného znaku, vystup dvojbitového bi-
ndrneho &{tala Jje pripojeny na vystup druhého bitu dvojbitevého bindrneho &ftala.

Hlavnou vyhodou generdtora adresy pre dynamické pamate Je to, %e ako nomolitic-
ky integrovany obvod na bdze hradlového poYa HP 200 predstavuje samostatny kon3truk-
¢ny prvok, ktory rabezpeluje prepinanie desatbitového adresného znasku riadku a desat-
bitového adresného znaku stipca pre dynamické pamite, generovanie sedembitového adres-
ného znaku pre dynamické pamate 16K1, osembitového adresného znaku pre dynamické pa-
mate 64K1, devatbitového adresného znaku pre dynamickd pamate 256K1 a desa¥bitového
adresného znaku pre dynamické pamate 1ML v veZime inicializa¥ného zépisu, indikéciu
vykondvania inicializa¥ného zdpisu v pamafovom zariadeni so samo&innou detekciou a
opravou chyb, generovanie adresného znaku v reiime obnovenia informécie v dynamickych
pamatiach.

Na pripojenom vykrese Je zndzornenéd schéma generdtora adresy pre dynamické parma-
te podYa vyndlezu.
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Generdtor adresy pre dynamické pamate, realizovany obvodom ¥tvorkandlového desal-
bitového multiplexera, ktory je urleny hlavne pre prepfnanie &tyroch desatbitovych
adresnych znakov v refime zédpisu informéecie, &{tania informédcie, inicializaéného zé-
pisu informécie a obnovenia informécie v pamatovych zariadeniach, obvodmi dvoch..de-
satbitovych synchronnych ¥ftaZov, ktoré si zaradené do série cer jeden Btvorkandlovy
jednobitovy multiplexer a ktoré sy urlené hlavne pre generovanie adresného znaku pre
dynamické pamate 16K1, 64K1, 256K1 a 1M1 v re%ime obnovenia informécie a v refime ini-
cializaného zdpisu, obvodom dvojbitového asynchronneho &{ta¥a, ktory je spojeny s
druhym desafbitovym asynchronnym bindrnym 2{talom cez jeden Btvorkandlovy Jednobitovy
mul tiplexer a ktory Je urdeny hlawne pre generovanie signélu indikdsie vykondvania
inicializadného zépisu informdcie v pamatovom zariadeni, Jje zapojeny tak, %e vstup de-
satbitového znaku adresy riadku ALO-AL9 Je pripojeny na prvy vstup 51 tretieho multi-
plexera 50, vstup desatbitového znaku adresy riadku AHO-AH9 Je pripojeny na druhy
vatup 32 tretieho multiplexera 30, hodinovy vstup CLK je pripojeny na prvy vstup 1l
prvého desatbitového bindrneho &{tafa 10, vstup nulovania &{tafov RST je pripojeny
na druhy vstup 12 prvého desaftbitového bindrneho &itada 10, na druhy vstup 22 druhé-
ho desatbitového bindrneho ¥f{taZa 20, na druhy vstup.62 dvojbitového bindrneho &itala
60, prvy vstup adresy kandlu prvého a druhého multiplexera A je pripojeny na piaty
vstup 3% prvého multiplexera 30 a na piaty vstup 45 druhého multiplexera 40, druhy
vstup adresy kandlu prvého a druhého multiplexera B je pripojeny na 3iesty vstup 36
prvého multiplexera 3Q a na 3issty vstup 46 druhého multiplexera 40, prvy vstup adre-
sy kandlu tretieho multiplexera REF Je pripojeny na piaty vatup 55 tretieho multiple-
xera 50, druhy vatup adresy kandlu tretieho multiplexera ROW je pripojeny na 3iesty
vstup 56 tretieho multiplexera 20, prvy vystup 11 prvého desatbitového bindrneho &i-
tafa 10 je pripojeny na tretf vastup 53 tretieho multiplexera 50, druhy vystup 14 pr-
vého desatbitového bindrneho &{tala 10 Jje pripojeny na prvy vstup 31 prvého multi-
plexera 30, tret{ vystup 15 prvého desatbitového bindrneho Z{tala 10 Jje pripojeny
na druhy vstup 32 prvého multiplexera 3O, Btvrty vystup 16 prvého desatbitového bi-
ndrneho ¥{tada 10 Jje pripojeny na treti vstup 3] prvého multiplexera 3O, piaty vy-
stup 17 prvého desatbitového bindrneho &itala 10 Je pripojeny na Btvrty vstup 34 pr-
vého multiplexera 3O, vy¥stup 37 prvého multiplexera 3O Jje pripojeny na prvy vstup 21
druhého desatbitového bindrneho ¥{ta¥a 20, prvy v¥stup 23 druhého desatbitového &i~-
taa 20 je pripojeny na Btvrty vstup 54 tretieho multiplexera 50, druhy vystup 24
druhého desatbitového bindrneho &{tala 20 Je pripojeny na prvy vstup 41 druhého mul-
tiplexera 40, treti vy¥stup 25 druhého desatbitového bindrnsho ¥{tafa 20 je pripoje-
ny na druhy vstup 42 druhého multiplexera 40, 3tvrty vystup 26 druhého desatbitového
bindrneho &{tada 20, Je pripojeny na tretf vstup 43 druhého multiplexera 40, piaty
vystup 27 druhého desatbitového bimdrmeho &{tala 20 Je pripojeay na Etvrty vstup 44
druhého multiplexera 40, vystup 47 druhého multiplexera 40 Je pripojeny na vystup
prenosu nahor CA a na prvy vstup 61 dvojbitového bindrneho ¥i{tada 60, vystup 37 tre-
tieho multiplexera 50 je pripojeny na vystup desatbitového adresného znaku 00-~09,
vystup 63 dvojbitového bindrneho &{ta¥a 60 Je pripojeny na vystup druhého bitu dvoj-
bitového bindrneho ¢{tala WZ.

V refime &{tania alebo zdpisu pri komunikdecii pamatového zariadenis s inymi za-
riadeniami podita¥ového systému Je dolné polovica ¥trndstbitového znaku adresy pre
dynamické pamate 16K1, dolnd polovica Zestnéstbitového znaku adresy pre dynamické pa-
mate 64Kl, dolné polovica osemndstbitového znaku adresy pre dynamické pamate 256K1
alebo dolnd polovica dvadsatbitového znaku adresy pre dynamické pamate 1ML pripoje-
nd cez vstup desatbitového znaku adresy riadku ALO~AL9 na prvy vstup 51 tretieho mul-
tiplexera 50 a hornd polovica Strnédstbitového znaku adresy pre dynamické pamate 16K1,
horné polovica Sestndstbitového znaku adresy pre dynamické pamate 64Kl , horné polo-
vica osemnéstbitového znaku adresy pre dynamické pamate 256Kl a horné polovica dvad-
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satbitového znaku adresy pre dynamioké pamate 1M1 Je pripojend cez vstup desatbito-
vého znaku adresy AHO-AH9 na druhy vstup 22 tretieho multiplexera 50, prifom nie su

s vonkaj3imi obvodmi pre prenos adresného znaku v pamatovom zariaden{ spojené pre dy-
namické pamate 16Kl bity AL7, AL8, ALY, pre dynamické pamate 64Kl bity ALB, ALY, pre
dynamické pamate 256K1 bit ALY vstupu desafbitového znaku adresy riadku ALO-ALS a tie:
nie sd s vonkaj3imi obvodmi pre prenos adresného znaku v pamatovom zarisden{ spajené
pre dynamické pamate 16Kl bity AR7, AHS, AH9, pre dynamické pamate 64Kl bity AHS, AH9,
pre dynamické pamate 256Kl bit AH9 vatupu desafbitového znaku adresy stipca AHO-AHY.
Prenos dolnej polovice znaku adresy z prvého vstupu 51 tretieho multiplexera 50 na
vystup 37 tretieho multiplexera 50 alebo hornej polovice znaku adresy z druhého vstu-
pu 32 tretieho multiplexera 30 na vystup 37 tretieho multiplexera 50 Jje urdeny bindr-
nou hodnotou signélov pripojenyeh sex prvy vstup adresy kandlu tretieho mul tiplexera
REF na piaty vstup 35 tretieho multiplexera 50 a cez druhy vstup adresy kandlu treti-
eho multiplexera ROW na 3iesty vstup 56 tretieho multiplexera 50. Hodinovym signdlom
pripojenym cez hodinovy vstup CLK na prvy vstup 1] prvého desatbitového bindrneho &{-
tata 10 sa vykondva zvySovanie bindrnej hodnoty desatbitového znaku adresy na prvon
vystupe 13 prvého desafbitového bindrneho ¥{ta¥a 10. Aby generdtor adresy pre dyna-
nické pamate v re¥ime obnovenia s vykondvanim detekeie a korekeie ehyb a v reiime ini-
cializadného zépisu v pamatovom zariadeni{ generoval adresu pamatového miesta pre kai-
dy typ dynamickeJ pamate z typov 16Kl, 64Kl, 256Kl a 1M1l v celej ich kapacite zvySo-
vanim adresy pamatového miesta vidy o plus jedna je hodinovy sipgndl pre druhy &{tal
prené3any na prvy vstup 21 druhého desatbitového bindrneho ¥{tala cez prvy nul tiple~
xer 30 z daleJ uvedenych vystupov prvého desatbitového bindrneho &ftada 10. Na prvy.
vstup 21 druhého desatbitového bindrneho %itala 20 je cez prvy multiplexer 30 prené-
3and pre dynamické pamate 16Kl hodnota siedmeho bitu z druhého v¥stupu 14 prvého de-
satbitového &f{ta¥a 10, pre dynamioké pamate 64K1 hodnota dsmeho bitu z tretieho vystu-
pu 15 prvého desatbitového bindrneho &ftala 10, pre dynamické pamate 256Kl hodnota de-
viateho bitu zo 3tvriého vystupu 16 prvého desafbitového dbindrnmeho &{tafa 10 a pre dy-
namické pamate 1ML hodnota desiateho bitu 2z piateho vystupu 17 prvého desatbitového
bindrneho &{tala 10. Prenos Jjedného z uvedenych bitov cez prvy multiplexer 30 Je ur-
&eny bindrnou hodnotou signdlov privddenydh cez prvy vstup adrésy kandlu prvého a dru-
hého multiplexera A na piaty vstup 15 prvého multiplexera 10 a cez druhy vstup adresy
kandlu prvého a druhého multiplexera B na Ziesty vstup 16 prvého multiplexera 10.

Signdl na vystupe druhého bitu dvojbitového bindrneho &{ta¥a WZ umoZnuje indikd-
ciu a urlenie doby vykondvania potrebného po&tu cyklov v refime inicializadného zépi-
su v pamatovom' zariaden{ pre kafdy typ dynamickyeh pamat{ z typov 16Kl, 64K, 256Kl a
1M1, Nizkou logickou urovnou signélu, ktory je privedeny cez vstup nulovania €{tadov
RST na druhy vstup 12 prvého desatbitového bindrneho ¥f{tala 10, na druhy vstup 22 dru-
héno desatbitového bindrneho &{tala 20 a na druhy vstup 62 dvojbitového bindrneho &{ita-
¢a 60 sa vystup druhého bitu dvojbitového bindrneho &ftada WZ nastavi do nizkej logic-
kej drovne a hodinovy signdl pre dvojbitovy bindrny &{ta& 60 na vystupe 47 druhého
multiplexera 40 sa nastavi{ do vysoke] logickej iurovne. Po uvorneni prvého desatbito-
vého bindrneho &{tafa 10, druhého desatbitového bindrneho &{tala 20 a dvojbitovéhc bi-
nédrneho &{tafa 60 vysokou logickou urovnou signdlu na vstupe nulovania &ftafov RST sa
signdl na vystupe druhého bitu dvojbitového bindrneho &ftada WZ nastavi do vysokej lo-
gickej drovne po druhej zmene z nizkeJ logickej drovne do vysokej logickej urovne ho-
dinového signdlu na vystupe 47 druhého multiplexera, ktory je pripojeny na prvy vstup
61 dvojbitového bindrneho &{tala 60. Na prvy vstup 61 dvojbitového bindrneho &{tada 60
Je cez druby multiplexer 40 prend3and pre dynamické pamate 16K1 hodnota siedmeho bitu
z druhého vystupu 24 druhého desatbitového &{ta¥a 20, pre dynamické pamate 64Kl hodno-
ta Osmeho bitu z tretieho vystupu 25 druhého desatbitového bindrneho &{tala 20, pre
dynamické pamate 256Kl hodnota deviateho bitu zo 3tvrtého vystupu 26 druhého desatdi-
tového binérneho &f{tala 20 a pre dynamické pamate 1M1l hodnota desiateho bitu z piate-
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no v¥stupu 27 druhého desatbitového:bindrneho:&{tafa 20. Dvojbitovy bindrny:&ftaé 60
ukonZ{i politanie po nastaveni vysoke] urovme signdlu na vystupe druhého bitu: dvojbi-
+ovéno bindrneho ¢{ta¥a ¥Z a tento signdl v-uvedenej hodnote zotrvd. TFunkcig vy3die
popisaného zapojenia zabezpelduje, 2e signdl na. vystupe druhého bitu dvojbitového.Bindr-
reho &f{tala sa nastavi do vysoke] logickej ‘urovne po vykonani dvoch cyklov v reZime
inicializaZného zépisu na kaldom pamatovom mieste ka’dého vyS3ie uvedeného typu: dyna-
zickej pamate.

Signdl na vystupe prenosu nahor GA, ktory Jje pripojeny na vystup 47 drubého-mul-
tiplexera 40 a na prvy vatup 61 dvojbitového bindrneho EitaZa 60 moZe by? pouZity ako
hodinovy signdl pre obvod vonkajdieho ¥{ta¥a spolupracujuiceho s generdtorom adresy pre
dynamické pamate podla tohoto vyndlezu,

PREDMET VYNALEZU

Generdtor adresy pre dynamické pamate sa vyznaluje tym, e vstup desatbitového
maku adresy riadku (ALO-AL9) Jje pripojeny na prvy vstup (51) tretieho multiplexera
(50), vstup desatbitového znaku adresy stipca (AHO-AH3) Je pripojeny na jeho druhy
vstup (52) a hodinovy vstup (CLK) Je pripojeny na prvy vstup (11) prvého ¥{tafa, vstup
nulovania &{taZov (RST) je pripojeny na Jjeho druhy vstup (12), na druhy vstup (22) dru-
hého Z{ta&a (20), a na druhy vstup (62) dvojbitového &{tada (60), prvy vstup ad esy ka-
ndlu prvého a druhého multiplexera (A) Je pripojeny na piaty vstup (35) prvého multi-
plexera (30) a na piaty vstup (45) druhého multiplexera (40), druhy vstup adresy ka-
ndlu prvého a druhého multiplexera (B) Je pripojeny na 3iesty vstup (36) prvého mul-
tiplexera (30) a na 3iesty vstup (46) druhého multiplexera (40), dalej prvy vatup adre-
sy anélu tretieho multiplexera (REF) je pripojeny na piaty vstup (55) tretieho multi- )
plexera (50), prilom druhy vstup adresy kandlu tretieho multiplexera (ROM) je pripo-
jeny na Jeho Ziesty wstup (56), prvy vystup (13) prvého &{ita&a (10) Jje pripojeny na
tretf vstup (53) tretieho multiplexera (50), prilom vystupy (14 a%Z 17) prvého &itala
(10) sy pripojené na vstupy (31 a% 34) prvého multiplexera (30), ktorého vyatup (37)
je pripojeny na prvy vstup (21) druhého ¥ftada (20), ktorého prvy vystup (23) je pri-
pojeny na Etvrty vstup (54) tretieho multiplexera (50), prifom vystupy (24 aZ 27) dru-
hého &f{tada (20) si pripojené na vstupy (41 a% 44) druhého multiplexera (40), ktorého
vystup (47) Je pripbjeny na vystup (CA) a na prvy vatup (61) bindrneho Z{itala (60),
vystup (57) tretieho multiplexera (50) je pripojeny na vystup desatbitového adresného
znaku (00~09) a vyastup (63) bindrneho Zita¥a (60) Je pripojeny na vystup druhého bitu
dvojbitového bindrneho ¥{taZa (WZ).

1 vykres
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C. 84/1972 SB, AUTORSKE OSVEDCENI
NA VYNALEZ, JEHOZ POPIS JE PRIPOJEN,
AUTOR VYNALEZU:

Schwartz Ladislav ing.CSc., Zilina

Trstensky Dudan doc.ing.CSc., Zilina

AUTORSKE OSVEDCENI BYLO ZAPSANO
DO REJSTRIKU VYNALEZU POD SHORA
UVEDENYM CISLEM,

VYNALEZ JE NARODNIM MAJETKEM,
STAT MA PRAVO VYUZIVAT A POVINNOST
PECOVAT O CO NEJSIRSI VYUZIVANI
VYNALEZU (§ 6 ZAKONA C. 84/1972 SB.). .

PRIHLASKA VYNALEZU PV 2680 -89

PREDSEDA PRAZE 8. Cervence 1992

A M0



CESKA A SLOVENSKA
FEDERATIVNA
REPUBLIKA

(19)

FEDERALNY URAD
PRE VYNALEZY

POPIS VYNALEZU

K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

(21) Pv 2680-89.D

(22) Prihlisené 02 05 89

14 08 90
10 06 92

(40) Zverejnené
(45) Vydané

274 069

(11)

(13) B 1

(51) Int. CL>

G 06 F 13/00]f
G 06 F 13/12

(75) Autor vynilezu

SCHWARTZ LADISLAV ing. CSc.,
TRSTENSKY DUSAN doc. ing. CSc., ZILINA

(54)

(57)

Zapojenie fyzického medzistyku lokdlnej siete

Zapojenie umoZfiuje realizovaf fyzic-

ky medzistyk lokdlnej siete. UmoZfuje velImi

et .-

prevddzke v mnohobodovom zapojeni uzlov lo- v ) TS
kdlnej siete. Realizuje plny dvojkovy prenos -
v zédkladnom pédsme. UmoZfuje samotestovanie
pomocou elektronicky vytvorenej testovace)
slutky. Zapojenie je jednoduché za dodrienia :;
vysokych technickych a dZitkovych vlastnostf. ‘s EL
{ Zapojenie fyzického medzistyku lo-
| k4lnej siete zabezpeZuje kddovanie vysiela-
nych dédt z bloku (1) dédtového adaptora spolu ;
s hodinami z bloku (2) generdtora hodin v A
bloku (4) kodera. Taktie? zabezpetuje deko- '
dovanie prijimanej informécie v bloku (12) 5
dekddera na ddta spolu s blokom (10) prijf-
macieho klopného obvodu a na hodiny spolu

s blokom (11) &islicového zdvesu.

rychly sériovy prenos dédt pri poloduplexnej [ 4

B (1]

S—

L cy

_AS

SA

£|1 [

JA 2

AG




r r o Va4 W o o
Adaptér lokalnej pocitacovej siete
Podobne patenty | MPK / Znacky | Text | Odkaz
Cislo patentu: 274748
Datum: 15.10.1991
Autor: Podstanicky Ivan

PP 4724-89

(11)  Cislo patentu 274748
(21)  Cislo prihlasky 4724-89
(22)  Datum podania prihlasky 09.08.1989

(24) Datum nadobudnutia u¢inkov patentu
(31)  Cislo prioritnej prihlagky

(32)  Datum podania prioritnej prihlasky
(33)  Krajina alebo organizacia priority

(40)  Datum zverejnenia prihlasky

Datum udelenia a spristupnenia patentu

47) L 09.08.1989
verejnosti

(51)  Medzinarodné patentové triedenie

(54)  Nazov Neuvedeny

(57)  Anotacia

(62) Cislo povodnej prihlagky v pripade vylidene;

prihlasky

. y e Podstanicky lvan, RNDr.; , 010 01
(71/73) Prihlasovatel (-ia)/ majitel’ (-ia) Zilina; SK
(72)  Povodca (-ovia)

(74)  Zastupca (-ovia)

(86) Cislo podania medzinarodnej prihlasky podla

PCT
(87) Cislo zverejnenia medzinarodnej prihlasky
podl'a PCT
Stav udeleny patent
Pravny stav patentu zaniknuty

Patentovy spis

Zverejnend prihlaska

Opravné dokumenty

Ponuka licencie Nie
ZruSenie patentu

Ciasto&né zruSenie patentu

Zanik patentu 09.08.1994
Zriadenie zélozného prava Nie

Cislo savisiacej prihlasky

Minimalna platnost’ do 09.08.1994



Maximalna platnost’ do 09.08.2004
Dovod ukoncenia platnosti / konania Nezaplatenim udrz. poplatku (PP)



Arbiter dvojportového paméatového

zariadenia

Podobne patenty | MPK / Znacky | Text | Odkaz
Cislo patentu: 275754

Datum: 18.03.1992

Autori: Hoghovéa Dagmar, Kirner Jozef

PP 5262-88

(11)
(21)
(22)
(24)
(31)
(32)
(33)
(40)

(47)

(51)
(54)
(57)

(62)

(71/73)

(72)
(74)

(86)

(87)

Cislo patentu

Cislo prihlasky

Datum podania prihlasky

Datum nadobudnutia uc¢inkov patentu
Cislo prioritnej prihlasky

Datum podania prioritnej prihlasky
Krajina alebo organizécia priority
Datum zverejnenia prihlasky

Datum udelenia a spristupnenia patentu
verejnosti

Medzinarodné patentové triedenie
Nazov

Anotécia

Cislo povodnej prihlagky v pripade
vyltcenej prihlasky

Prihlasovatel’ (-ia)/ majitel’ (-ia)

Po6vodca (-ovia)
Zastupca (-ovia)

Cislo podania medzinarodnej prihlasky
podla PCT

Cislo zverejnenia medzinarodnej prihlasky

podl'a PCT

Stav

Pravny stav patentu
Patentovy spis

Zverejnend prihlaska
Opravné dokumenty
Ponuka licencie

ZruSenie patentu
Ciasto&né zruSenie patentu
Zanik patentu

Zriadenie zalozného prava
Cislo savisiacej prihlasky

275754
5262-88
22.07.1988

22.07.1988

Neuvedeny

VU vypoctovej techniky , s.p.;, 010 01
Zilina; SK

udeleny patent
zaniknuty

Nie

18.09.1992
Nie



Minimalna platnost’ do 18.09.1992
Maximalna platnost’ do 22.07.2003
Do6vod ukoncenia platnosti / konania Nezaplatenim udrz. poplatku (PP)
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